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Wiring for modulating mode
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Wiring for 3-point floating mode Controller with relay output
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Wiring for 3-point floating mode Controller with triacs output
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3 point/RL

ECL
1
4] na
1]2]3]a]s5]6]7
_ *R1,R2=0,5W
&

ijT
\_‘

SN oV Neutral
SP 24 VAC Power supply
0(2)-10V
Y Input
0(4)-20 mA
1
oV Input

3

X 0(2)-10V Output
SN ov Neutral
SP 24 VAC Power supply

|
1 ([F<—
—— 24 VAC Input

X 0(2)-10VDC Output
SN 24 VAC Neutral
SP oV Power supply

— 24 VAC Input
|
) ([F=
X 0(2)-10 vDC Output
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(5] L
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min. 150
P/ min. 150 =
min. 150
B [@) @
T
T
I |
y
T B
- [IS. M) m i
L L L @263 L
AME 56 + AME 56 + AME 55, 56 + AME 55, 56 + AME 55, 56 +
VF 2,VL 2 (DN 65-80) + VF 3,VL 3 (DN 65, 80) + VF 2, VF 3 (DN 100) AFQM 6 (DN 40, 50) AFQM (DN 65-125, PN 16/25)
adapter 06520312 adapter 06520312 VL 2,VL 3 (DN 100)
Ln [ L[ w [ RN LH[n L [ v [ n
Type DN Type DN Type DN DN DN
mm mm mm mm mm
65 | 290 | 92,5 | 428 65 | 290 | 120 | 428 VF2 40 200 | 390 | 645 65 290 | 425 | 604
VF2 VF3 100 | 350 | 175 | 406 | 196
80 | 310 | 100 | 432 80 | 310 | 155 | 444 VF 3 50 230 | 390 | 645 80 310 | 425 | 624
65 | 290 | 88 | 428 65 | 290 | 120 | 428 VL2 100 350 | 530 | 634
VL2 VL3 100 | 350 | 175 | 406 | 196
80 | 310 | 95 | 432 80 | 310 | 155 | 432 VL3 125 400 | 530 | 664
e iz min. 150 )
min. 150 min. 150 120 g
M =
min. 150
0 B (<)
~
<
£
. €
— wn
— 4 :
I
| 0
=
B
L L L L 23l
AME 55 + AME 56 + AME 55,56 + AME 55, 56 +
VFM 2 (DN 65-150) VFS 2 (DN 15-50) + VFS 2 (DN 65-100) VF 2, VF 3 (DN 125, 150) 55
clutch 06527551
L H L | H L | H L] w[mn
DN DN DN Type DN
mm mm mm mm
65 290 | 4495 15 130 | 383 65 290 | 484 Vo 125 | 400 | 160 | 555
80 310 450,5 20 310 | 383 80 310 | 503 150 | 480 | 200 | 560
100 350 | 484,55 25 350 | 383 100 350 | 530 VE3 125 | 400 | 250 | 555
125 400 | 4855 32 180 | 405 150 | 480 | 300 | 560
150 480 | 584,5 40 200 | 405
50 230 | 405
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Danifi

Safety Note

N

Necessary assembly, start-up, and maintenance work
must be performed by qualified and authorized
personnel only.

To avoid injury of persons and damages to
the device, it is absolutely necessary to read
and observe these instructions carefully.

Prior to assembly and depressurizing the system.

Please comply with the instructions of the system
manufacturer or system operator.

Do not remove the cover before the
power supply is fully switched off.

Disposal instruction

This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or
disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting @

Fix the actuator on the valve @.

Wiring @

Do nottouch anything on the PCB!
Switch offthe power line before wire
the actuator! Lethal voltage!
Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be connected
to terminals Y (input signal) and SN (common) on the
AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be
used for indication of the current position.
Range depends on the DIP switch settings.

Supply voltage
Supply voltage (24 V~ -15 to +10%, 50 Hz) must be
connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings @
U|l-mog| !
2V_—V [ omsZ| ov_--v
Direct | Wi Inverse
- | A Sequential
02_5(6)V (v 5(6)_10V
Proportional | o\l 3 point/RL
LOG.flow |~ LIN. flow
100 %k, | oM RED. Kyg
Reset [ O] Reset
h Factory settings:

ALL switches are on OFF position! (1)

&q Note: All combinations of DIP switches are allowed.

All functions that are selected are added consecutively.
There is only one logic override of functionalities i.e. the
switch No.6 Proportional/3 point, which sets actuator
to ignore control signal and works as a “simple” 3-point
actuator.

SW1: U@

h Factory setting:
voltage control signal (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Factory setting is:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @

h Factory setting is:
DIRECT

SW4:---/Sequential &

Two actuators can be set to work parallel with one
control signal. If the SEQUENTIAL is set than an
actuator responds to split control signal (see 0(2)-5(6)
V/5(6)-10 V).

éq Note: This combination works in combination with
switch No. 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V
SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&

Note: This function is available if switch No. 4: ---/
Sequential is set.

SW6: Proportional/3 point )

Actuator needs to perform Self
stroking prior changing DIP 6 to ON.
Outputsignal depends on DIP 2, 3&5
setting.

Actuator can operate in modulating (DIP 6 to OFF) or
in “simple” 3-point mode, if the 3-point function is
selected (DIP 6 to ON).

Connect power supply on terminals SN and SP
terminals.

DIP 6 factory setting is OFF for modulating operation.

Actuator's stem will run to its totally extended or
retracted position by bridging SN signal to terminals 1
or 3 and will remain in this position as long as potential
is present.

Set DIP 6 to ON for operating actuator in 3 point mode.

Look carefully wiring diagram as wiring is different for
controllers with triac output (ECL) in comparison to
controllers with relay output.

éq Note: If 3 point function is selected actuator does
not respond to any control signal on port Y. It only rises
and lowers spindle if power is supplied on port 1 or 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Factory setting is:
LOG. Flow (characteristic of valve is unchanged)

éq Note:

If this function is used in combination with
non-logarithmic valves the characteristic of motorised
valve will be anti-logarithm of valve’s characteristic
(e.g. valve with linear characteristic will be transformed
to quick open characteristic).

SW8: 100% KVS/RED. K, ®

éq Note: This function works proper only with
logarithmic (equal percentage) valves.

SW9: Reset

After the actuator has been connected to power
supply, the actuator will start the self-adjustment
procedure. The indicator LED flashes until self
adjustment is finished. The duration depends on the
spindle travel and will normally last a few minutes.
The stroke length of the valve is stored in the memory
after self adjustment has been completed. To restart
self adjustment, change the position of RESET switch
(switch No. 9). If the supply voltage is switched off or
falls below 80 % in more than 0.1 s, the current valve
position will be stored in the memory and all data
remain saved in the memory also after a power supply
cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the positioner is in
operation or not. Moreover, the indicator shows the
control status and faults.

Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.

Dimensions @

Hazardous Substances Table
Part Name Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Reducer guide X o o o o o
Holder nut X o (0] (0] o [0}
Position indicator X o (0] (0] o [0}
Bush spring X o o o o o
Limiters X [¢] o o [¢] [¢]
Gears X o [0) (0] o o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirementw in GB/T 26572;

6 | © Danfoss | 2016.10
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Sikkerhedsbestemmelser

For at undga personskader og
erstatningsskader pa produkter, er det
absolut ngdvendig at gennemlzese folgende

instruktion.

Montering, opstart og vedligeholdelse ma kun
foretages af kvalificeret og autoriseret personale.

For montering eller demontering skal anleegget gores
tryklest.

Leverandgrens retningslinier skal falges.
Fjern ikke daekslet, for
stremforsyningen er helt koblet fra.

Bortskaffelsesinstruktion

Dette produkt skal, om muligt,
adskilles og sorteres i dets forskellige
materialegrupper, for det genbruges
eller bortskaffes.
Lokal lovgivning for bortskaffelse skal altid
overholdes.

Montering @
Fastger AME 55, AME 56 pa ventilen @.

Elektrisk tilslutning @

Rar ikke ved noget som helst pa
printkortet!
Sluk for stremmen, inden

ledningerne traekkes til aktuatoren! Livsfarlig
spaending!

Treek ledningerne til aktuatoren iht.
ledningsdiagrammet.

* El-tilslutning for modulerende styring
(Wiring for modulating mode)

** El-tilslutning for 3-punkts styring med
releeudgang i regulator (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

**¥ El-tilslutning for 3-punkts styring med
triacudgang i regulator (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Styresignal
Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes terminal Y
(indgangssignal) og SN (feelles) pa AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes til
indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes indstilling.

Forsyningsspaending
Forsyningsspeaendingen (24 V~ -15/+10%, 50 Hz) skal
tilsluttes klemme SN og SP

Indstilling af DIP kontakter @

Ul-mog9|!
2V -V [ omm2| ov_—v
Direkte | Wil Sekventiel
BN Proportional
02 V_5(6)V |\ 5(6)V_10V
Omvendt | ool 3-punkt/RL
LOG.flow | ~NE] LIN. flow
100 % Kvs | ol ] Red. Kvs
Reset (O] Nulstil

h Fabriksindstilling:
Alle kontakter er | OFF position! (1)

é[l Bemaerk: Alle kombinationer af
kontaktindstillinger er tilladelige. Alle funktionsvalg er
tilfojet en efter en. Der er kun en logisk overskridelse af
funktionaliteten: Kontakt Nr. 6 Proportional/3-punkt
styring, som saetter aktuatoren i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde som en “simpel” 3-punkt
motor.

SW1: U@

h Fabriksindstilling:
Spaendingssignal (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Fabriksindstilling:
2-10V.
SW3: Direkte/Indirekte @

h Fabriksindstilling:
DIREKTE
SW4: ---/Sekvens (5

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal. | SEKVENS indstilling reagerer
aktuatoren pa delt styresignal

(se 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q Bemeerk: Denne kombination arbejder sammen
med kontakt Nr. 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SWS5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10V ®

&q Bemeerk: Denne funktion er tilgeengelig hvis
kontakt
Nr. 4:---/Sekvens er indstillet.

SW6: Proportional/3-punkt @)

NarDIP 6 er pa Aktuator skal udfere

& automatiske kalibrering forud at
DIP-6.

Udgangssignal afthaenger af DIP-2, 3 &5

Indstilling.

Aktuator kan kere i modulerende (DIP 6 til OFF) eller i

"simple" 3-punkts funktion, hvis 3-punkt funktionen er

valgt (DIP 6 til ON).

Tilslutte forsyningsspaending pa klemme SN og SP
terminaler.

Fabriksindstillet DIP 6 til OFF for at drive Aktuator i
modulerende tilstand.

Aktuator's stem lgber frem til dens fuldt udstrakt eller

tilbagetrukne position ved at bygge bro mellem SN

signal til klemme 1 eller 3 og forbliver i denne position

sd leenge potentiale er til stede.

Indstil DIP 6 pa ON for Aktuator kerer i 3 punkts
funktion.

Se ngje ledningsdiagram som ledningsfering er
forskellig for regulatorer med triacudgang (ECL) i
caparison til requlatorer med releeudgang.

éq Bemaerk: Hvis 3-punkt funktionen er valgt,
reagerer aktuatoren ikke pd signaler pd klemme Y.
Motorspindelen bevager sig kun opad eller nedad ved
signaler pd klemme 1 eller 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Fabriksindstilling:

LOG.flow (ventilkarakteristikken er ueendret).

éq Bemaerk: Anvendes denne funktion i kombination
med ikke logaritmiske ventiler, vil karakteristikken

for motorventilen blive modsat logaritmisk i forhold

til ventilkarakteristikken (d.v.s. en ventil med lineaer
karakteristik vil blive transformeret til hurtig aben
karakteristik).

SW8: 100% KVS/RED. K, ®

@q Bemaerk: denne funktion virker kun ved
logaritmiske ventiler.

SW9: Reset

Efter tilslutning af forsyningsspaending, vil aktuatoren
starte en selvjusterings procedure. LED indikatoren
blinker indtil selvjusteringen er feerdig. Varigheden
afhaenger af spindelvandringen og tager normalt
nogle fa minutter. Ventilens spindelvandring lagres

i hukommelsen efter selvjusteringen er faerdig. For

at starte selvjustering, skiftes positionen af RESET
kontakten (kontakt Nr. 9). Hvis forsyningsspaendingen
svigter eller falder til under 80 % i mere end 0,1 sekund,
vil den aktuelle ventilposition lagres i hukommelsen
og alle data bliver bevaret i hukommelsen, ogsa efter
at forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er i drift, ligesom
den viser driftsstatus og eventuelle fejl.

Konstant lys
- normal drift
Intet lys
- ikke i drift, ingen stramforsyning
Interval blink (1 Hz)
- selvjusteringsmodul
Interval blink (3 Hz)
- stremforsyning for lav
- ventil slagleengde utilstraekkelig
- endestilling kan ikke nas.

M3l @

VLIRT1.2V
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise

Um Verletzungen an Personen und
Schdden am Gerat zu vermeiden, diese
Anleitung unbedingt beachten.

Montage, Inbetriebnahme und Wartungsarbeiten
durfen nur von sachkundigen und autorisierten
Personen durchgefiihrt werden. Anlage vor Montage,
Demontage unbedingt drucklos machen.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Entfernen Sie die Abdeckung nicht,
bevor die Stromversorgung komplett

ausgeschaltet ist.

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte ausgebaut und
in dessen Bestandteile zerlegt werden.
Sortieren Sie die einzelnen
Bestandoteile entsprechend der
Entsorgungsgruppen zur Wiederverwertung
oder Entsorgung.
Beachten sie dabeiimmer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Montage @
AME 55, AME 56 am Ventil ansetzen 9

Elektrischer Anschlu3 @

Bittedie Platine nicht direkt bertihren!
A Trennen Sie das Netzkabel vor der

Verdrahtung des Stellantriebs!
Tédliche Spannung!

Schliel3en Sie den Stellantrieb gemdf3 dem
Verdrahtungsplan an.

* Verdrahtung fiir die modulierende
Regelung (Wiring for modulating mode)
** Verdrahtung fir die 3-Punkt-Regelung mit
Relaisausgang (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)
*** \erdrahtung fir die 3-Punkt-Regelung mit
Triac-Ausgang (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Steuersignal
Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme Y

(Eingangssignal) und Klemme SN (Sammelklemme) an

der AME-Printplatte anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann zur Anzeige
der aktuellen Position benutzt werden. Der Bereich
hangt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung
Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis +10%, 50 Hz)
istan Klemme SN und SP anzuschlieBen.

Einstellung der DIP Briicke @

Ul-mog|!
2V_—-V | o2 oV--v
Direkte | Wil Sekventiel
BN Proportional
0Q)V_56)V | v 5(6)V_10V
Omvendt | ool 3-punkt/RL
LOG. flow |~ LIN. flow
100 % Kvs | o] Red. Kvs
Reset (O] Nulstil

h Werkseinstellung:
ALLE Schalter sind in der Position OFF! (1)

éq BEMERKUNG: Alle Kombinationen von

DIP Schalter sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen

sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine logische
Umsteuerung der Funktionen: Briicke Nr.6 proportional
/ 3-Punkt. Dadurch wird der Antrieb so umgeschaltet,
dass das Signal ignoriert wird und arbeitet als “tiblicher”
3-Punkt Anrieb.

SW1: U@

h Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Werkseinstellung:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @

h Werkseinstellung:
DIRECT

SW4: ---/Sequentiell ®

Zwei Antriebe kdnnen parallel mit einem Steuersignal
arbeiten. Bei der Einstellung SEQUENTIAL Antrieb
reagiert auf geteilten Steuersignal (sehe 0(2)-5(6)
V/5(6)-10 V).

&q BEMERKUNG: Diese Kombination funktioniert
mit dem Schalter No.5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V.

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&

&q BEMERKUNG: Diese Funktion ist wirksam, wenn
der Schalter No.4: --- / Sequentiell eingestellt ist.

SW6: Proportionél/3-Punkt O

Wenn der DIP-6 ist auf Stellmotor
muss Ventilhub vor dem Andern der
DIP6 aufON.

Ausgangssignal istabhdngig von DIP-2, 3 &5
Einstellung.

Stellmotor kann bei jeglichen arbeiten modulierend
(DIP-6, um AUS) oder in "einfacher" 3-Punkt, wenn die
3-Punkt Funktion ausgewdhlt ist (DIP-6, um auf).

AnschlieBen Spannungsversorgung an den Klemmen
SN und SP-Klemmen.

Werkseitig eingestellte DIP 6 auf OFF fiir den Betrieb in
Stellmotor modulierend Modus.

Stellmotor Antriebsstange ausgefiihrt werden soll, der
vollkommen erweitert oder eingefahrener Stellung
Audio-Bestandskunden SN Signal an den Klemmen 1
oder 3 und bleibt in diesem Elektron-Position -so lange
wie Potenzial vorhanden ist.

Stellen Sie DIP-Schalter 6 auf EIN fur den Stellmotor in
3 Punkt.

Bitte schauen Sie Schaltplan als Verdrahtung ist anders
flr Regler mit Tricausgang (ECL) in Prachtdecke durch
Controller mit Relaisausgang.

éq BEMERKUNG: Wenn die 3-Punkt Funktion
gewdbhlt wird, reagiert der Antrieb nicht auf irgendwelche
der Steuersignale Y Klemme. Der Antrieb bewegt die
Motorenspindel nach oben oder nach unten bei dem
Steuersignal auf Klemme 1 oder 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Werkseinstellung:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik bleibt unverdndert).

éq BEMERKUNG: Falls diese Funktion mit dem nicht
logarithmischen Ventil verwendet wird, tibernimmt der
Antrieb die Anti-Logarithem der Ventilcharakteristik.
(Ventil mit linearer Kennlinie wird in die Kennlinie
umgewandelt).

SW8: 100% KVS/RED. KVS (9

éq BEMERKUNG: Diese Funktion arbeitet richtig nur
mit logarithmischen (gleichprozentigen) Ventilen.

SW9: Reset

Nach Einschalten der Stromversorgung startet der
Regelantrieb den Selbstanpassungsvorgang. Die
Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung abgeschlossen
ist. Dies dauert normalerweise einige Minuten,
abhangig von der Distanz der Spindelbewegung.
Die Hublénge des Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert. Der
Selbstanpassungsvorgang kann durch Druicken der
RESET-Taste wiederholt werden (Schalter No. 9).

Bei Ausfall der Versorgungsspannung - oder beim
Absinken auf einen Wert kleiner 80% - ldnger als
0,1s, wird die aktuelle Ventilposition im Speicher
gespeichert. Alle Daten sind also auch im Falle einer
Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest
Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb, den
Betriebszustand und eventuelle Fehler an.
Dauerlicht

- normaler Betrieb
Kein Licht

- nichtin Betrieb oder keine Stromversorgung
Blinklicht (1 Hz)

- Selbstanpassungsmodus
Blinklicht (3 Hz)

- Versorgungsspannung zu niedrig

- Ventilhubldnge ungeniigend (<20 s)

- Endposition nicht erreichbar.

Abmessungen @

8| © Danfoss | 2016.10
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Réglages du sélecteur de fonction DIP @  Schéma de raccordement en tant que regarder
attentivement cablage est différente pour les
Sécurité v [Cmog] ! régulateurs avec sortie triac (ECL) en comparaison avec
i X V-V omZ| 0V les régulateurs avec sortie de relais.

Observer et lire attentivement les Direct | com | Inverse |

instructions afin d'éviter les blessures v sy |om zf;ﬂ'gf, é[I

eventuelles et les dommages de Proportionnel | VB | 3 points/RL REMARQUE: Si la fonction 3 points est

i i Débit LOG. | ~NE Débit LIN. . . . < N .

I'installation. 1009 Kee | oM | Red Kus select:on;)ee, Ielmzteur nye éept:mfd a igcun s:lgnal df
Le montage, la mise en marche et toute opération de Reset |OMT | Reset commande sur la borne Y. Cette fonction seulemen

maintenance doivent étre effectués par un service ou
une personne de qualification.

Dépressuriser le systéme avant le montage.

Suivre les instructions du fabricant du systéme ou de
son service.

Nepas retirer le capot avant d'avoir
totalement coupé l'alimentation.

Indications de mise au rebus

Ceproduitpeut étre démonté et tous
ses composants classés sipossible en
différentes catégories en vue de leur
recyclage ou destruction
Dans tous les cas, suivre lalégislation locale de
miseau rebus.

Montage @
Fixer 'AME sur la vanne @.

Branchement éléctrique @

Ne pas toucher la carte de circuit

imprimé!

CouperI'alimentation avant de
raccorder 'actionneur! Danger de mort!
Raccorder'actionneur conformément au
schéma de branchement électrique.

*

Raccordement pour le mode modulant
(Wiring for modulating mode)

** Raccordement pour mode flottant 3 points -
Régulateur avec sortie relais (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

***  Raccordement pour mode flottant 3 points -
Régulateur avec sortie triac (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché sur la borne
Y (signal d’entrée) et la borne SN (commun) sur la carte
imprimée de 'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut servir pour
indiquer la position actuelle. La zone dépend des
réglages du sélecteur de fonction DIP.

Tension d’alimentation
La tension d'alimentation (24 V~-15/+10%,

50 Hz) doit étre branchée aux bornes SN et SP.

h Réglage d'usine:
TOUTES les commandes sont
en position ARRET! (1)

&q REMARQUE: Toutes les combinaisons des
commandes DIP sont possibles. Toutes les fonctions
sélectionnées sont ajoutées I'une a l'autre. Ily a
seulement un pontage logique des fonctions: commande
6 Proportionnel/ 3 points qui fait le moteur ignorer le
signal de commande et fonctionne comme un »simple«
3-points moteur.

SW1: Ul D

h Réglage de I'usine:
le signal de commande de tension (0-10 V).

SW2:2-10 V/0-10V ®

h Réglage de l'usine:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse @

h Réglage de I'usine:
DIRECT

SW4: ---/Séquentiel ®

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle maniére
qu'ils fonctionnent parallélement avec un signal de
commande. Si la fonction SEQUENTIEL est réglée, le
moteur répond au signal de commande »split« (voir
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q REMARQUE: Cette combinaison fonctionne en
combinaison avec la commande 5:
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V.

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (®

é[l REMARQUE: Cette fonction est disponible, si la
commande 4: ---/Séquentiel est réglée.

SW6: Proportionnel/ 3 points 7)

Lorsquele DIP 6 est SUR Actuateur
doitexécuter autorégulation avant le
DIPen perpétuelle évolution 6 sur
ON.
Signal de sortie dépend du commutateur DIP 2,
3et5Réglage.

Actuateur permet de fonctionner en modulant (DIP 6
sur OFF) ou dans "simple" 3-points mode, si la fonction
3 points est sélectionnée (DIP 6 sur ON).

Alimentation pour alimenter les bornes SN et SP les
bornes.

Réglage d'usine DIP 6 sur OFF pour la mise en ceuvre
d'Actuateur en mode modulant.

Actuateur tige continue de fonctionner a sa position
rétractée en établissant totalement étendue ou signal
de SN alaborne 1 ou 3 et resteront dans cette positon
tant que le potentiel est présent.

Régler le DIP 6 sur ON pour l'exploitation Actuateur en
mode 3 points.

déplace la broche vers le haut et vers le bas, s'il y a de
I'alimentation en courant sur les bornes 1 et 3.

SW7: Débit LOG./ débit LIN.

h Réglage de I'usine:
débit LOG. (caractéristique de la vanne ne change pas).

&q REMARQUE: Si cette fonction est utilisée en
combinaison avec les vannes non-logarithmiques,

la caractéristique de la vanne motorisée sera l'anti-
logarithme de la caractéristique de la vanne (p.e. une
vanne avec la caractéristique linéaire sera transformée en
caractéristique »rapidement ouvertex).

SWS8: 100% K,,/RED. K, ®

&q REMARQUE: Cela ne fonctionne proprement
qu’avec les vannes logarithmiques (méme
pourcentage).

SW9: Exploitation

Une fois alimenté, le moteur commence un procédé
d‘auto-réglage. La diode lumineuse clignote jusqu’a
ce que l'auto-réglage soit términé. Cela dure
normalement env. 2 minutes, suivant le déplacement
de la broche. La course de la vanne est conservée en
mémoire a la fin de I'auto-réglage. Le changement
de position de la commande R. A Z. (commande 9)
fera redémarrer l'auto-réglage. Si I'alimentation est
interrompue - ou chute a une valeur inférieure a 80
% - pendant plus de 0,1 sec., la position actuelle de la
vanne est mémorisée. Toutes les données seront donc
mémorisées, méme en cas de coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur est en
fonction. Elle indique aussi I'état de marche et les
erreurs éventuelles.

Lumiére permanente
- marche normale
Pas de lumiere
- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)
- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)
- alimentation en courant trop faible
- course de vanne insuffisante (<20 s)
- lafin de course ne peut pas étre atteinte.

Dimensions @
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Las configuarciones del interruptor Observe atentamente diagrama de conexionado como
DIPO® cableado es diferente para los controladores con salida
Nota de seguridad triac (ECL) en caparison a los controladores con salida
derelé.
. . U |l -mQ| !
Para evitar los danos de las personasy del W | omaZ| ovv
aparato es absolutamente necesario que Directo | wBET] | Secuencial éq
leay siga estas instrucciones atenta y ~- | ~E | Proporcional Importante: Al elegir la funcién de 3 vias, el
cuidadosamente. 0@VSEV |l | 5(6)V_10V actuador no responerd a ninguna de las sefales de
Inverso | oI 3 puntosR/L . . . .
El montaje, la preparacién y el mantenimiento seran FlujoL0G. |~E | FlujoLIN. control en el puerto Y. El vdstago se moverd hacia arriba o
efectuados solamente por el personal calificado 100%Kvs |coM | Red.Kvs abajo si hay alimentacion en el puerto 16 3.
torizad p p y Restablecimiento | \OBE] Restablecimiento
autorizado.

Antes del montaje and depresione el sistema.

Le rogamos que cumpla con las instrucciones del
fabricante o del operador del sistema.

Noretirela cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico
porcompleto.

Instucciones de eliminacion

Este producto debe ser desmontadoy
siesposible, sus componentes deben
serseparados en varios grupos antes
desureciclado o destruccion.
Siga siempre laregulacion local sobre
eliminacion.

Montaje @
Montaje del AME en la vélvula @

Cableado ©

iNotoquenadaen laplacade

circuitoimpreso!

iDesactive lalinea de suministro
eléctrico antes de conectar el actuador!
iTension letal!
Conecteel actuador de acuerdo con el esquema
de cableado.

* Cableado para modo modulante
(Wiring for modulating mode)
** Cableado para modo flotante de 3

puntos, controlador con salida para
relé (Wiring for 3-point floating mode
Controller with relay output)

*** Cableado para modo flotante de 3 puntos,
controlador con salida triacs (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Senal de control

La senal de control proveniente del regulador debera
ser conectada al terminal Y (senal de entrada) y al
terminal SN (comun) en el circuito impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede usarse para
indicar la posicion actual. El rango dependera de la
configuracién del interruptor DIP.

Tension de alimentacion
La tension de alimentacién (24 V~-15/+10 %, 50 Hz)
tiene que ser conectada a los terminales SNy SP.

h Ajuste de fabrica:
Todos los interruptores tienen que estar en la posicién

OFFI(D

éq IMPORTANTE: Todas las combinaciones de

los interruptores estdn permitidas. Todas las funciones
seleccionadas serdn anadidas una ala otra. Solamente
hay una sobreposicién de las funciones: el interruptor
No.6 Proporcional / 3 vias que hace que el actuador
ignore la sefial y funcione como un “sencillo” actuador
de 3 vias.

SW1: U@

h Ajuste de fdbrica:
sefal de control de tensién (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Ajuste de fdbrica:
2-10V.

SW3: Directo/Inverso @)

h Ajuste de fdbrica:
DIRECT

SW4: ---/Secuencial ®

Se pueden ajustar dos acuadores simultaneamenete
que respondan a la misma sefal de control a la vez.

Al elegir SEQUENTIAL el actuador responderd a la sefial
de control dividida (vease 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q Nota: Esta combinacién funciona en combinacion
con el interruptor No.5: 0(2)- 5(6) V/5(6)-10 V).

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&

&q Nota: Esta funcidn es posible al elegir el interruptor
No.4:---/ Secuencial.

SWé: Proporcional/3 vias )

Cuando los interruptores DIP 6 es de

actuador deberealizar ajuste

automdticodelalongitud de carrera
antes del conmutador DIP 6 en la posicion ON.
Senal de salida depende de los interruptores DIP
2,3&5Ajuste.

Actuador puede funcionar en modulante (DIP 6 a
OFF) o en modo "simple" 3-puntos, si la funcion se
selecciona 3 puntos (DIP 6 a).

Conectar la corriente de alimentacion SNy SP.
terminales de los terminales.

Ajuste de fabrica los interruptores DIP 6 en la posiciéon
OFF para el funcionamiento actuador modulante en
modo.

Actuador vastago es totalmente extendida o se
ejecutard hasta su posicion retraida, sefial de
transicion SN a los terminales 1 0 3 y permanecera en
tal tomografia mientras potencial esta presente.

Ajuste los interruptores DIP 6 en funcionamiento
actuador de 3 puntos modo.

SW7: LOG.flujo /LIN.flujo

h Ajuste de fdbrica:
LOG flow (caracteristica de la vdlvula no cambiada)

éq Imporatante:

Al usar esta funcién con las vdlvulas no logaritmicas,
la caracteristica de la vdlvula motorizada serd el
antilogaritmo de la caracteristica de la vdlvula (por
ejemplo la vdlvula con la caracteristica linear serd
transformada en al caracteristica de apertura rapida).

SW8: 100% K,;/RED. K, ®

&q Nota:

Esta funcién funciona correctamente solamente con las
vdlvulas logaritmicas (de flijo igual porcentage).

SW9: Funcionamiento

Después de suministrar corriente de alimentacion

al actuador, éste inicia un proceso de auto ajuste. El
diodo LED parpadea hasta que el proceso de auto
ajuste haya llegado a término. Este proceso dura
normalmente un par de minutos dependiendo del
recorrido del vastago. El recorrido de la vélvula es
almaceneado en la memoria después de terminado
el auto ajuste. Para empezar de nuevo el auto ajuste
pulsar el interruptor RESET (interruptor No.9). Si se
corta la tension de alimentacidn o en caso de que
ésta caiga por debajo de 80% durante mas de un 0,1
s, la posicion actual de la valvula serd guardada en la
memoria. De esta manera, todos los datos quedaran
guardados en la memoria, incluso en caso de corte de
corriente.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el motor esta funcionando.
Ademas indica el estado de funcionamiento y fallos
eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no estd en marcha, no hay alimentacién
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado baja
- recorrido de la valvula insuficinete (<20 s)
- el recorrido méximo no puede ser alcanzado.

Dimensiones @
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Turvallisuushuomautus!

N

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut henkil6t
saavat tehdd kokoonpano-, kdynnistys- ja huoltotdita.

Na&itd ohjeita on ehdottomasti noudatettava
henkil6- ja omaisuusvahinkojen
vélttamiseksi.

Jarjestelmédn paine on poistettava ennen kokoonpano-
ja purkutoita.

Noudata jarjestelmén valmistajan ohjeita.

Ald irrota kantta, ennen kuin
virransyéttd on tdysin katkaistu.

Tuotteen hdvittaminen jatteena

Mikdlimahdollista tdmd tuote tulee
purkaajallajitella puretut osatennen
niiden kierrdttdmistd tai hévittamista
jétteend.
Noudata aina paikallista lainsddddntdd
jajdtehuoltomddrdyksid jdtteiden
hdvittdmisestd.

Kiinnittaminen @
Kiinnitd AME venttiiliin. @
Johdotus @

Ald koske mihinkdcin piirilevyn

osaan!

Katkaise virransy6tté ennen
toimimoottorin johdotusta!
Hengenvaarallinen jénnite!

Johdota toimimoottorikytkentdkaavion
mukaisesti.

* Jannite- ja virtaohjaus (Wiring
for modulating mode)

**  Kytkentd 3-pisteohjatulle saatimelle, jossa
on releldhto (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)

***  Kytkentd 3-pisteohjatulle saatimelle, jossa
on triac-1ahto (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettdva painetun
AME-piirin liitdnt6ihin Y (sisadnmenosignaali) ja SN
(tavallinen signaali).

Lahtosignaali

X-liitannén lahtosignaalia voidaan kdyttaa nykyisen
sijainnin ilmaisemiseen. Alue maaraytyy DIP-
kytkinasetusten mukaan.

Kayttdjannite

Kayttojannite
(24 V~ -15- +10 %, 50 Hz) on yhdistettdva SN- ja
SP-liitantoihin.

DIP-kytkinasetukset @

Ul-mog| !
2V_-V | o2 oVo--v
Suora | W] Kaénteinen
- | A Vaiheittainen
0Q)V_5(6)V | v 5(6)vV_10V
Verrannollinen | vl 3-piste/RL
LOG. virtaus | NI Lineaarinen virtaus
100 % Kvs | o] Pien. Kvs
Nollaaminen |\ Nollaaminen
h Tehdasasetukset:

Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! (1)

é[l HUOMAUTUS: Kaikki DIP-kytkinasetusten
yhdistelmdit ovat sallittuja. Kaikki valitut toiminnot
yhdistetddn keskenddn. Vain yksi logiikka ohittaa
toiminnot: kytkimen nro 5 Suhteellinen / kolmipiste
-asetus, joka mddirittdd kdyttélaitteen jattamddn
signaalin huomiotta, jolloin se toimii yksinkertaisena
kolmipistekdyttdlaitteena.

SW1: U@

h Tehdasasetus:
Jénniteohjaussignaali (0-10 V).

SW2:2-10tai 0-10V(®

h Tehdasasetus:
2-10V.

SW3: Suora tai kdénteinen @

h Tehdasasetus:
SUORA

SW4: ---/vaiheittainen &)

Kaksi kayttolaitetta voidaan maarittaa toimimaan
rinnakkain samasta ohjaussignaalista. Jos
vaiheittaisuus otetaan kdyttoon, kdyttolaite reagoi
jaettuun ohjaussignaaliin. Lisatietoja on kohdassa
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V.

é[l HUOMAUTUS: Tdmd yhdistelmd toimii yhdesséi
kytkimen 5 kanssa: 0(2)-5(6)V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10V (&

é[l HUOMAUTUS: Tdmad toiminto on kdytettdvissd,
jos kytkin 4 ---/vaiheittainen on mddiritetty.

SW6: Suhteellinen/3-pisteinen 0

Jos DIP 6 on ON-asennossa
moottorille tarvitsee ajaa rajat
uudelleen.
Ohjaussignaaliriippuu DIP-kytkimen 2,3 ja 5
asennoista.

Moottori toimii moduloivalla ohjauksella tai 3-piste
ohjauksella, jos 3-piste toiminto on valittu (DIP 6 ON).
Kytke syo6tto liittimiin SN ja SP.

Tehdasasetus DIP 6 kytkimelle on modulaatio
asennossa (OFF).

Moottori ajaa karan dariasentoon auki/kiinni
kytkemalla SN signaalin liittimeen 1 tai 3 ja jaa
asentoon niin kauan kuin kytkenta on paikallaan.

Aseta DIP 6 ON-asentoon halutessasi moottorin olevan
3-piste ohjauksessa.

Tarkista kytkennat triak (ECL) ja rele tulojen
kytkentdjen osalta. Kytketdan eri tavalla.

&q HUOMAUTUS: Jos 3-pisteinen toiminta valitaan,
kayttolaite ei reagoi portin Y signaaliin. Se nostaa ja
laskee karaa vain, jos portteihin 1 tai 3 syétetddn virtaa.

SW?7: Logaritminen tai lineaarinen virtaus

h Tehdasasetus:

Logaritminen virtaus (venttiilin toiminta ei muutu).

&q HUOMAUTUS: Jos titd toimintoa kéytetéicin
yhdessd muun kuin logaritmisen venttiilin kanssa,
moottoroidun venttiilin toiminta muuttuu vastakkaisesti
logaritmiseksi, eli lineaarinen venttiili muuttuu nopeasti
avautuvaksi.

Lisdtietoja on tuotetiedotteessa.

SW8: 100% K,/RED K, ®

&q HUOMAUTUS:
Tdmd toiminto toimii oikein vain logaritmisissa
venttiileissd.

SW9: Nollaaminen

Kun kdyttolaite on yhdistetty virtaldhteeseen, se
aloittaa itsesaatotoimet. LED-merkkivalo vilkkuu,
kunnes itsesdatotoimet on tehty. Kestoaika maaraytyy
karan liilkkeen mukaan, ja on tavallisesti muutama
minuutti. Venttiilin karan liikkeen pituus tallennetaan
muistiin, kun itsesdatétoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdadon uudelleen muuttamalla RESET-
kytkimen asentoa (kytkin 9). Jos virransyo6tto katkeaa
tai putoaa alle 80 prosenttiin yli 0,1 sekunnin ajaksi,
nykyinen venttiilin sijainti ja kaikki tiedot tallennetaan
muistiin. Ne sdilyvat siella sahkdkatkon ajan.

Toimintojen testaaminen
Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite kdytossa vai ei.
Lisdksi merkkivalo ilmaisee ohjaustilan ja viat.
Palaa jatkuvasti

- normaali toiminta
Eivaloa

- ei toiminnassa tai ei virransyottoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo

- itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo

- virransyotto ei riitd

- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)

- loppusijaintia ei voi

saavuttaa.

Dimensions @
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Warunki bezpieczenstwa

Aby unikna¢ obrazen u ludzi oraz

& uszkodzenia sprzetu, nalezy koniecznie
zapoznac sie z tymi informacjami i
przestrzegacich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacja moga by¢ wykonywane
wytacznie przez autoryzowany i wykwalifikowany
personel.

Przed montazem nalezy wykonac dekompresje uktadu.

Nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami producenta
lub operatora systemu.

AN

Instrukcja usuwania odpadéw

Niezdejmowac pokrywy przed
catkowitym odtqczeniem zasilania.

Przed ztomowaniem sitownik nalezy
roztozyc na czesciijezelito mozliwe
posortowacnardzne grupy
materiatowe.
Zawsze stosuj sie do miejscowych przepiséw w
zakresie usuwania odpadow.

Montaz @
Zamontowac sitownik AME 55, AME 56 na zaworze. @

Okablowanie @

Wersjana 230V~

Niewolno niczego dotykac¢na

plytce obwodu drukowanego, gdy
urzqdzenie jest pod napieciem! Zagrozenie
zycia!
Podtqczenia przewodéw wykonaczgodnie ze
schematem podtqczeri elektrycznych.

* Potaczenia elektryczne dla sterowania
analogowego (Wiring for modulating mode)
** Potaczenia elektryczne dla sterowania
3-punktowego, sterownik z wyjsciem
przekaznikowym (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)
***  Pofgczenia elektryczne dla sterowania
3-punktowego, sterownik z wyjsciem
na triakach (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢ podtaczony
do wyprowadzen Y (sygnat wejsciowy) oraz SN (masa)
na ptytce drukowanej sitownika AME.

Sygnal wyjsciowy
Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze by¢

uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres zalezy od
ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napigcie zasilania

(24 V~ =15 do +10%, 50 Hz) musi by¢ podtaczone do
wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przelacznika DIP @

U |l-moQ| !

2V [omm2| ov---v
Zgodnie | wE] Odwrotnie
B Ey =) Sequential
02)V_5(6)V |\l 5(6)V_10V

Proporcjonalny (ol 3-punktowy/RL
LOG. flow |~ LIN. flow
100 % Kvs | o] Red. Kvs
Reset ‘OB ] Reset

h Ustawienia fabryczne:
wszystkie przetqczniki sq w potozeniu OFF! (1)

&q UWAGA: Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane. Istnieje tylko
Jjedno logiczne ominiecie funkcjonalnosci: przetqcznik

nr 6 Proportional /3 point (Proporcjonalny/3-punktowy),
ktéry powoduje, ze sitownik ignoruje sygnat sterujqcy i
dziata jako prosty 3-punktowy sifownik.

SW1: U@

h Ustawienie fabryczne:
sterowanie sygnatem napieciowym (0...10 V).

SW2:2-10 V/0-10V ®

h Ustawienie fabryczne:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse 2)

h Ustawienie fabryczne:
DIRECT

SW4:---/Sequential ®

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujacym. Jesdli wybrana jest opcja
SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony sygnat
sterujacy

(patrz 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

@q UWAGA: To ustawienie dziata w potqczeniu z
przetqcznikiem nr 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&

&q UWAGA: Ta funkcja jest dostepna, gdy ustawiony
Jest przetqcznik nr 4: --- / Sequential.

SW6: Proportional/3 point )

Gdy przetqcznik DIP 6 jest NA
Sitownik musiwykonywac¢
samodostrajania przed zmiang

ustawien przetqcznika DIP6 na ON (WE. ).
Sygnatwyjsciowy zalezy od DIP 2, 3 &5 nastawa.

Sitownik moze pracowa¢ w modulujacy (DIP 6 do
WYLACZONY) lub w "proste" 3-punktowego, po
wybraniu opcji 3-point (DIP 6 ON).

Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciskach SN i SP
zaciskow.

Fabrycznie ustawione na OFF DIP 6 do obstugi Sitownik

w trybie modulujacy.

Sitownik jest catkowicie wysuniety trzpien bedzie
pracowac w jego trakcie wsuwania trzpienia lub przez
mozliwos¢ przemierzania SN sygnat do zaciskow 1

3 i pozostanie w tym pozytronowa tak dtugo, jak jest
obecny potencjat.

Ustawic Sitownik DIP 6 do pracy w trybie 3-punktowy.

Przyjrzyj sie uwaznie jak potaczenia elektryczne
schemat pofaczen elektrycznych jest rézne w
zaleznosci od regulatoréw z wyjscia triakowe (ECL) w
caparison do regulatoréw z wyjscie przekaznika.

éq UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point, sitownik
nie reaguje na jakikolwiek sygnat sterujqcy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit i opuszczat
wrzeciono, jeslina wyprowadzenia 1i 3 zostanie podane
napiecie.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka zaworu)

&q UWAGA: Jesli ta funkcja jest uzywana

w poftqczeniu z zaworami nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu napedzanego bedzie
antylogarytmem charakterystyki zaworu (np. zawor
liniowy przeksztaftci sie w zawdr szybkiego otwarcia).

SWS8: 100% K,,/RED. K, ®

&q UWAGA: Ta funkcja dziata prawidtowo wytqcznie
zzaworami logarytmicznymi (statoprocentowymi).

SW9: Reset

Po podtaczeniu sitownika do zasilania rozpoczyna

sie procedura samoregulacji. Dioda LED btyska

do momentu zakoriczenia tego procedury. Trwa

to zazwyczaj pare minut w zaleznosci od skoku
wrzeciona. Po zakoriczonym procesie samoregulacji
wartos¢ skoku zaworu jest zachowana w pamieci.
Zmiana pozycji przetacznika RESET (przetgcznik nr

6) ponownie wyzwala proces samoregulacji. Jezeli
napiecie zasilajace zostanie odciete lub przez okres
ponad 0,1 sekundy spadnie ponizej 80%, to aktualna
pozycja zaworu jest chowana w pamieci; zapewnia to,
zachowana zachowanie wszystkich danych - réwniez
w przypadku przerw w zasilaniu.

Test dziatania
Dioda Swietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny czy
tez nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje tez status
sterowania i btedy.
State $wiecenie
- normalna pracaBrak swiecenia
- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz
- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz
- zbyt niskie napiecie zasilania
- niedostateczny skok zaworu (< 20 s)
- nie mozna osiggnac¢ potozenia kraricowego.

Wymiary @
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AME 55, AME 56

PYCCKUN

TexHuKa 6e3onacHocTn

Bo n36exxaHne HecYacTHbIX Clyyaes 1
BbIXO}a YCTPOWCTBA 13 CTPOA HEOOXOAVMO
13yunTb 1 cObnioAaTh HacTosALlee
PYKOBOACTBO.

MoHTax, Hanaaka 1 cepBrcHoe 06CnyxuBaHne
YCTPONCTBA AOSIXKHbI OCYLIECTBATLCA
KBaNMGULMPOBAHHBIM NEePCOHANOM, AOMYLLEHHBIM K
[laHHbIM B/AaM ieATeNIbHOCTU.

Pa6oTbl, HENOCPEACTBEHHO CBA3AHHbIE

C TEXHONOTNYECKOWN CUCTEMOW, CeayeT BbINOMHATL B
COOTBETCTBMM C UHCTPYKLMAMM MO ee SKCryaTauum.

He cHumatime kpbiwKy 00 mozo, Kak
numaue 6ydem nosIHOCMbio
OMKJII0YEHO.

WHCTpYKUMA no yTunmsauum

JlaHHasa npodykyusa nodnexum
0eMOHMAxy Hayacmu, 0714
pazdesnbHol ymuauzayuu
€OCMAgHbIX KOMNOHEHMO8.

YcTaHoBKa @
3akpenuTb anekTponpueog AME 55, AME 56 Ha
KnanaHe. 0

Cxema 3neKTpnUYeCcKux coeguHeHnin @

He npukacamecsa Kk omkpbimeim
KoHmakmam!
Omkno4yame IUHUIO
nuMaHus neped MOHMA<OM NPOBOOKU
3/1ekmponpusoda!
OnacHoe 0717 XU3HU HanpsxeHue!
CmoHmMupytime npo8oOKy npusodd co2/1acHO
3neKmpuyeckol cxeme.

YnpaBnsawowun curHan
YnpaBnAoLWmin curHan c perynatopa nogaeTca Ha
Knemmbl Y (BxogHow curHan) n SN (Honb) nnatel AME.

BbixogHoO curHan

BbIXOAHOW cUrHan € KneMmbl X MOXeT 6biTb
MCNonb30BaH ANA MHAVKALMK TEKYLLEro NonoXeHus.
[lnanasoH 3aBUCKT OT HacTpoek nepektoyatena DIP.

HanpsxeHne nutaHna
Hanps»eHne nutaHus (24 B nepemeHHOro Toka ot -15
[o +10%, 50 'y) nopaetca Ha knemmbl SN 1 SP.

HacTtpoiiku nepekniouatensa DIP @

&q MPUMEYAHMUE: Mpuemnemei 6ce Kom6uHayuu
nepekmoyamerneli DIP. Bce 8bi6parHsie pyHKUUU
dobasnaomcsa opye k 0pyey. Cywiecmayem mosbko
00HO J102U4ecKoe nepepezyuposaHue yHKyul:
nepeksto4amens N 6 — (AHAN0208b10/UMNYbCHbIL)
Hacmpausame UcNoIHU-MeslbHbIl MeXaHu3M

Mmakum 06pasom aHano208bil, Ymo OH uzHopupyem
ynpasnaouuli cueHan u pabomaem Kak UMnysbCHoll
UCNOIHUMe IbHbIU MeXAHU3M.

SW1: U/l (HanpsikeHmne/ToK) @

h 3as00ckas ycmaHoeka:
ynpaBﬂFHObL{UCI CUeHa1 HanpsAxeHUA
(0-108B).

SW2:2-10B/0-10 B (3®

h 3asodckas ycmaHoska:
2-108B.

SW3: Mpsamo/o6paTtHo @)

h 3asodckas ycmaHosKa:
MPAMO.

SW4: ---/nocnepgoBaTtenbHo (5

CyliecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTD [1Ba
NCNONMHUTENIbHbIX MeXaHN3Ma TakK, YTO OHMN pa60Ta|0T
napannenbHo, C OAHUM YNPaBAAIOLMM CUTHANIOM.
Ecnu HacTpoeHa dyHKkumna MOCNEQOBATE/IbHO,

TO VCMONHUTENbHbI MEXaHN3M pearnpyet Ha
YNPaBAALWNIA CUTHAN «CMANT»

(cm. 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B).

&q TNMPUMEYAHUE: [janHas cxema pabomaem g
Kom6uHayuu ¢ nepekntodamesnem Ne 5: 0(2)-5(6) B/5(6)-10
B.

SW5: 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B (®

&q MPUMEYAHMUE: [jaHHas pyHKkyus umeem mecmo
JIUWb 8 C/yyae, ec/iu HacmpoeH nepekodamens N 4:
---/ hoc1edo8amesbHo.

SW6: AHanoroBblii / uMnynbcHbIi 7)

Ecnu DIP-6 -3mo Ha npugod,

ucnosIHUMe bHbIl MexaHu3m

Heo6X00UMO 8bINOJTHUMb 8bIXOOHOU
cueHan3asucumom DIP-2, 35 Hacmpolika.a
neped usmeHeHuem DIP 6.

NpWBOf, NCMONHUTENbHBIA MeXaHU3M MoryT paboTaTtb
B Moaynupytownii (6 8 nonoxeHne OFF (Bbikn.))

1nu B "NpocTtoit” 3-NO3NLMOHHOE PeXUM, eCln
3-no3numnoHHoe GpyHKUMA BbiGUpaeTca (6).

ceTb NUTaHUA NoaKnovaeTcs Ha Knemmbl SN n SP.

U |l-moo|!
2V_-V | o Z| 0V_-V
Mpamo | W] obpaTHO
B Ey =i nocneaoBaTenbHO
02V_5(6)V [\ 5(6)V_10V
AHanorosbit | o\ 3 umnynbcHbIin/RL
Norapudmnyeckas | N JInHelHan xapakTepucTrkKa
100 % Kvs | col] Red. Kvs
Cépoc | CH C6poc

h 3aBoACKMe yCTAHOBKM:
BCE nepekntoyamenu Haxo0amcs e nonoxeHuu OFF
(sbikmioqero). (D)

Knemmam

3aBoficKune HacTpolKmM nepekntovatens DIP 6 B
nonoxeHvie OFF (BblKN.) ANA ynpaBneHvsa Npusoa,
UCMONHUTENbHDI MEXaHV3M B MOAYIMPYIOLLNNA
pexum.

npuBOJ, NCMNOMHNUTENbHbIN MeXaHU3M KnanaHa
6yfeT paboTaTb B €ro COBEPLUEHHO NMPOANEHNE 1N
oTBe/leHHOe NosoXeHwue, cBasbiBad nx SN curHan

K Knemmam 1 unm 3 n byaeT ocTaBaTbCA B 3TOM
AOMKHOCTb 10 TeX MOp, MoKa noTeHuuan.

YctaHoBuTe nepekntoyvatens DIP 6 Ha npuBog,
NCNONHUTENbHbIA MeXaHV3M Ans paboTbl B 3 pexnma
TOYKM.

BHMMaTenbHO NOCMOTPUTE INeKTpUYeckan cxema Kak
MOHTaX NPOBOAKM ANA PETYNATOPOB C CUMUCTOPHbIE
BbixoAbl (ECL) B caparison ana perynatopos ¢
penenHblii BbIXOA.

éq MPUMEYAHUE: B cnyuae, ecniu 8vibpaHa
UMNY/bCHAA PYHKUYUSA, UCNOSTHUMETbHbIU MEXaHU3M He
peazupyem HU Ha KaKoU aHan0208bit ynpasnarowut
cuzHan Ha exode Y. MicnonHumensHbll MeXaHu3m
NoOHUMaem u onyckaem wimok moJibKo 8 C/ly4ae, eciu
3/1ekmponumarue nodaemcs Ha 8xod 1 unu 3.

SW?7: Jlorapudmunueckas/JinHeitHas
XapaKTepucTnka

h 3asodckas ycmaHoeka:
(Jloeapugpmuyeckas)
Xapakmepucmuka peaynuposaHus
KNanaxa He MeHAemcs.

&q MPUMEYAHUE: B cnyuae npumeHeHus daHHoU
hyHKUUU 8 KOMOUHAUUU C “Henozapupmuyeckumu”
KAanaHamu, xapakmepucmuka MOmMopHO20

KnanaHa 6ydem A819MbCA AHMUI02aPUPMOM
Xapakmepucmuku KAanaHa (Hanpumep, K1anaH
JnuHeliHol xapakmepucmukol mpaHcgopmupyemcs 8
Xapakmepucmuky 6bICmMpo20 OMKPbIBAHUS).

SWS8: 100% K, /REDK,; ®

@q NMPUMEYAHUE: [laHHas ¢yHKyua pabomaem
KOppeKmHo moJibKo 8 C/1y4ae NpuUMeHeHUs
K/1anaHos ¢ noeapugmuyeckoli (pasHonoyeHmMHou)
XapakmepucmukoU pe2ysiupo8aHus.

SW9: Reset (C6poc)

Mocne nofaun Toka Ha UCMONTHUTENbHBIN MEXaHV3M
nocnefHNA HauMHaeT NPoLecc aBTONOACTPOMKN.

06 5TOM CBMAETENbCTBYET MUTaHWNE CBETOANOA],
KOTOpOE NPOAOIIKAETCA A0 OKOHYAHMA Npouecca
aBTOMOACTPOWKM. [IPOJOMKUTENBHOCTD NpoLecca
06bIYHO COCTABNAET HECKONbKO MUHYT, B
3aBUCMMOCTM OT NepeMeLLeHnA WToKa. BennunHa
XOpAa KnanaHa nocsie OKOHYaHUA aBTOMOACTPONKN
perucTpupyeTcs B 3anomMrHaloLLemM yCTPONCTBe.
Mpouecc aBTONOACTPONKI BO30GHOBNAETCA HaXXaTnem
Ha KHOMKy c6poca «RESET» (nepekntoyatenb N2 9).
Mpw cbpoce HanpsXeHUA MUTAHWA UKW NPU ero
nageHun 6onee uem Ha 80 % B TeueHme 6onee 0,1

C, TeKyLLee NosIoXKeHWe KnanaHa perncTpupyeTcs

B 3aMoMyHaoLLeM ycTpoiicTee. Takum ob6pasom,

BCA MHGOPMaLMA COXPaHAETCA B 3anoMMHatoLem
YCTPOWCTBE, B TOM UMC/e B ClTyyasnx cb6os HanpsKeHus
nvTaHuA.

DYHKLMOHaNbHbIN TeCT

CBeTOBOW ANOA HapAAY C MHAUKaLWei
3a/1eICTBOBaHUA NPVBOAA NPOU3BOANT TaKKe
MNHAUKaLMo paboyero COCTOAHUA 1 BO3MOMXHbIX
OWMNOOK.
MNMocToAaHHOe cBeyeHne

- 06blYHOE pabouee COCTOAHME SKCMyaTaLmm
OTcyTCTBME CBEYEHNA

- BbIKJIIOYEHME, HaNPAXKEeHVEe OTKIIOYEHO.
MpepbiBrcToe cBeyeHue (1 My):

- PeXrM aBTOMOACTPONKNW
MpepbiBrcTOE CBeYeHue (3 Tu):

- 2M1eKTpOnuTaHre CANLLKOM Mano

- HepoCTaToYHasA BeNnYviHa BpeMeHU Xxoa

KnanaHa (<20 c)
- HEBO3MOXHOCTb BXOAA B UCXOQHOE NONOXEHNME.

Fa6apuTtHble @
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AME 55, AME 56

Danifi

ROMANA

Instructiuni privind siguranta in
functionare

AN

Activitatea necesara de instalare, pornire si intretinere
trebuie executata numai de personal calificat si
autorizat.

Pentru a evita ranirea persoanelor si
distrugeri ale echipamentului, este absolut
necesar sa cititi si sa respectati cu atentie
aceste instructiuni.

Inainte de montarea si de depresurizarea sistemului.

Va rugam sa respectati instructiunile fabricantului
sistemului sau ale operatorului de sistem.

Nuindepdrtati capacul pand cand
alimentarea cu electricitate nu este
complet deconectata.

Instructiuni de dispensare

Acest produs trebuie demontat si

componentele sale sortate, daca este

posibil, in grupe variate inainte de

reciclare sau dispensare.
Urmaritiintotdeaunal legile locale privind
dispensarea.

Montajul @

Fixati servomotorul AME 55, AME 56 pe vana @.

Cablajul @

Nu atingetinicio componentd de pe

placacircuitelor integrate!

Deconectatilinia de alimentare
electricdinainte de conectarea prin firea
servomotorului! Tensiune letala!
Conectatiservomotorul prin fire in conformitate
cuschema de conexiuni

* Cablare pentru modul de control modulant
(Wiring for modulating mode)

** Cablare pentru modul flotant in 3 puncte
Regulator cu iesire pe releu (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

*** Cablare pentru modul flotant in 3 puncte
Regulator cu iesire triac (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Semnalul de comanda

Semnalul de comanda de la regulator trebuie conectat
la bornele Y (semnal de intrare) si SN (comun) de pe
placa imprimata AME.

Semnalul de iesire

Semnalul de iesire de la borna X se poate folosi pentru
indicarea pozitiei curente. Intervalul depinde de
setarile comutatorului DIP.

Tensiunea de alimentare

Tensiunea de alimentare (24 V~ -15 la +10%, 50 Hz)
trebuie conectatd la bornele SN si SP.

Setarile comutatorului DIP @

U|-mg| !
2V_-V [ o2 0V--V
Directd | will Inversa
e ) Secvential
0(2)V_5(6)V |\l 5(6)V_10V
Proportional [ o\l 3 puncte/RL
LOG. flow |~ LIN. flow
100 % Kvs | col ] Red. Kvs
Resetare | ‘O] Resetare

h Setari de fabrica:
TOATE comutatoarele se afld in pozitia,,OFF” (decuplat)!

@

&q NOTA: Sunt permise toate combinatiile de
comutatoare DIP. Toate functiile selectate sunt
addugate consecutiv. Existd o singurd suprapunere

a functionalitdtilor, respectiv comutatorul nr. 6
proportional/3 puncte, care seteazd servomotorul pentru
aignora semnalul de comanda si functioneazd ca un
servomotor ,simplu”, in 3 puncte.

SW1:U/1(D)

h Setare de fabrica:

semnal de comanda de tensiune (0-10 V).

SW2:2-10 V/0-10 V (®

h Setarea de fabricd este:
2-10V.

SW3: Direct/invers @

h Setarea de fabricd este:
DIRECT

SW4: - --/Secvential ®

Doud servomotoare pot fi setate sa functioneze in
paralel cu un semnal de comanda. Daca este setata
optiunea SECVENTIAL, servomotorul raspunde la un
semnal de comanda divizat (vezi

0(2)-5(6)V/5(6)-10 V).

&q NOTA: Aceastd combinatie functioneazd in
combinatie cu comutatorul nr. 5:
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (®

éq NOTA: Aceastd functie este disponibild dacd este
setat comutatorul nr. 4: - --/Secvential.

SW6: Proportional/3 puncte 7)

Cand DIP 6 este ON servomotorul

trebuie sa-sifaca capetele de cursa

inainte de schimbarea DIP 6 pe ON.
Semnalul deiesire depinde de setarea DIP 2, 3
si5.

Servomotorul poate functiona in modul modulant (DIP
6 OFF) sau in modul 3 puncte, daca functia 3 puncte
este selectata (DIP 6 ON).

Conectati alimentarea electrica la terminalele SN si SP.

Setarea de fabrica la DIP 6 este OFF pentru functionare
in modul modulant.

Tija servomotorului se va duce catre pozitia complet
deschis sau inchis dace se face punte intre SN si 1 sau 3
si va ramane in aceasta pozitie atat timp cat potentialul
persista.

Setati DIP 6 la ON pentru functionare in modul 3
puncte.

Verificati cu atentie schema electrica deoarece
cablarea este diferita pentru regulatoare electronice cu
iesire tip triac (ECL) fata de cele cu iesire tip releu.

&q NOTA: Dacd se selecteazd functia in 3 puncte,
servomotorul nu rdspunde la niciun semnal de comandd
de pe portul Y. Doar ridicd si coboard axul, dacd se
alimenteazd portul 1sau 3.

SW?7: Debitul LOG./debitul LIN.

h Setare de fabrica:

Debitul LOG. (caracteristica vanei este nemodificatd)

éq Nota: Dacd aceastd functie se foloseste in
combinatie cu vanele nelogaritmice, caracteristica vanei
motorizate va fi anti-logaritmul caracteristicii vanei (de
ex. vana cu caracteristicd liniard se va transforma intr-o
caracteristicd cu deschidere rapida).

SW8: KVS 100%/KVS REDUS (9

éq Nota:

Aceastd functie lucreazd corect numai cu caracteristici
logaritmice (proportii egale)
ale vanei.

SW9: Resetare

Dupa conectarea servomotorului la alimentarea

cu energie, acesta va porni procedura de ajustare
automata. LED-ul indicator clipeste pana la incheierea
ajustarii automate. Durata depinde de cursa axului
siva fiin mod normal de cateva minute. Lungimea
cursei vanei este memoratd dupa incheierea ajustarii
automate. Pentru a reporni ajustarea automatd,
modificati pozitia comutatorului RESETARE
(comutatorul nr. 9).

Daca tensiunea de alimentare se opreste sau scade sub
80% in mai mult de 0,1 s, pozitia actuald a vanei va fi
memoratd, iar toate datele vor rédmane salvate, chiar
dacd se intrerupe alimentarea cu energie.

Testul de functionare

Lumina indicatorului aratéd daca pozitionerul
functioneaza sau nu. in plus, indicatorul arat4 starea
de comanda si erorile.

Lumina constanta
- functionare normala
Fard lumind
- nufunctioneaza sau nu este alimentat
Lumina intermitenta (1 Hz)
- mod ajustare automata
Lumina intermitenta (3 Hz):
- alimentare cu tensiune prea scazuta
- cursa vana insuficienta (<20s)
- nu se poate atinge pozitia finald

Dimensiuni @
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AME 55, AME 56

Danifi

c F R KE NS FIR &, EFAEA
Fit.

ZZFR EELABEEARHT
REEFRENRT, BEIERGEES.
HEERRHIENRARGIRIEARAIRLA.

P,

A YITEE R YN 2 B, B R

FRAT B DR B AT 3.
SFuRFFER A b IS IR K

Ei TEEUFNALEE 2 B, NARENA =,
Mo

(1]
14ANESS5, 560RAZ] R4 B RF L. @

(3]
Y171 iR R 3% 4R (PCB) !
IRENERAL L% 2 A, SSUIETEIR!
B E!
SHAELLE, WIRFEFHITO %%

* TR IEL (Wiring for modulating mode)
** HYRE BRI = R aE R
2% (Wiring for 3-point floating mode
Controller with relay output)
R = SRR T
g (Wiring for 3-point floatig mode
Controller with triacs output)

DIP (4
Ul-mp| !
2V | oms2| ov-v
EA (w3 REEnfE
ey = IR FEh1E
0 V.56V | 5(6)V_10V
LBzl | o = R#EHI/RL
LOG. flow | B LIN. flow
100%k,; | ol RED. ks
Reset [OE ] Reset

B

FREIIEE OFF B, @

éq SRS DIP HENFFRHATERES. FF
BIEEMINEEFAONTM. RE—FINEIEERT,
BIRENTFFRE 6 MELBIFEH]/ = cimhl, TRz
;iiéi'ﬂ:iisﬁ—‘@%ﬂﬁ%, MR B = ROEE)
RfER. .

SW1: U1 @2

h HIRE:
HEEHIES
SW2:2-10V/0-10V (®
h HRE:

2--10V.

SW3: / @
h HIRE:

1E[5)

SW4: ---/

PN IREN R A3 A — MEHRME S HE . IR
HERERIEHIES I 2E] (02)-5 (6) V/5 (6) -10
28

éq I RESRENTT XS 5 (LB & R
0(2) V-5 (6V) /5 (6) V-10 Ve

SW5: 0(2) V-5(6) V/5(6)-10 V (&

®E DIP 64 On ATHIFIRFNERAIRRN.

PRV ET e BR IR LR B DI A A RIS HISSH A WE A E
FEME (ECL) 7E caparison 125188 54k 32 i o

éq AR RS SIEIEREE AR VBT
EHIESEHR L.

SW7: /
JUFERAFH G HRIR AR B I ED 2 X A5 R 0
RURFNER IR E R L tt, NIBRENER A TR S HRRED
BEABHEMRET.

h HIRE:

&q INRIRFNRTIR FE AL MR 2
SR, MA SRR A R I H .

SW8:100%K,,  /K,;®

IEIRFERKVSIHRE FFIRITIAOKVS EATFE AL E/N—21E
[THIKVSES EASKVS{E Z B9 E){E.

0 B@ITTASKVSIE A6, LB/ —S R TAIKVS{E 10

, MBI LS RIKVSIE 13,

§q LTI BEAR 3o 3 B M ORI ) B A

SWo:
N S — R B E R TR B, BARRT LED
ST E SRR,

B ART AR B TIZ AN AR E R I8 & T HEE), KB
B hATE. BRERBITIRIEEWICREITFMHES
o BRI RS 9 (R B SR B h AT B R B
2. BRI SRR T 80 % BURTIERBIT 0.1 #, B
BRLRRERRERIEESEP.

LED &7~ AT TR AT R AS R S 7 -
#HERE

- EEIE
X

.ot

BRBEMRERTBIREE
A% (1 Hz)

MIEHISESRAYITHIME SIEEIANE BIYim GANES) A1 &q - Bt
SNI (L\2E3%) . BTN BE IR ENFF K58 4 (i AR FFEh [At% (3 Hz)
{ERTBEHL. - EBREEER
B o e 2 s SN AL . - {TRERT (<205)
AR IRIESMAX IRifiE, SNAA LR, SWé: / @) BRI E
B EERIE (24V —15% F+10% , 50Hz ) ZEEE|iSFSN L DIP6RERENFZEZHITITIZEBM Z AT (5]
FSP. E DIP6/"ON",
B ESEURT DIP2, 3MI51% E.
IRFNEEATLUEITHIVEE] ( DIP 65" 55 ") SR7E" R Eapy"
=R, R =SIhEE (DIP6J"ON™ o
FEFERRIG T L SP I SN SR FHELIRESRE.
[RIT%E DIP 69 OFF SRIB1TIRENES A IAFIER .
R ENSIETE 2 RS4RI & AT SN
FEImFI3, H—EREXMERTFRELES.
FEVREER
BB AR
i 4 (Pb) 3k (Ho) §% (Cd) A (CrvD) %iREKF (PBB) %R %P (PBDE)
BERSE X 0 0 0 0 0
EEiE e X 0 0 0 o) 0
[aEi o] X 0 0 0 o] 0
AEHE X 0 0 0 o) o)
PRAIES X o o o 0 0
e X o) 0 o] o 0

O: FRZBENRIEIZE AR PE S BI97E6B/T 26572 1 EHIREZRIUT.

X: FRZAENRECEZBHHR R RIS S8 HGB/T 26572 EHREER .

VLIRT1.2V

© Danfoss | 2016.10 | 15



ENGINEERING
TOMORROW

AME 55, AME 56

Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice.This also applies to products
already on order provided that such alterations can be made without subsequential changes being necessary in specifications already agreed.
All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.

Danfoss patager sig intet ansvar for mulige fejl i kataloger, brochurer og andet trykt materiale. Danfoss forbeholder sig ret til uden forudgaende varsel at foretage aendringer i sine produkter, herunder i
produkter, som allerede er i ordre, safremt dette kan ske uden at zendre allerede aftalte specifikationer.
Alle varemaerker i dette materiale tilhgrer de respektive virksomheder. Danfoss og Danfoss logoet er varemaerker tilhgrende Danfoss A/S. Alle rettigheder forbeholdes.

Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschlagen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kaufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. Der Kaufer kann aus diesen Unterlagen und zusétzlichen Diensten keinerlei Anspriiche gegeniiber Danfoss oder Danfoss Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsatzlich
oder grob fahrlassig gehandelt haben. Danfoss behilt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten — auch an
bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Firmen. Danfoss und das Danfoss Logo sind Warenzeichen der
Danfoss A/S. Alle Rechte vorbehalten.

Danfoss n’assume aucune responsabilité quant aux erreurs qui se seraient glissées dans les catalogues, brochures ou autres documentations écrites. Dans un souci constant d’amélioration, Danfoss se
réserve le droit d'apporter sans préavis toutes modifications a ses produits, y compris ceux se trouvant déja en commande, sous réserve, toutefois, que ces modifications n'affectent pas les
caractéristiques déja arrétées en accord avec le client. Toutes les marques de fabrique de cette documentation sont la propriété des sociétés correspondantes.

Danfoss et le logotype Danfoss sont des marques de fabrique de Danfoss A/S. Tous droits réservés.

Danfoss no acepta ninguna responsabilidad por posibles errores que pudieran aparecer en sus catalogos, folletos o cualquier otro material impreso, reservandose el derecho de alterar sus productos sin
previo aviso, incluyéndose los que estén bajo pedido, si estas modificaciones no afectan las caracteristicas convenidas con el cliente. Todas las marcas comerciales de este material son propiedad de las
respectivas companias. Danfoss y el logotipo Danfoss son marcas comerciales de Danfoss A/S. Reservados todos los derechos.

Danfoss ei vastaa luetteloissa, esitteissa tai muissa painotuotteissa mahdollisesti esiintyvista virheistd. Danfoss pidattaa itselleen oikeuden tehdd ennalta ilmoittamatta tuotteisiinsa muutoksia, myos jo
tilattuihin, mikéli tdmé voi tapahtua muuttamatta jo sovittuja suoritusarvoja. Kaikki tdssa materiaalissa esiintyvat tavaramerkit ovat asianomaisten yritysten omaisuutta. Danfoss ja Danfoss logo ovat
Danfoss A/S:n tavaramerkkeja. Kaikki oikeudet pidatetaan.

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy drukarskie w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Dane techniczne zawarte w broszurze mogg ulec zmianie bez
wczes$niejszego uprzedzenia, jako efekt statych ulepszeri i modyfikacji naszych urzadzen. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sa wiasno$cia odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg
znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.

Ddupma ”OaHdocc” He 6epET Ha ceba HMKaKoN OTBETCTBEHHOCTY 3a BO3MOXHbIE OneYaTKy B KaTanorax, 6poLuopax 1 Apyrvx Buaax nevatHoro matepvana. ®vpma "[aHgocc” octaBnaeT
3aco60V NPaBo Ha N3MEHEHVA CBOMUX NPOAYKTOB 6e3 NpeaBapuTeNbHOrO M3BeLLeHNA. OTO OTHOCUTCA TakxXKe K y>Ke 3akasaHHbIM NPoAyKTam Npy yCroBuUK, YTO Takue U3MEHEHUA He NOBNeKyT
nocneayoLmx KOPPEKTUPOBOK Y>Ke COrnacoBaHHbIX cneuvdrkaumii. Bce Toprosble Mapkv B 3TOM Matepuarne ABNATCA COBCTBEHHOCTbIO COOTBETCTBYIOWMX KOMMaHui. ”faHdocc”, norotvn
" NaHdocc” ABNAOTCA TOProBbIMU Mapkamu komnanuu ”[daHcoce A/O”. Bee npaBa 3aluyileHsbl.

Firma Danfoss nu isi asuma nici o responsabilitate pentru posibilele erori din cataloage, brosuri si alte materiale tiparite. Danfoss isi rezerva dreptul de a modifica produsele sale fara notificare. Aceasta se
aplica de asemenea produselor care au fost deja comandate cu conditia ca modificarile sa nu afecteze in mod substantial specificatiile deja convenite. Toate marcile comerciale sunt proprietatea
companiilor respective. Danfoss si emblema Danfoss reprezinta marci comerciale ale Danfoss A/S. Toate drepturile sunt rezervate.

Danfoss W B %, FMURECEHRIERTRLAGERTAE MR, Danfoss REARFULBAMEZ=RNF. ZRHFEATEITHEERH F2TLRECFIAENEY.
ARSI AR R AERIA B 2 M7=, Danfoss & Danfoss B#Ri2#9 A Danfoss A/S Z EMEHR. £INH.
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