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Danifi

AME 85 QM
DIP switch settings @ terminals 1 or 3 and will remain in this position
0 | as long as potential is present.
Safety Note o= . . )
S 2V_-V | om3Z| oV_-V Set DIP 6 to ON for operating actuator in 3 point
To avoid injury of persons and Direct |wm) | Inverse mode
damages to the device, it is absolutely 0056 ::g iz“fgsa' ’ B ) o
necessary to read and observe these broportional | VB | 3 point/AL Look carefully wiring diagram as wiring is
instructions carefully. LOG. flow |~EET | LIN.flow different for controllers with triac output (ECL)
) 100%k,, | COMLI | RED.k, in comparison to controllers with relay output.
Necessary assembly, start-up, and maintenance Reset | OB | Reset

work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do not remove the cover before the
power supply is fully switched off.

Disposal instruction

This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or
disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting @
Fix the AME 85, AME 86 on the valve (.
Admissible Installation Positions (2).

Manual override @

The manual override is applied by rotating the
8 mm Allen key (not supplied) to the required
position. Observe the direction of rotation
symbol.

Wiring @

Do nottouch anything on the PCB!
Switch offthe power line before wire

the actuator! Lethal voltage!

Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and SN
(common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be used
for indication of the current position. Range
depends on the DIP switch settings.

Supply voltage
Supply voltage (24V~ -15 to +10 %, 50 Hz) must
be connected to the terminals SN and SP.

h Factory settings:
ALL switches are on OFF position! (1)

@q Note: All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are added
consecutively. There is only one logic override of
functionality i.e. the switch No.6 Proportional /3
point, which sets actuator to ignore control signal
and works as a “simple” 3-point actuator

SW1: U

h Factory setting:

Voltage control signal (0-10 V).
SW2:2-10 V/0-10V (®

h Factory setting is:

2-10V.

SW3: Direct/Inverse @)

h Factory setting is:

DIRECT

SW4: ---/Sequential ®

Two actuators can be set to work parallel with
one control signal. If the SEQUENTIAL is set than
an actuator responds to split control signal (see
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

Note: This combination works in combination
with switch No.5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10 V
SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (®

Note: This function is available if switch No.4:
---/Sequential is set.
SWé: Proportional/3 point O

When DIP 6 is OFF:
actuator needs to perform self
stroking prior changing DIP 6 to ON.

Outputsignal depends on DIP 2, 3&5 setting.

Actuator can operate in modulating (DIP 6 to
OFF) or in “simple” 3-point mode, if the 3-point
function is selected (DIP 6 to ON).

Connect power supply on terminals SN and SP
terminals.

DIP 6 factory setting is OFF for modulating
operation.

Actuator’s stem will run to its totally extended
or retracted position by bridging SN signal to

éq Note: If 3 point function is selected actuator
does not respond to any control signal on port Y.
It only rises and lowers spindle if power is supplied
onport1or3

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Factory setting is:
LOG. Flow (characteristic of valve is unchanged)

&q Note: If this function is used in combination
with non-logarithmic valves the characteristic of
motorised valve will be anti-logarithm of valve’s

characteristic (e.g. valve with linear characteristic
will be transformed to quick open characteristic).

SW8: 100 % K, /RED. K, ®

éq Note: This function works proper only with
logarithmic (equal percentage) valves.

SW9: Reset (0

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and will
normally last a few minutes. The stroke length
of the valve is stored in the memory after self
adjustment has been completed. To restart
self adjustment, change the position of RESET
switch (switch No.9). If the supply voltage is
switched off or falls below 80 % in more than
0,1 s, the current valve position will be stored
in the memory and all data remain saved in the
memory also after a power supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover, the
indicator shows the control status and faults.

Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.

Dimensions @

Hazardous Substances Table

Part Name

Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Guides X (0] (0] [0} (0] o
Position indicators X (0] (0] [0} 0o o
Gears X (0] (0] ¢} (0] o
Bushings X (e} (o} [¢] O o
O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;
X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;

VI.CV.E2.8X
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Danifi

DEUTSCH

Sicherheitshinweise

Um Verletzungen an Personen und
Schaden am Gerat zu vermeiden, ist
diese Anleitung unbedingt zu

beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefiihrt
werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Entfernen Sie die Abdeckung nicht,
bevordie Stromversorgung komplett
ausgeschaltetist.

A

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte ausgebaut und
in dessen Bestanditeile zerlegt werden.
Sortieren Sie die einzelnen
Bestandoteile entsprechend der
Entsorgungsgruppen zur Wiederverwertung
oder Entsorgung.
Beachten sie dabeiimmer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Montage @
AME 85, AME 86 am Ventil ansetzen (D).
Zuldssige Temperatur 2.

Manuelle Hubverstellung @

Die Handverstellung erfolgt durch Verstellen
mit dem 8-mm-Innensechskantschliissels

(nicht im Lieferumfang enthalten) auf die
gewlinschte Position. Die Drehrichtungsanzeige
beriicksichtigen.

Elektrischer Anschlu3 @

Bitte die Platine nicht direkt bertihren!
Trennen Sie das Netzkabel vor der
Verdrahtung des Stellantriebs! Todliche
Spannung!
SchlieBen Sie den Stellantrieb gemdf dem
Verdrahtungsplan an.

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlieBen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann zur
Anzeige der aktuellen Position benutzt werden.
Der Bereich hdngt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung
Die Spannungsversorgung (24V~ -15 bis +10 %,
50 Hz) ist an Klemme SN und SP anzuschlie3en.

Einstellung der DIP Briicke @

U |l-moQ| !
2V_-V | o2 ov--v
Direkte | wE] Sekventiel

- | A Proportional

02)V_5(6)V |\ 5(6)V_10V
Omvendt | ol 3-punkt/RL
LOG.flow | ~NEJ LIN. flow
100 % Kvs | o] Red. Kvs
Reset | OB Nulstil

h Werkseinstellung:
ALLE Schalter sind in der Position OFF! (0)

@q BEMERKUNG: alle Kombinationen von DIP
Schalter sind erlaubt. Gewédhlte Funktionen
sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen: Briicke
Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch wird

der Antrieb so umgeschaltet, dass das Signal
ignoriert wird und arbeitet als “lblicher”
3-Punkt Antrieb.

SW1: U@

h Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Werkseinstellung:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse 1)

h Werkseinstellung:
DIRECT

SW4: ---/Sequentiell ©

Zwei Antriebe kdnnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q BEMERKUNG: Diese Kombination
funktioniert mit dem Schalter No.5: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10 V.

SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&
&q BEMERKUNG: diese Funktion ist wirksam,

wenn der Schalter No.4: --- / Sequentiell eingestellt
ist.

SW6: Proportionil/3-Punkt
Wenn der DIP-6 ist auf Stellmotor
& muss Ventilhub vor dem Andern der
DIP6 aufON.
Ausgangssignal istabhdngig von DIP-2, 3 &5
Einstellung.

Stellmotor kann bei jeglichen arbeiten
modulierend (DIP-6, um AUS) oder in “einfacher”
3-Punkt, wenn die 3-Punkt Funktion ausgewahlt
ist (DIP-6, um auf).

Anschlielen Spannungsversorgung an den
Klemmen SN und SP Klemmen.

Werkseitig eingestellte DIP 6 auf OFF fir den
Betrieb in Stellmotor modulierend Modus.

Stellmotor Antriebsstange ausgefiihrt

werden soll, der vollkommen erweitert oder
eingefahrener Stellung Audio-Bestandskunden
SN Signal an den Klemmen 1 oder 3 und bleibt
in diesem Position -so lange wie Potenzial
vorhanden ist.

Stellen Sie DIP-Schalter 6 auf EIN fiir den
Stellmotor in 3 Punkt.

Bitte schauen Sie Schaltplan als Verdrahtung
ist anders flr Regler mit Triacausgang (ECL) in
Prachtdecke durch Controller mit Relaisausgang.

éq BEMERKUNG: Wenn die 3-Punkt Funktion
gewdhlt wird, reagiert der Antrieb nicht auf
irgendwelche der Steuersignale Y Klemme. Der
Antrieb bewegt die Motorenspindel nach oben
oder nach unten bei dem Steuersignal auf Klemme
1 oder 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Werkseinstellung:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik bleibt unverdndert).

&q BEMERKUNG: falls diese Funktion mit dem
nicht logarithmischen Ventil verwendet wird,
Ubernimmt der Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil mit linearer
Kennlinie wird in die Kennlinie umgewandelt).

SW8:100 % K /RED. K, ®

&q BEMERKUNG: diese Funktion
arbeitet richtig nur mit logarithmischen
(gleichprozentigen) Ventilen.

SW9: Reset (i0)

Nach Einschalten der Stromversorgung startet
der Regelantrieb den Selbstanpassungsvorgang.
Die Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert normalerweise
einige Minuten, abhédngig von der Distanz

der Spindelbewegung. Die Hubldnge

des Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert. Der
Selbstanpassungsvorgang kann durch Driicken
der RESET-Taste wiederholt werden (Schalter
No. 9). Bei Ausfall der Versorgungsspannung -
oder beim Absinken auf einen Wert kleiner 80 %
-langerals 0,1 s, wird die aktuelle Ventilposition
im Speicher gespeichert. Alle Daten sind also
auch im Falle einer Stromunterbrechung
gesichert.

Funktionstest
Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb, den
Betriebszustand und eventuelle Fehler an.
Dauerlicht
- normaler Betrieb
Kein Licht
- nicht in Betrieb oder keine
Stromversorgung
Blinklicht (1 Hz)
- Selbstanpassungsmodus
Blinklicht (3 Hz)
- Versorgungsspannung zu niedrig
- Ventilhublange ungeniigend (<20 s)
- Endposition nicht erreichbar.

Abmessungen @

6| © Danfoss | 2016.11
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Sécurité

Pour éviter des blessures des
personnes et des dégats au dispositif,
il est absolument nécessaire de lire

attentivement et de respecter ces instructions.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne de
qualification.

Suivre les instructions du fabricant du systéme
ou de son service.

A

Indications de mise au rebus

Ne pas retirer le capot avant d’avoir
totalement coupé l'alimentation.

Ceproduit peut étre démonté et tous
ses composants classés sipossibleen
différentes catégories en vue de leur
recyclage ou destruction

Dans tous les cas, suivre la législation locale de
mise aurebus.

4

Montage @
Fixer ’AME 85, AME 86 sur la vanne (D).
Orientations de montage (2).

Débrayage manuel @

Le débrayage manuel est appliqué en faisant
pivoter la clé Allen de 8 mm (non fournie)
dans la position requise. Observez le sens du
symbole de rotation.

Branchement électrique @
Ne pas toucher la carte de circuit
imprimé!
Couperl'alimentation avant de
raccorder'actionneur! Danger de mort!

Raccorder'actionneur conformément au
schéma de branchement électrique.

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché sur
la borne Y (signal d'entrée) et la borne SN
(commun) sur la carte imprimée de 'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut servir pour
indiquer la position actuelle. La zone dépend
des réglages du sélecteur de fonction DIP.

Tension d’alimentation
La tension d’alimentation (24V~-15/+10 %, 50
Hz) doit étre branchée aux bornes SN et SP.

Réglages du sélecteur de fonction
DIP©®

U|-moQ| !
2V | om2| oV_--v
Direct [ Wl Inverse
e EN =) Séquentiel
02)V_56)V | v\ 5(6)V_10V
Proportionnel [ o\l 3 points/RL
Débit LOG. | NI Débit LIN.
100%Kvs | col] Red. Kvs
Reset |\OB] Reset

h Réglage d'usine:
TOUTES les commandes sont en position ARRET!

@

éq REMARQUE: Toutes les combinaisons des
commandes DIP sont possibles.

Toutes les fonctions sélectionnées sont ajoutées
l'une a l'autre. Il y a seulement un pontage logique
des fonctions: commande 6 Proportionnel/ 3
points qui fait le moteur ignorer le signal de
commande et fonctionne comme un »simple«
3-points moteur.

SW1: U@

h Réglage de I'usine:
le signal de commande de tension (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Réglage de l'usine:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @)

h Réglage de I'usine:
DIRECT

SW4: ---/Séquentiel ®

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallelement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond au
signal de commande »split« (voir

0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

REMARQUE: Cette combinaison fonctionne
en combinaison avec la commande 5:
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V.

SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&
REMARQUE: Cette fonction est disponible, si
la commande 4: ---/Séquentiel est réglée.

SW6: Proportionnel/ 3 points 7)

Lorsquele DIP 6 est SUR Actuateur
doitexécuter autorégulation avant le
DIPen perpétuelle évolution 6 sur ON.
Signal de sortie dépend du
commutateur DIP 2, 3 et 5 Réglage.

Actuateur permet de fonctionner en modulant
(DIP 6 sur OFF) ou dans “simple” 3-points mode,
si la fonction 3 points est sélectionnée (DIP 6
sur ON).

Alimentation pour alimenter les bornes SN et SP
les bornes.

Réglage d'usine DIP 6 sur OFF pour la mise en
ceuvre d’Actuateur en mode modulant.

Actuateur tige continue de fonctionner a sa
position rétractée en établissant totalement
étendue ou signal de SN a laborne 1 ou 3

et resteront dans cette positon tant que le
potentiel est présent.

Régler le DIP 6 sur ON pour I'exploitation
Actuateur en mode 3 points.

Schéma de raccordement en tant que regarder
attentivement cablage est différente pour

les régulateurs avec sortie triac (ECL) en
comparaison avec les régulateurs avec sortie
de relais.

é[l REMARQUE: Si la fonction 3 points est
sélectionnée, le moteur ne répond a aucun signal
de commande sur la borne Y. Cette fonction
seulement déplace la broche vers le haut et vers
le bas, s'il y a de I'alimentation en courant sur les
bornes 1 et 3.

SW7: Débit LOG./ débit LIN.

h Réglage de l'usine:
débit LOG. (caractéristique de la vanne ne change
pas).

&q REMARQUE: Si cette fonction est utilisée en
combinaison avec les vannes non-logarithmiques,
la caractéristique de la vanne motorisée sera
I'anti-logarithme de la caractéristique de la vanne
(p.e. une vanne avec la caractéristique linéaire
sera transformée en caractéristique »rapidement
ouverte«).

SW8: 100 % K, /RED. K, ®

@q REMARQUE: Cela ne fonctionne proprement
qu’avec les vannes logarithmiques (méme
pourcentage).

SW9: Exploitation

Une fois alimenté, le moteur commence un
procédé d'auto-réglage. La diode lumineuse
clignote jusqu’a ce que l'auto-réglage soit
términé. Cela dure normalement env. 2 minutes,
suivant le déplacement de la broche. La course
de la vanne est conservée en mémoire a la fin
de l'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande 9) fera
redémarrer l'auto-réglage. Si l'alimentation est
interrompue - ou chute a une valeur inférieure
a 80 % - pendant plus de 0,1 sec., la position
actuelle de la vanne est mémorisée. Toutes les
données seront donc mémorisées, méme en cas
de coupure de courant.

Test de fonction
La diode lumineuse indique que le moteur est
en fonction. Elle indique aussi I'état de marche
et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiere

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20s)

- lafin de course ne peut pas étre atteinte.

Dimensions @

VI.CV.E2.8X
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NEDERLANDS

Veiligheid

Om verwondingen van personen en
& schade aan het apparaat te voorkomen

dient men deze instructies met
aandacht te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel uitgevoerd
worden.

Neem alle instructies betreffende
installatiecomponenten van andere fabrikanten
in acht.

Verwijder de afdekkap niet voordat de
& voedingsspanning volledig is

uitgeschakeld.

Afvalverwerking

Ditproductofdelen ervan dienen te
Ei worden afgevoerd op een
milieuverantwoorde wijze.
Apparatuurdie elektrische onderdelen bevat,
mag niet samen met huishoudelijk afval
worden afgevoerd.
Deze apparatuur moetapartworden
ingezameld samen met ander elektrisch
en elektronisch afval conform de geldende
wetgeving.

Montage @
Bevestig de servomotor op de afsluiter (.
Toegestane montage posities 2).

Handbediening @

De handbediening gebeurt door de (niet
meegeleverde) inbussleutel van 8 mm in de
juiste positie te draaien.

Bekijk de richting van het rotatiesymbool.

Aansluiting @

Gevaarlijke spanning, raak niets aan
& opdeprintplaat. Schakel de stroom uit
voordat de bedrading van de
servomotor wordt aangebracht!
Dodelijke spanning!
Sluit de servomotor aan volgens het
aansluitschema.

* AC24V(AC24V)
** Verbind via een transformator met
veiligheidsisolatie (Connect via
safety isolating transformer.)

Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en op
klem SN (gemeenschappelijke nul) van de AME
printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem SN)
kan gebruikt worden als indicatie van de
klepstand. Het bereik hangt af van de instelling
van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24 V~ -15 tot +10%,

50 Hz) wordt aangesloten op de klemmen SN (nul)
en SP (24Vac).

Dip-schakelaarinstellingen @

U|-mog| !
2V -V [om2| ov---v
Direct. (W] Inverse
ey = Sequential (volgorde)
02)_56)V (v 5(6)_10V
Proportional | o\l 3 point/RL

LOG. flow | N LIN. flow

100%k,, [coOM | RED.k,

Reset |‘OB] Reset

h Fabrieksinstellingen:
alle schakelaars staan in de OFF (uit)-positie.()

§q NB: Alle combinaties van DIP-instellingen
zijn toegestaan. Alle gekozen functies worden
bijelkaar opgeteld. Er is echter één uitzondering
Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke de
motor instelt als “simpele” 3-punts servomotor.

SW1: U@

h Fabrieksinstelling:
0-10 V stuursignaal

SW2:2V...10/0V...10(®

h De fabrieksinstelling is:
2...10V.

SW3: Direct/Omgekeerd @

h De fabrieksinstelling is:
Direct

SW4: ---/Sequential ®

Twee servomotoren kunnen naar hetzelfde
signaal “luisteren”. Als Sequential is ingesteld
reageert de motor op een gedeeld signaal.

&q NB: Deze instelling werkt samen met
schakelaar 5:02) V... 5(6 V)/6(6) V... 10V

SW5:0(2) V...5(6 V)/6(6) V... 10V (®

&q NB: Deze functie is geldig als schakelaar 4 op
Sequential staat.

SW6: Proportioneel/3-punts )

De servomotor werkt als een simpele 3-punts
motor als de 3punts functie is ingesteld.
Voedingsspanning wordt aangesloten op de
klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en 3 wordt
24 Vac voor “omlaag” en “omhoog” aangesloten.

Uitgangssignaal X geeft de werkelijke stand aan.

éq NB: in de 3-puntsfunctie reageert de
servomotor niet op signalen via klem Y. De spindel
beweegt alleen bij spanning op klem 1 of klem 3.

SW7: LOG flow/LIN flow

h Fabrieksinstelling:
LOG. Flow (afsluiter-karakteristiek ongewijzigd)

&q NB: De grote AB-QM-afsluiter heeft een
lineaire karakteristiek.. In de stand LIN flow
blijft de karakteristiek lineair. In de stand LOG
flow wordt de karakteristiek van de
servomotor dusdanig aangepast dat de
servomotor en de afsluiter tezamen als
afsluiter werken met een LOG-karakteristiek.

SW8:100% K, /RED. K, ®

SW9: Reset (i0)

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert tot
de afstelling is beéindigd. De tijdsduur is
afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de
klep wordt in het geheugen opgeslagen. Om
de afstelprocedure opnieuw te starten dient
de stand van RESET veranderd te worden.
Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder 80%
daalt, wordt de momentele klepstand in het
geheugen opgeslagen en blijven alle
gegevens bewaard, ook na het uitschakelen
van de voeding.

Functietest
De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continu uit

- geen bedrijf of geen voedingsspanning
Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz):

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (,20 s)

- eindpositie onbereikbaar.

Afmetingen @
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Nota de seguridad
A fin de evitar lesiones personales o
danos en el dispositivo, es
absolutamente necesario leery
respetar estrictamente estas
instrucciones.

Las operaciones de montaje, puesta en marcha
y mantenimiento deben ser realizadas
Unicamente por personal cualificado y
autorizado.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

Noretire la cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico

porcompleto.

Instrucciones de eliminacion

Este producto debe ser desmontadoy
siesposible, sus componentes deben
serseparados en varios grupos antes
desureciclado o destruccion.
Siga siemprela regulacién local sobre
eliminacion.

Montaje @
Montaje del AME 85, 86 en la valvula .
Posiciones permitidas de instalacion (2.

Cancelacion manual @

La cancelacion manual se lleva a cabo girando
la llave Allen de 8 mm (no suministrada) hasta la
posicion precisa. Preste atencion a los simbolos;
proporcionan informacion acerca del sentido
de giro.

Cableado ©

iNotoquenadaen laplacadecircuito
impreso!
iDesactive la linea de suministro eléctrico

antes de conectar el actuador!
iTensién letal!
Conecte el actuador de acuerdo con el esquema de
cableado.

Senal de control

La senal de control proveniente del regulador
debera ser conectada al terminal Y (serial de
entrada) y al terminal SN (comun) en el circuito
impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede usarse
para indicar la posicién actual. El rango
dependera de la configuracion del interruptor
DIP.

Tension de alimentacion

La tension de alimentacion (24V~-15/+10 %, 50
Hz) tiene que ser conectada a los terminales SN
y SP.

Las configuarciones del interruptor
DIPO

U |-mog| !
2V_--V [ om2| ov--v
Directo | wE] Secuencial

— | A Proporcional
02V_56)V |\l 56)V_10V
Inverso [ o\l 3puntosR/L
Flujo LOG. | ~m3 Flujo LIN.

100% Kvs | coll]
Restablecimiento | O]

Red. Kvs
Restablecimiento

h Ajuste de fdbrica:
Todos los interruptores tienen que estar en la
posicién OFF! (D)

&q IMPORTANTE: Todas las combinaciones
de los interruptores estdn permitidas. Todas las
funciones seleccionadas serdn afnadidas una a
la otra. Solamente hay una sobreposicion de las
funciones: el interruptor No.6 Proporcional / 3
vias que hace que el actuador ignore la senal y
funcione como un “sencillo” actuador de 3 vias.

SW1: U@

h Ajuste de fdbrica:
serial de control de tension (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Ajuste de fdbrica:
2-10 V.

SW3: Directo/Inverso @)

h Ajuste de fdbrica:
DIRECT

SW4: ---/Secuencial &

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan a la misma
sefal de control a la vez.

Al elegir SEQUENTIAL el actuador respondera
a la senal de control dividida (vease 0(2)-5(6)
V/5(6)-10V).

&q Nota: Esta combinacion funciona en
combinacién con el interruptor No.5:
0(2)- 5(6) V/5(6)-10 V).

SWS5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10V (&

Nota: Esta funcion es posible al elegir el
interruptor No.4:---/ Secuencial.
SWé: Proporcional/3 vias )

Cuando los interruptores DIP 6 es de
A actuador deberealizar ajuste

automdticodelalongitud de carrera
antes del conmutador DIP 6 en la posicion ON.

Senal de salida depende de los interruptores DIP
2,3&5Ajuste.

Actuador puede funcionar en modulante (DIP
6 a OFF) o en modo “simple” 3-puntos, si la
funcidn se selecciona 3 puntos (DIP 6 a).

Conectar la corriente de alimentacién SN y SP.
terminales de los terminales.

Ajuste de fabrica los interruptores DIP 6 en la
posicion OFF para el funcionamiento actuador
modulante en modo.

Actuador vastago es totalmente extendida
0 se ejecutara hasta su posicion retraida,
sefal de transicién SN a los terminales 10 3
y permanecerd en tal tomografia mientras
potencial estd presente.

Ajuste los interruptores DIP 6 en
funcionamiento actuador de 3 puntos modo.

Observe atentamente diagrama de
conexionado como cableado es diferente
para los controladores con salida triac (ECL) en
comparacion a los controladores con salida de
relé.

&q Importante: Al elegir la funcion de 3 vias, el
actuador no responerd a ninguna de las sefiales de
control en el puerto Y. El vdstago se moverd hacia
arriba o abajo si hay alimentacion en el puerto 1
63.

SW?7: LOG.flow/LIN.flow

(LOG flujo /LIN.flujo)

h Ajuste de fdbrica:
LOG flow (caracteristica de la vdlvula no
cambiada)

@q Imporatante: Al usar esta funcion con las
vdlvulas no logaritmicas, la caracteristica de la
vdlvula motorizada serd el antilogaritmo de la
caracteristica de la vdlvula (por ejemplo la vdlvula
con la caracteristica linear serd transformada en al
caracteristica de apertura rdpida).

SW8: 100 % K, /RED. K, ®

&q Nota: Esta funcién funciona correctamente
solamente con las vdlvulas logaritmicas (de flijo
igual porcentage).

SW9: Funcionamiento ()

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un proceso
de auto ajuste. El diodo LED parpadea hasta
que el proceso de auto ajuste haya llegado a
término. Este proceso dura normalmente un
par de minutos dependiendo del recorrido

del vastago. El recorrido de la valvula es
almaceneado en la memoria después de
terminado el auto ajuste. Para empezar de
nuevo el auto ajuste pulsar el interruptor
RESET (interruptor No.9). Si se corta la tensién
de alimentacion o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80 % durante mdsdeun 0,1 s, la
posicién actual de la valvula serd guardada en
la memoria. De esta manera, todos los datos
quedaran guardados en la memoria, incluso en
caso de corte de corriente.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no esta en marcha, no hay alimentacién
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado baja
- recorrido de la valvula insuficinete
(<205)
- el recorrido maximo no puede ser
alcanzado.

Dimensiones @
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ITALIANO

Attenzione

Per evitare danni alle persone e
all'apparecchio, € assolutamente
necessario leggere e osservare

attentamente queste istruzioni.

Montaggio, avviamento e manutenzione
devono essere eseguiti solo da personale
autorizzato e qualificato.

Seguire sempre le istruzioni del costruttore o
dell'assistenza.

Non rimuovere il coperchio prima di
aver completamente scollegato

I'alimentazione elettrica.

Istruzioni per lo smaltimento

Questo prodotto deve essere
smontato e i componenti smistati, se
possibile, prima di procedere con il
riciclaggio o lo smaltimento.

Seguire sempre le normative localisullo
smaltimento.

Montaggio @
Fissare 'AME 85 QM sulla valvola ().
Posizioni d'installazione consentite (2.

Esclusione manuale @

Per agire in modo manuale, ruotare la chiave
esagonale da 8 mm (non fornita) sulla posizione
richiesta. Osservare la direzione di rotazione del
simbolo.

Collegamento elettrico @

Non toccareicomponentidel PCB!
& Scollegare dalla rete di alimentazione

primadi effettuare i collegamenti
elettrici sull'attuatore! Tensione mortale!

Collegare I'attuatore secondo lo schema
elettrico.

Segnale di comando

Il segnale di comando deve essere collegato
ai morsetti Y (ingresso segnale) e SN (comune)
serigrafati sulla scheda dell’AME.

Segnale di uscita

Il segnale di uscita dal morsetto X puo essere
utilizzato per indicare la posizione della valvola.
Il campo dipende dalla configurazione del DIP
switch.

Alimentazione
L'alimentazione (24 V ~ -15/+10 %, 50 Hz) deve
essere collegata ai morsetti SN e SP.

Impostazioni dei DIP switch @

U|l-mg9| !
2V_--V [ommZ| ovo---v
Diretto | wil ] Inverso
e EN = Sequenziale
0(2)_5(6)V | ;v 5(6)_10V
Proporzionale | o/l ] 3 punti/RL
Portata LOG. | N Portata LIN.
100%k,, [coOM | RED.k,
Resettaggio | ‘O] Resettaggio

h Impostazioni di fabbrica:
Tutti gli switch sono in posizione OFF! (1)

&q Nota: Tutte le combinazioni dei DIP switch
sono consentite. Tutte le funzioni selezionate
sono aggiunte in sequenza. C'é soltanto una
sovrapposizione logica delle funzioni, ad es. lo
switch N°6 Proporzionale/3 punti, che fa ignorare
all'‘attuatore il segnale di comando e lo fa
funzionare come un “semplice” motore a 3 punti.

SW1: U@

h Impostazione di fabbrica:
Segnale di comando di tensione (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Impostazione di fabbrica:
2-10V.

SW3: Diretto/Inverso (4

h Impostazione di fabbrica:
DIRETTO

SW4: ---/Sequenziale 5

Due attuatori possono essere configurati per
far si che funzionino in parallelo con lo stesso
segnale di comando. Se ¢ settata la funzione
SEQUENZIALE, allora I'attuatore risponde al
segnale di comando “split” (vedi 0(2)-5(6) V/5(6)-
10V).

éq NOTA: Questa combinazione va associata allo
switch No 5: 0(2)-5(6)V/5(6)-10 V

SWS5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10V ®

NOTA: Questa funzione é disponibile se lo
switch No 4: --- /Sequenziale viene selezionato.

SW6: Proporzionale/3 punti 9

Se viene selezionata la funzione 3 punti, allora
I'attuatore puo funzionare come “semplice”
attuatore a 3 punti. Lalimentazione elettrica
deve essere collegata ai morsetti SN e SP. I
segnale di comando 24V CA é collegato per
I'apertura e la chiusura dell’attuatore ai morsetti
1 0 3.l segnale diritorno X corrisponde alla
posizione corretta.

&q Nota: Se la funzione a 3 punti é selezionata,
I'attuatore non risponde al segnale di comando sul
morsettoY. Alza e abbassa I'alberino solo quando
I'alimentazione é presente sui morsetti 10 3.

aw: Portata LOG./Portata LIN.

Impostazioni di fabbrica:
Portata LOG. (le caratteristiche della valvola
rimangono immutate)

&q NOTA: La maggior parte delle valvole
Danfoss dotate di attuatore hanno una curva
caratteristica portata/posizione logaritmica
(equi-percentuale). Impostando lo switch su
portata LIN. la caratteristica della valvola puo
essere modificata. Questa combinazione di
attuatore e valvola corrisponde ad una valvola
con curva caratteristica LINEARE.

SW8: 100 % K, /RED. K, ®

@q NOTA: Questa funzione puo essere
correttamente utilizzata solo con valvole
logaritmiche (equi-percentuali).

SW9: Ripristino (0

Dopo essere stato alimentato, I'attuatore inizia
una procedura di auto-determinazione della
corsa. Il LED lampeggia fino a quando I'auto-
regolazione e terminata. Questa operazione
dura normalmente pochi minuti a seconda della
corsa. La corsa della valvola viene memorizzata
alla fine di questa processo. Per ripetere la
procedura di auto-determinazione occorre
modificare la posizione del RIPRISTINO (switch
N°9). Se la tensione viene a mancare o si
abbassa ad un valore inferiore all’80 % per piu
di0,1s, la posizione attuale della valvola viene
memorizzata. Anche tutti i dati verranno salvati
in caso di interruzione della corrente.

Test di funzionamento
Lindicatore luminoso indica se I'attuatore &
in funzione o meno. Indica inoltre lo stato di
funzionamento o di avaria.
Luce costante
- funzionalita normale
Nessuna luce
- nessun funzionamento né alimentazione
Luce intermittente (1 Hz):
- modalita di autoregolazione
Luce intermittente (3 Hz):
- alimentazione troppo bassa
- corsa insufficiente della valvola (<20 s)
- il fine corsa non puo essere raggiunto.

Dimensioni @
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Warunki bezpieczenstwa

Aby uniknac¢ obrazen u ludzi oraz
& uszkodzenia sprzetu, nalezy koniecznie
zapoznac sie
z tymi informacjami i przestrzegac ich.
Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacja moga by¢

wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Prosimy stosowac sie do instrukgcji producenta
lub operatora uktadu.

A

Instrukcja usuwania odpadéow

Niezdejmowacpokrywy przed
catkowitym odtqczeniem zasilania.

Przed ztomowaniem sitownik nalezy
roztozy¢ na czesciijezelito mozliwe
posortowacnarézne grupy
materiatowe.
Zawsze stosuj sie do miejscowych przepiséw w
zakresie usuwania odpadow.

Montaz @

Zamontowac sitownik AME 85, AME 86 na
zaworze (D).

Dopuszczalne pozycje montazu (2).

Sterowanie reczne @

Reczne sterowanie jest realizowane przez
obrét 8 mm klucza imbusowego (nie jest na
wyposazeniu) do odpowiedniego potozenia.
Nalezy zwréci¢ uwage na symbole opisujace
kierunek obrotu.

Okablowanie @
A Nie wolno niczego dotykac na ptytce
obwodu drukowanego, gdy urzqdzenie
jest pod napieciem! Zagrozenie zycia!
Podltqczenia przewodéw wykona¢ zgodnie ze
schematem podtqczer elektrycznych.

Wersjana 230V~

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi byc¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce drukowanej
sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze by¢
uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres
zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania
Napiecie zasilania (24V~ -15 do +10 %, 50Hz)
musi by¢ podtaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP @

Ul-mog| !

2V_-V [om2| o0V-V
Zgodnie | wE) Odwrotnie
Y == Sequential
0QV_56)V [\ 5(6)v_10Vv

Proporcjonalny | o\l 3-punktowy/RL
LOG. flow | NE LIN. flow
100 % Kvs | col] Red. Kvs
Reset | O] Reset
h Ustawienia fabryczne:

wszystkie przetqczniki sq w potozeniu OFF! ()

UWAGA: Dozwolone sq wszystkie
kombinacje przetqcznikow DIP.

Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane. Istnieje
tylko jedno logiczne ominiecie funkcjonalnosci:
przetqcznik nr 6 Proportional /3 point
(Proporcjonalny/3-punktowy), ktéry powoduje,

ze sitownik ignoruje sygnat sterujqcy i dziata jako
prosty 3-punktowy sitownik.

SW1: U1

h Ustawienie fabryczne:

sterowanie sygnatem napieciowym (0..10 V).
SW2:2-10 V/0-10V (®

h Ustawienie fabryczne:

2-10V.

SW3: Direct/Inverse @)

h Ustawienie fabryczne:

DIRECT

SW4:---/Sequential ®

Dwa sitowniki mogg by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujgcym. Jesli wybrana jest
opcja SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony
sygnat sterujacy (patrz 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

UWAGA: To ustawienie dziata w potqczeniu z
przetgcznikiem nr 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V
SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna, gdy
ustawiony jest przetqcznik nr 4: --- / Sequential.

SW6: Proportional/3 point )
Sitownik musiwykonywac¢

& samodostrajania przed zmianqg

ustawien przetqcznika DIP6 na ON (WE. ).
Sygnatwyjsciowy zalezy od DIP 2, 3 &5 nastawa.

Gdy przetqcznik DIP 6 jest NA

Sitownik moze pracowa¢ w modulujacy (DIP 6
do WYLACZONY) lub w “proste” 3-punktowego,
po wybraniu opcji 3-point (DIP 6 ON).
Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciskach SN i
SP zaciskéw.

Fabrycznie ustawione na OFF DIP 6 do obstugi
Sitownik w trybie modulujacy.

Sitownik jest catkowicie wysuniety trzpien
bedzie pracowac w jego trakcie wsuwania
trzpienia lub przez mozliwosc¢ przemierzania
SN sygnat do zaciskéw 1 3 i pozostanie w
tym pozytronowa tak dtugo, jak jest obecny
potencjat.

Ustawi¢ Sitownik DIP 6 do pracy w trybie
3-punktowy.

Przyjrzyj sie uwaznie jak potaczenia elektryczne
schemat potaczen elektrycznych jest rézne w
zaleznosci od regulatoréw z wyjscia triakowe
(ECL) w poréwnanie do regulatoréw z wyjscie
przekaznika.

&q UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point,
sitownik nie reaguje na jakikolwiek sygnat
sterujgcy na wyprowadzeniu Y. Sitownik
bedzie podnositi opuszczat wrzeciono, jesli na
wyprowadzenia 1 i 3 zostanie podane napiecie.

SW7: LOG. flow/LIN. flow

h Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka zaworu)

&q UWAGA: Jesli ta funkcja jest uzywana w
potqczeniu z zaworami nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu napedzanego bedzie
antylogarytmem charakterystyki zaworu (np.
zawdr liniowy przeksztatci sie w zawor szybkiego
otwarcia).

SW8: 100 % KVS/RED. KVS (9

&q UWAGA: Ta funkcja dziata prawidtowo
wytqcznie z zaworami logarytmicznymi
(statoprocentowymi).

SW9: Reset

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.

Dioda LED btyska do momentu zakoriczenia
tego procedury. Trwa to zazwyczaj pare

minut w zaleznosci od skoku wrzeciona. Po
zakonczonym procesie samoregulacji wartos¢
skoku zaworu jest zachowana w pamieci.
Zmiana pozycji przetacznika RESET (przetacznik
nr 6) ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajace zostanie odciete lub
przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie ponizej
80 %, to aktualna pozycja zaworu jest chowana
w pamieci; zapewnia to, zachowana zachowanie
wszystkich danych - réwniez w przypadku
przerw w zasilaniu.

Test dziatania
Dioda $wietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny
czy tez nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje
tez status sterowania i btedy.Dioda swietlna
wskazuje, czy silnik jest aktywny czy tez nie.
Co wiecej, dioda LED wskazuje tez status
sterowania i btedy.
State Swiecenie

- normalna pracaBrak swiecenia

- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz

- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz

- zbyt niskie napiecie zasilania

- niedostateczny skok zaworu (<20 s)

- nie mozna osiggna¢ potozenia

krancowego.

Wymiary @
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CESKY

Bezpecnostni pokyny
poskozeni zafizeni, pfed montézi a

& uvadénim zafizeni do provozu si musite

precist tyto pokyny a bezpecnostni instrukce.

Abyste predesli zranéni osob a

Nedemontujte servopohony s funkci
bezpecnostni pruziny! Pfi nespravné manipulaci
hrozi nebezpeci zranéni nebo usmrceni!
Servopohon je tézky. Manipulujte s nim opatrné,
abyste predesli zranéni osob nebo poskozeni
produktu.

Nesunddvejte kryt, dokud neni

& napdjenizcelavypnuto.

Pokyny k likvidaci

Pokud je to mozné, tento produkt by se
mél predrecyklacinebo likvidaci
rozmontovat ajeho soucdsti patricné
roztridit.
VZdy dodrzujte mistni predpisy tykajici se
likvidace.

Montaz @

Upevnéte AME 85 QM na ventil (.

Pfipustna instala¢ni poloha 2.

Rucni ovladani @

Ru¢ni ovlddani se provadi otocenim
imbusového klice 8 mm (neni pfilozen) do
pozadované polohy. Viimejte si sméru znacky
otaceni.

Zapojeni @

Nedotykejte se niceho na elektronice
A pohonu!

Pred zapojovdnim servopohonu
vypnéte elektrické vedeni! Pfitomnost napéti
nebezpecného Zivotu!

Servopohon zapojte podle schématu zapojent.

Ridici signal

Ridici signal z Fidici jednotky musi byt pfipojen
ke svorkam Y (vstupni signdl) a SN (spole¢ny
vodic) na desce tisténych spoji AME.

Vystupni signal

Vystupni signal ze svorky X Ize pouzit pro
indikaci aktudlni polohy. Rozsah zavisi na
nastaveni prepinact DIP.

Napajeci napéti
Napajeci napéti (24 V~ -15 az +10 %, 50 Hz) musi
byt ptipojeno ke svorkam SN a SP.

Nastaveni DIP spinace @

U|l-mg9| !
2V_--V [ommZ| ovo---v
Piimy | wE Inverzni
e EN = Sekven¢ni
0(2)_5(6)V | ;v 5(6)_10V
Proporcionéini | oIl 3bodovy/RL
Pritok LOG | NI Pritok LIN
100%k,, [coOM | RED.k,
Resetovéani | ‘O] Resetovani

h Tovdrni nastaveni: )
VSECHNY spinace jsou nastaveny do VYPNUTE

polohy! ™

&q Pozndmbka: Vsechny kombinace prepinact
DIP jsou povoleny. Vsechny funkce, které jsou
vybrdny, jsou pfiddny po sobé. Existuje pouze
jedno logické potlaceni funkci, tj. spinac ¢.6 Volba
modulacniho nebo tfipolohového rezimu, ktery
nastavuje servopohon tak, aby ignoroval fidici
signdl a plnil funkci , jednoduchého” 3bodového
servopohonu.

SW1: U@

h Tovdrni nastaveni:
Napétovy reg ulacni signdl (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h Tovdrni nastaveni:
2-10V.

SW3: Pfimy/Inverzni @

h Tovdrni nastaveni:

PRIMY

SW4: ---/Sekvenéni (5

Dva servopohony Ize nastavit tak, aby
pracovaly paralelné s jednim fidicim signdlem.
Pokud je nastaven do polohy ON, pracuje
servopohon v sekven¢nim rozsahu:0(2)...5(6)
V nebo 0(4)...10(12)mA nebo 6(6)...10V nebo 10
(12)....20mA.

&q Pozndmka: Tato kombinace pracuje spolu se
spinacem ¢.5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (&

&q Pozndmka: Tato funkce je pouZitelnd pouze s
nastavenym spinacem ¢. 4: ---/Sekvencni.

SW6: Modulaéni nebo tiipolohovy rezim @
Servopohon mUze pracovat jako ,jednoduchy”
3bodovy servopohon, pokud je navolena
3bodova funkce. Napajeni by mélo byt
pfipojeno k porttm SN a SP. Na portu 1 nebo

3 je ptipojen signal 24 V AC pro zvedani nebo
spousténi servopohonu. Zpétny signal X
signalizuje spravnou polohu.

&q Pozndmbka: Pokud navolite 3bodovu funkci,
servopohon nereaguje na Zddny fidici signdl na
portu Y. Pouze zvedne a spusti vieteno, pokud je
napdjeni privedeno na port 1 nebo 3.

SW7: Pritok LOG/Pritok LIN; volba
rovnoprocenti nebo linearni
charakteristiky

h Tovdrni nastavent:
LOG. Priutok (charakteristika ventilu je
nezménéna)

éq Pozndmbka: Velké ventily AB-QM maji linedrni
charakteristiku. S nastavenim spinace do polohy
Pratok LIN zdstdvaji charakteristiky linedrni .

Pokud nastavite spinac do polohy Pritok LOG,
pritok ventilem je nastaven na rovnoprocenti
charakteristiku.

SW8: 100 % KVS/RED. K,  (®

éq Pozndmka: Tato funkce funguje sprdvné
pouze s logaritmickymi (rovnoprocentnimi) ventily.

SW9: Resetovani

Po zapojeni ke zdroji napajeciho napéti se
servopohon zac¢ne automaticky nastavovat.
LED kontrolka bude béhem tohoto nastavovani
blikat. Doba nastavovani zavisi na délce drahy
vietena a obvykle trva nékolik minut. Velikost
drahy zdvihu je po dokon¢eni nastavovani
ulozena do paméti. Chcete-li nastavovani
zopakovat, tak staci zménit polohu spinace
RESET (spinac ¢. 1). Jestlize dojde k vypadku
dodavky elektrické energie nebo poklesne-li
napéti pod 80 % nominalni hodnoty na dobu
delsinez 0,1 sec, zaznamena se do paméti
aktualni poloha kuzelky ventilu. Tyto hodnoty
zlstanou v paméti ulozeny i v tom piipadé, kdy
bude servopohon odpojen od zdroje elektrické
energie.

Funkgni test
Kontrolka zobrazuje, zda je polohovac funkéni,
nebo nikoliv. Kromé toho kontrolka zobrazuje
kontrolni stavy a poruchy.
Trvale sviti
- normalni funkce
Nesviti
- zadna funkce nebo bez napajeni
Sviti pferusované (1 Hz)
- rezim vlastniho nastaveni
Sviti pferusované (3 Hz):
- napéjeni je piilis nizké
- nedostatec¢ny zdvih ventilu (<20 s)
- nelze dosahnout koncové polohy.

Rozméry @

12| © Danfoss | 2016.11
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MAGYAR

Biztonsagi megjegyzések:

Az itt szerepld utasitasok gondos
elolvasasa és betartasa feltétlentl
fontos a személyi sériilések és

berendezés karosodasok elkerilésére.

munkakat kizardlag szakképzett és megbizott
személyzet végezhetiel.

Kérjuk, tartsa be a rendszer gyartojanak és
Uzemeltetéjének rendelkezéseit!

Netdvolitsael afedeleta
tdpfesziiltség teljes lekapcsoldsa elétt.

Megsemmisitési utasitas
Eztakésziiléket szét kell szerelni és
alkatrészeit, ha lehetséges, szét kell
vdlogatni, kiilbnb6z6 csoportokra az

ujrahasznositds vagy a hulladékban

valé elhelyezés el6tt.

Mindig tartsa be a hulladékkezelésre vonatkozé

eléirdsokat.

Beépités @
Szerelje fel az AME 85 QM egységet
a szelepre .
Lehetséges beépitési helyzetek 2.

Kézi miikodtetés @

A kézi mlkodtetést egy 8 mm-es belsd nyilasu
kulcsnak (nem tartozék) a kivant helyzetbe
térténd elforditasaval végezhetjiik el. Ugyeljen a
forgésirany jelzésre.

Bekotés @

Ne érintsen meg semmit a PCB-n!
A Kapcsolja ki a tdpelldtdst mielétt
bekéti az dllitémivet! Eletveszélyes

feszliltség! Csatlakoztassa az dllitémdvet az
elektromos bekétési rajz szerint.

Vezérléjel

A szabalyozoérdl érkezd vezérléjelet az Y
(bemendjel) és az SN (koz0s) csatlakozdkra kell
csatlakoztatni az AME nyomtatott dramkori
lapon.

Kimeneti jel

Az X csatlakozérdl érkez6 kimeneti jel
hasznalhato az aktudlis pozicio kijelzésére. A
tartomany a DIP kapcsoldk beadllitasatdl figg.

Tapfesziiltség
A tapfeszultséget (24 V~ -15-t6] +10%-ig, 50 Hz)
az SN és az SP csatlakozdokhoz kell csatlakoztatni.

DIP kapcsolék beallitasai @

U|l-mp| !
2V -V [ o2 ov_-—-V
Egyenes | wil ] Forditott
- | A Szekvencialis
0Q)_56)V | v 5(6)_10V
Aranyos | ool 3-pontos/RL
LOG. Térfogataram | NI LIN. térfogataram
100%k,, [N | RED.k,
Visszaéllitas | OB Visszaallitas
h Gydri bedllitdsok:

MINDEGYIK kapcsold OFF (K) dlldsban van! (D)

@q MEGJEGYZES: A DIP kapcsoldk helyzeteinek
minden kombindciéja megengedett. Minden
kivdlasztott funkcié egymds utdn hozzdadodik

a kordbbiakhoz. Csak egy esetben birdlja feliil a
funkcionalitdsokat a logika, amikor a 6-os szdmu
kapcsold a Proportional (Ardnyos) / 3 ponton van,
amely tgy dllitja be a szelepmozgatét, hogy az ne
reagdljon a vezérlbjelre, és ,egyszer(i” hdrom-pont
vezérlési dllitomiként lizemeljen.

SW1: U1

h Gydri bedllitds:
fesziiltség vezérlGjel (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10V (®

h A gyadri bedllitds:
2-10 V.

SW3: Egyenes/Forditott @)

h A gydri bedllitds:

EGYENES

SW4: ---/Szekvencialis &

Két szelepmozgatoé parhuzamos mikodésre
allithat6 egy vezérldjellel mikodtetve.
SZEKVENCIALISRA é&llitott helyzetben a
szelepmozgaté Ugy reagal, hogy felosztja a
vezérldjelet (lasd a 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

<§[| MEGJEGYZES: Ez a kombindcié az 5. szdmu
mikrokapcsoléval egylitt miikodik:
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V (®

<§[| MEGJEGYZES: Ez a funkcié akkor dll
rendelkezésre, ha a 4 szamu mikrokapcsolo: ---/
SZEKVENCIALIS helyzetben van.

SW6: Aranyos/3-pontos 7)

A szelepmozgatd miikodhet ,egyszer(i” harom-
pont vezérlésa allitomdként, ha a harom-pont
funkcié van kivalasztva. A tapfesziiltsége

az SN és az SP pontokra kell csatlakoztatni.

Az 1-es vagy a 3-as ponthoz a 24 VAC jel
csatlakozik a szelepmozgat6 fel, vagy le iranyu
mozgatasdhoz. A visszatéré X jel jelzi a helyes
poziciét.

é[l Megjegyzés: ha a hdrom-pont funkcié
van kivdlasztva, a szelepmozgaté nem reagdl
semmilyen, az Y porton megjelené vezérléjelre.
Csak akkor emeli fel, vagy engedi le az orsot, ha
fesziiltséget kap az 1-es vagy a 3-as ponton.

SW7: LOG. Térfogataram/LIN.
térfogataram

h Gydri bedllitds:
LOG. Vizatfolyas (a szelep jelleggorbéje
véltozatlan)

&q MEGJEGYZES: A nagy AB-QM szelepek
jelleggorbéje lineéris. Ha a kapcsolo LIN
pozicidban all, a jelleggérbe linearis marad. Ha
a kapcsold LOG pozicidban éll, a szelepmozgatd
vizatfolyasi jelleggorbéje gy mddosul, hogy a
szelepmozgat6 és a szelep LOG jelleggorbéj
szelepként mikodik egyitt.

SW8: 100 % K, /RED. K, ®

&q MEGJEGYZES: Ez a funkcid csak logaritmikus
(egyenszdzalékos) szelepeknél miikédik
megfelelGen.

SW9: Visszaallitas (0

Az egység tapfesziiltségre kapcsolasa utan, a
szelepmozgaté elkezdi az onbeallitast.

Az LED az 6nbeallitas befejezéséig villog. Az
id6tartam az orsémozgas nagysagatol fligg, és
normal esetben a folyamat eltart néhany percig.
Az 6nbeadllitas befejezésekor a szeleploket
hossza eltarolasra kerilil a memoridban. Az
onbedllitas Ujrakezdéséhez valtoztassa meg

a RESET mikrokapcsold (1. kapcsold) allasat.

Ha a tapfesziltség lekapcsolodik, vagy 0,1
masodpercnél tovabb 80 % ala esik, akkor

az aktualis szeleppozicié elmentésre kerdil a
memoridban. Energiaellatas kimaradasakor az

Miikodés vizsgalat
A jelz6fény mutatja, hogy a pozicionald
mikodik-e vagy sem. Tovébbg, a kijelz6 mutatja
a szabalyozo6 statuszat és hibait.

Allandé fényjelzés

- normal mukodés
Nincs fényjelzés

- nem mikaodik, vagy nincs energiaelldtas
Szakaszosan vilagité fény (1 Hz)

- Onbedllité méd
Szakaszosan vilagité fény (3 Hz):

- tapfesziltség tul alacsony

- elégtelen szelep I6ket (<20 mp)

- véghelyzet nem elérheté.

Méretek @

VI.CV.E2.8X
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PYCCKUW

TexHuKa 6e3onacHoCcTu
Bo nsbexaHue nony4vyeHna Tpasm nnu
NoBpeXAeHUii yCTpoicTBa 06s3aTenbHO
npquTal?rre HaCTOALLYIO NHCTPYKUNIO N
TWarenbHo ee cobnoganTe.

Bce Heobxofumble paboTbl no cbopke, BBOAY B
[LeNCTBUE N TEXHUYECKOMY 0OCYKMBaHNIO
060pyf0BaHNA AOMKHDBI BbINOMHATHCA TONBKO
KBanMGMUMPOBAHHbIM NePCOHANoM, UMeLWnm
COOTBETCTBYIOLLEE PA3peLLeHme.

CnepyWiTe ykasaHWUAM NPOVN3BOAUTENA CUCTEMbI U
onepaTopa cucTembl.

He cHumatime KpbiwKy 00 moeo, Kak
numatue 6ydem nosIHOCMbIO
OMKJTI0YeHO.

WHCcTpyKumMa no yTunnsauum

JlaHHasa npodykyus nodnexum
0eMoHMaxy Ha yacmu, 0515
pasdesieHol ymunuzayuu
COCMABHbIX KOMNOHEHMO8.

YcraHoBKa @

3akpenutb anektponpusog AME 85, AME 86 Ha
knanate (D).

MoHTa)KHble MonoXKeHnsa perynatopa @

quHoe nosnynoHnpoBaHne @

PyuHOe nNo3unymoHnpoBaHmne Npoun3BoOAUTCA C
NOMOLLbIO 8-MM LECTUTPaHHOrO TOPLEBOTO Killoya (B
KOMIMIEKT MOCTaBKM He BXOAMT) NMyTeM ero NoBopoTa
[10 HYXHOTO nonoxeHna. CobniopainTe ykasaHHoe Ha
N306paxXeHnn HanpaBeHne BpaLeHNs.

Cxema 3neKTpuUyecKnx
coefviHeHUn @

He npukacameca k omkpbimoim

KoHmakmam!

Omk1Yame JIUHUKO NUMAHUS nepeb
MOHMAXXOM NpoB8oOKU 31ekmponpusoda!
OnacHoe 0715 XU3HU HanpsxeHue!
CmoHmupytime npo8odKy npusodd coanacHo
3neKmpuquKoﬂ cxeme.

Ynpasnawowni curHan
YnpaBnaoLwwuii CUrHan ¢ perynatopa nofaeTca Ha
Knemmbl Y (BxogHow curHan) u SN (Honb) nnatel AME.

BbixogHoOU curHan

BbIXO4HOW CMrHan € KnemMmbl X MOXeT 6bITb
NCMNONb30BaH ANA UHANKALMMN TEKYLLEro NONOXKEHMA.
[lnanasoH 3aBMCKT OT HacTpoek nepekntoyatens DIP.

HanmeeHlne nnTaHunAa
HanpsxeHune nutaHunsa (24 B nepemeHHoro Toka ot -15
0o +10 %, 50 'y) nogaetca Ha knemmbl SN 1 SP.

Hactpoiikun nepekntouatens DIP @

Ul-mQ9| !
2V_-—V [ omm 2| ov-v
Mpamo | Wl obpaTtHo
e ) nocnesjosatenbHoO
02V_5(6)V | vl 5(6)V_10V
Ananorosbiii | OVl 3 umnynbcHbI/RL
Norapudmmnueckan |~ JnHeliHan xapakTepucTuka
100 % Kvs | col] Red. Kvs
C6poc | \OH] C6poc
L 3asoockue ycmaHosKu:

BCE nepeknirodamesniu Haxo0amcs 8 NOIOKeHUU
OFF (sbikstoueHo). (1)

&q MPUMEYAHMUE: NMpuemnemel 8ce
kombuHayuu nepekrodamernel DIP. Bce

8bI6paHHbIe hyHKYUU 0ob6assomcs opyea K

opyay. Cyujecmsyem moJsibko 00HO Jl02u4ecKoe
nepepezynuposaHue hyHKYuUU: nepeksioyameris
N 6 — (aHan0208bI0/UMNYN6CHBIU) HACMpPAUBAMb
UCNOJTHU-MeJTbHbIl MexaHu3M makum obpasom
aHan0208bIl, 4YMo OH U2HOpUpyem ynpasniaouwud
cueHasn u pabomaem Kak UMnysbCHbIl
UCNOJTHUMEbHBIU MEXAHU3M.

SW1: U/l (HanpskeHue/ToK) Q)

L 3ago0ckas ycmaHoska:
ynpasnaouwuti CueHan HanpaxeHus
(0-10B).

SW2:2-10B/0-10B(®

L 3ago0dckas ycmaHoska:
2-108B.

SW3: Npamo/o6paTHo @)

L 3aso0ckas ycmaHoeKa:
MPAMO.

SW4: ---/nocnepoBatenbHo (5

CylecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTD [1Ba
UCMONMHUTENbHBIX MEXaHK3Ma TaK, YTO OHU paboTaioT
napannenbHo, C OAHUM YNpPaBAAOLUM CUTHASIOM.
Ecnu HacTpoeHa ¢yHkuua MOCEAOBATEJIBHO,

TO UCMONHNTESNbHBIN MeXaHWU3M pearupyet Ha
yNpPaBAALLWNAIA CUTHAN «CINT»

(cm. 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B).

MPUMEYAHMUE: [JaHHas cxema pabomaem
8 KOMbUHayuu ¢ nepektoyamesnem N 5: 0(2)-5(6)
B/5(6)-10B.

SW5: 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B (&
é[l NMPUMEYAHUE: [laHHas pyHKuuA umeem

Mecmo Jluwb 8 C1y4ae, eciu HacmpoeH
nepeksouamesns N@ 4: ---/ nocsiedo8amesbHo.

SW6: AHanoroBbilii / uMnynbcHblii 7)

Ecnu DIP-6 -3mo Ha npugoo,

UcnosIHUMesbHbIU MeXaHu3m

HEobxo00UMO 8bINOIHUMb 8bIXOOHOU
cueHan 3agucumom DIP-2, 35 Hacmpoltika.a
neped usmeHeHuem DIP 6.

NPVBOA, NCMOMHUTENbHBIA MEXaHN3M MOTyT paboTaTb
B Moaynupyiowwuii (6 B nonoxeHne OFF (Bbikn.))

Un B “NpocToin” 3-No3nLMOHHOE PEXNM, eCNN
3-no3nunoHHoe GyHKUMA BbibrpaeTca (6).

ceTb NUTaHWUA NoAKtoYaeTcsa Ha kKnemmbl SN 1 SP.
KnemMmam.

3aBofcKuMe HacTpoliKkm nepekntoyatens DIP 6 B
nonoxeHne OFF (BbIkN.) aNA ynpaBneHvna nprBog,
NCMOMHUTENbHbI MeXaHV3M B MOAYNPYIOLLNIA
pexmm.

NPUBOA, NCMONHUTENbHbIN MEXaHM3M KnanaHa

6yneT paboTaTb B €ro COBEPLUEHHO NPOASeHNe Un
oTBe/leHHOe NosoXKeHue, cBA3biBaA nx SN curHan K
Knemmam 1 unu 3 n 6yaeTt ocTaBaTbCA B STOM NO3ULUA
[0 Tex Mop, NoKa noTeHLan.

YctaHoBuTe nepeksnioyatens DIP 6 Ha npuBog,
NCNOMHUTENbHbIN MeXaHV3M Ans paboTbl B 3 pexnma
TOYKM.

BHMMaTenbHO NOCMOTPUTE NeKTprIecKan cxema Kak
MOHTaX NPOBOAKM ANA PETYNATOPOB C CUMUCTOPHbIE
BbIxoabl (ECL) B cpaBHeHMe Ana perynatopos ¢
penenHbln BbIXoA.

&q MPUMEYAHMUE: B cnyuae, ecniu 8bibpaHa
UMNY/IbCHAA (YHKYUA, UCNOTTHUME TbHbIU
MeXaHu3M He peazupyem HU Ha Kakol
aHanozosell ynpasnawnujuli CuzHam Ha exooe
Y. UcnonHumenoHsIl MexaHu3m noOHUMaem
U onyckaem wimoK moJIbKo 8 CJ1y4de, eciu
3/1eKmponumanue nodaemcs Ha exo0 1 unu 3.

SW7: Jlorapudpmmnyeckas/JfiuHenHas
XapaKTepucTmka

L 3asodckas ycmaHoeka:
(Jloeapugmuyeckas) xapakmepucmuka
pe2ynuposaHus KaanaHa He MeHsemcs.

&q MPUMEYAHUE: B cnyyae npumeHeHus
O0aHHoU (pyHKYUU 8 KOMBUHAYUU C
“Henoeapupmuyeckumu” KnanaHamu,
Xapakmepucmuka MOmopHO20 KaanaHa 6ydem
A8/IAMbCA AHMUI020PUPMOM XapaKmepucmuku
Knanaxa (Hanpumep, KanaH ¢ IUHetHou
xapakmepucmukol mpaHcgpopmupyemcs e
Xapakmepucmuky 66ICmpo20 OMKpPbIBAHUS).

SW8: 100 % K, /REDK ;@

éq MPUMEYAHMUE: [laHHaAa gyHKyuA
pabomaem KoppekmHo MOJIbKO 8 C/lyyae
nNpuMeHeHUs KJ1anaHoe ¢ o2apugmuyeckoli
(pasHonouyeHMHoU) xapakmepucmukou
pe2ynuposaHus.

SW9: Reset (C6poc)

Mocne nofaun Toka Ha UCMONTHUTENbHbIN MEXaHN3M
nocnefHVin HauMHaeT NpoLecc aBTONOACTPONKN.

06 3TOM CBUAETENbCTBYET MIraHne CBETOANOAA,
KOTOpOe NPOAOSIKAETCA A0 OKOHYaHMA npouecca
aBTOMOACTPOWKM. [IPOAOMKITENBHOCTD NpoLecca
06bIYHO COCTABNAET HECKONbKO MUHYT, B
3aBMICIMOCTY OT MepeMelLeHms WToKa. BennumHa
XOfia KnanaHa nocsie OKOHYaHVA aBTONOACTPONKM
perucTprpyeTcs B 3aNomrHaloLLeM yCTPONCTBE.
Mpouecc aBTONOACTPONKIN BO30GHOBNAETCA HaXXaTheM
Ha KHOMKy c6poca «RESET» (nepekntouatenb N2 9).
Mpwn cbpoce HanpAXeHUA MUTaHWA UKW NPY ero
nageHun 6onee yem Ha 80 % B TeueHue 6onee 0,1

¢, TEKyLUEee NONOXKEHNE KNanaHa perncTpupyercs

B 3aMoMyHaoLLeM ycTpoicTee. Takum obpasom,

BCA MHGOPMaLIMA COXPaHAETCA B 3aNOMUHaloLWeM
YCTPOWCTBE, B TOM YmnC/e B CJlyyasnx cb6os HanpsKeHns
nuTaHuA.

QOyHKUNOHaNbHbIN TECT
CBeTOBOW ANOA HapAAay C MHANKaLWei
3a/1e/iCTBOBaHNA NPUBOAA MPOU3BOAUT TaKXKe
NHANKaLMIo paboyero COCTOAHUA 1 BO3MOMXHbIX
OWMNOOK.
MNMocToAaHHOE cBeyeHne

- 06bluHOE paboyee cOCTOAHME IKCMNyaTaLmMmn
OTCyTCTBME CBEYEHUA

- BbIK/IIOYEHUE, HanpPAXKeHVe OTKIOYEHO.
MpepbiBucToe ceeuveHne (1 u):

- PeXVM aBTOMOACTPONKN
MpepbiBrcTOE CBEYeHNe (3 Tu):

- 3NeKTPONUTaHNe CAMLLKOM Mano

- HefoCTaToYHasA BeNMYvHa BpemMeHu xoaa

KnanaHa (<20 ¢)
- HEBO3MOXHOCTb BXOAa B UCXOAHOE NONOXKEHNME.

Fa6aputHbie @
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