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AME 685 operating as modulating version
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AME 685

AUTO

3.5-4.5mm x 0.7mm

T10

e LED

Indication type

Operating mode

Constantly lit

Lyser konstant

Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Folyamatosan vilagit
Swieci $wiatlem statym
TocToRHHO roput
Permanent aprins

Kli yaniyor

b

Positioning mode - Actuator is retracting the stem
Positioneringsprocedure - motor traekker spindlen ind

i i ieb fahrt die Antri ein
Mode de positionnement. L'actionneur rétracte la tige
o positiol ey

Tryb ustalania potozenia — sitownik wsuwa trzpiert
PEXiti yCTaHOBKM LITOKA B 33aHHOE MOIOXeH M ~ NPUBO/L BLINOAHAET BTATMBAHNE WTOKA
Mod de pozitionare - Servomotorul retrage tija

Konumlama modu - Motor mili geri cekiliyor

AR - WEh AR AR EI AT

Constantly lit

Lyser konstant
Leuchtet dauerhaft
Allumée en

Positioning mode - Actuator is extending the stem
Positioneringsprocedure - motor traekker spindlen ud

i t fahrt die aus
Mode de Lactionneur extrait la tige

Green LE Folyamatosan vilagit Pozicionalasi mod - a szelepmozgaté kiemell a szelepszarat
Gron LED: Swieci $wiattem statym Tryb ustalania potozenia — sitownik wysuwa trzpien
Griine LED: TocToAHHO roput Peiti yCTaHOBKM LITOKA B 3aaHHOE - npueon wroka
Diode verte : Permanent aprins. Mod de pozitionare - Servomotorul extrage tija
Z61d LED: Siirekli yaniyor Konumlama modu - Motor mili disari tiliyor
Zielona ket BN - SRS AL AT
enenviin Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is retracting the stem
CBETOAMOAHbIIA Blinker (cyklus pa 1) Selvjusteringstilstand - motor treekker spindlen ind
WHAMKaTop: Blinkt (1-s-Takt) ische i ahrt die ein
LED verde: Clignote (cycle de 1) Mode d'autorégulation de la course. L'actionneur rétracte la tige
Yesil LED: Villog (1 mp-es ciklusban) Onbeallo méd - a o izzaa 4
LED: Miga (cykl 1) Tryb samodostrajania skoku — sitownik wsuwa trzpie
Muraer (kaxayio cekyay) PV HACTPOJIKY KPaJiHIX MONIOXEHMUIi XOAA LITOK ~ NPUBO/ BLIMONHAET BTATVBAHNE WTOKA
Clipire (ciclu de 15) Mod de autoreglare - Servomotorul retrage tija
Yanip séniyor (1 sn. araliklarla) | Otomatik strok modu - Motor mili geri gekiliyor
A (1 s JEEF) TIEARIRA - Wah ROl
Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is extending the stem
Blinker (cyklus pa 1) Selvjusteringstilstand - motor treekker spindlen ud
Blinkt (1-s-Takt) he Hubei ieb fahrt die Antri aus
Clignote (cycle de 1) Mode d'autorégulation de la course. L'actionneur extrait a tige
Villog (1 mp-es ciklusban) Onbeallo mbd - a szelepmozgatd kiemeli a szelepszarat
Miga (cykl 1) Tryb samodostrajania skoku — sitownik wysuwa trzpier
Muraer (kaxayio cexyay) Pe3WM HACTPOVIKY KPAJiHUX MONOXEHMIt XOAA LITOK ~ MPUBOR BLIMONHACT BLIABIKEHUE WITOKA
Clipire (ciclu de 15) Mod de autoreglare - Servomotorul extrage tija
Yanip séniiyor (1 sn. araliklarla) | Otomatik strok modu - Motor mili disar itiliyor
A (1 s FREF) ITIRAIRIRS - TEhE (AT
Constantly lit Stationary mode - Actuator has reached upper end position (retracted stem)
Lyser konstant Stilstand - motor har naet overste slutposition (spindel helt inde)
Leuchtet dauerhaft Stationérer Betrieb: Stellantrieb hat obere Endlage erreicht (Antriebsstange vollsténdig eingefahren)
Allumée en permanence Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position haute de fin de course (tige rétractée)
Folyamatosan vilagit 6 6d-a 6 elérte afels vé a G
Swieci swiatlem statym Tryb ustalony — sitownik osiagnat gérne potozenie graniczne (trzpien wsuniety)
TocTonHHO roput CTaUVOHAPHIli PEXIM ~ NPUBOA YCTAHOBIA LITOK B KpaiiHee BepxHee NOOXeHNe (BTAHYTbIN WTOK)
Permanent aprins Mod de stationare - Servomotorul a atins pozitia de la capatul superior (tija retras3)
Siirekli yaniyor Sabit mod - Motor iist son konuma ulasti (geri cekilmis mil)
Yellow LED: R THTEHER - RahEtf e 4Em
Gul LED: Constantly lit Stationary mode - Actuator has reached bottom end position (extended stem)
LED: Lyser konstant Stilstand - motor har naet nederste slutposition (spindel helt ude)
jaune : Leuchtet dauerhaft Stationérer Betrieb: Stellantrieb hat untere Endlage erreicht (Antriebsstange vollstandig ausgefahren)
Sarga LED: Allumée en permanence Mode stationnaire. actionneur a atteint la position basse de fin de course (tige extraite)
Zétta Folyamatosan vilagit A 6 6 elérte az als6 vé i
Kentuiit Swieci $wiatlem stalym Tryb ustalony — sitownik osiagnat dolne polozenie graniczne (trzpien wysuniety)
cBeTonvOAHbI MocTonHHO roput CTaUMOHaPHBI PEXUM — PUBOZ YCTAHOBW WTOK B KPaiTHee HIKHEE NOOKEHNE (BIABMHY TN WTOK)
nHamKaTop: Permanent aprins Mod de stationare - Servomotorui a atins pozitia de la capatul inferior (tija extrasa)
LED galben: Siirekli yaniyor Sabit mod - Motor alt son konuma ulasti (disari cikarilmis mil)
San LED: R ERTHER - WA e i
B LED: Flashing Stationary mode - Single blink when Y signal is presents and double blinks when Y signal is not connected)
Blinker Stilstand - Et blink, nar Y-signalet er til stede, og dobbelt blink, nar Y-signalet ikke er tilsluttet)
Blinkt Stationarer Betrieb: Einzelnes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal anliegt; doppeltes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal nicht anliegt
Clignote Mode stationnaire : clignotement simple lorsque le signal Y est présent et clignotement double lorsque le signal Y n'est pas branché)
Villogas Allandésult mod - Egy villanas, amikor az Y jel jelen van, és dupla villanas ha az Y jel nincs csatlawkoztatva)
Miga Tryb stacjonarny — pojedyncze migniecie, gdy obecny jest sygnat Y, i podwdjne migniecia, gdy sygnat Y nie jest podfaczony)
Muraer Ustalony pexm - OAHO MUraHue, enin CUTHan Y NPUCYTCTBYeT, M ABA MUraHWA, eCv CUrHan Y He MoAKAIoeH
Clipire Mod de stationare - O singura clipire cand semnalul Y este prezent si dous clipiri cand semnalul Y nu este conectat)
Yanip séniiyor Sabit modu - Y sinyali mevcut oldugunda tek yanip ssnme ve Y sinyali bagh olmadiginda gift yanip sonme)
A ERTERR - Y ESHIMASA, Y ESREMF A
Constantly lit Stand-By mode
Lyser konstant Standbytilstand
Leuchtet dauerhaft Stand-by-Betrieb
Allumée en permanence Mode darrét
Red LED: Folyamatosan vilagit Készenléti mod
Rod LED: Swieci $wiattem statym Tryb gotowosci
Rote LED: TocTosHHO roput PexuM OXnpaHUA
Diode rouge : Permanent aprins Regim de stand-by
Voros LED: Srekli yaniyor Bekleme modu
Czerwona BR R
Kpacbin Flashing Error Mode
CBETOAMOAHbIIA DA: Blinker Fejltilstand
unavKaTop: Blinkt Fehleranzeige
LED rosu: Clignote Mode derreur
Kirmizi LED: Villogas Hibaméd
41 LED: Miga Tryb bledu
Muraer Pesim 0GHapyeHus ownGKM (HeucnpasHoCTH)
Clipire Mod de eroare
Yanip séniiyor Hata Modu
A HIBIRR

Red/ Yellow LED
Rod/gul LED
Rot-gelbe LED:
Diode rouge/ jaune
Vorés/Sarga LED

¢ h

Flashing (1 s cycle)
Blinker (cyklus pa 15)

Blinkt (1-s-Takt)

Clignote (cyclede 15)

Villog (1 mp-es ciklusban)
Miga (cykl 1)

Muraer (kaxayo cexynay)
Clipire (ciclude 15)

Yanip s6niiyor (1 sn. araliklarla)

A% (1 s $83F)

Set up stroke limitation (retracted stem)

Opszet spindelvandringsbegraensning (spindel helt inde)
Einrichten der
Configuration delalimitation de la course (tige rétractée)
L itozas bedllitésa G 4
Ustawi¢ ograniczenie skoku (trzpieri wsuniety)
HacTpoiika orpaniyeHIs XoBa WToKa (BTAHYTHIl WTOK)
Configurare limitare cursa (tija retras3)

Strok sinirlamasini ayarlama (geri gekilmis mil)

B EITIZIRG) (FREIAT)

KpacHbiih / enTsiii
cBeToavOAHbIN
uHgvKaTop:

(B rosu/ gatben | ToF
Kirmiz1/ Sari LED
af/8EE LD e}

Flashing (1 s cycle)
Blinker (cyklus pa 1)

Blinkt (1-s-Takt)

Clignote (cycle de 15)

Villog (1 mp-es ciklusban)
Miga (cykl 1)

Muraet (kaxyio cekyHay)
Clipire (ciclu de 1)

Yanip s6niiyor (1 sn. araliklarla)
A (1 s 183F)

Set up stroke limitation (extended stem)
Opsat spindelvandringsbegrensning (spindel helt ude)
Einrichten der Venti

Configuration de la limitation de la course (tige extraite)
Loketkorlitozas beallitasa (kiemelt szelepszar)

Ustawic ograniczenie skoku (trzpier wysuniety)
HacTpoiiKa orpaHiueHIs X0na WTOKa (BbIABUHY Tbild WITOK)
Configurare limitare cursa (tija extrasa)

Strok sinirlamasini ayarlama (disan gikarilmis mil)

B EITAZIRE) (L )

Dark Noindication
Mork Ingen indikation
Aus Keine Anzeige
Eteinte Aucune indication
Sotét Nincs jelzés
Ciemna Brak wskazania
He roput OTcyTcTBMe MHAVKALMK
Intunecat Fara indicatie
Karanlik Gosterge yok
5 Tt

No power supply
Ingen forsyningsspanding
Keine Spannungsversorgung
Pas d'alimentation

Nincs energiaellatas

Brak zasilania elektrycznego
Orcyrcreme nuTanus

Fara alimentare cu energie
Besle{ge gerilimi yok

8| © Danfoss | 2016.11

VIIR.J2.0S



AME 685

AUTO

=

@

>5s

RESET

LO/L°TTOD'NW

RESET

min)

h (mm)
)
N

Flashing
(1scycle)

LED : Green

Flashing

£ O 3 I B u
o 30 I s

LED : Yellow

STAND BY-ON
~ STAND BY-

~OFF

H
mm
389
440
490

766

778
811

600
730
850

DN

200
250
300

Constantly lit

LED : Red

min. 81

(e]e]e]e)

AME 685 +
VF 3 (DN 200-300)

© Danfoss | 2016.11 | 9

VLIR.J2.0S



AME 685

Danifi

Safety Notes
To avoid personal injury and damage to
A devices, it is absolutely essential for these
instructions and safety notes to be read
carefully and reviewed prior to assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety spring
function! There is risk of injury and death in the
event of improper handling!

The actuator is heavy. Handle with care to avoid
injury or product damage.

Disposal instruction
This product should be dismantled and
its components sorted, ifpossible, in
various groups before recycling or

: : disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Wiring

Do not touch anything on the PCB! Do

notremove the cover before the power
supply s fully switched off.

&q NOTE: Only basic function as SW1 (Fast/Slow) and
SW2 (INV/DIR) are active when is no power supply
on terminal SP and AME actuator operated as AMV.

Actuator mounting to valve @
Stem connections @

Electrical connection @

DIP switch setting @

SW1: FAST/SLOW - Speed selection (D
- FAST; 2.7 s/mm
- SLOW; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direct or inverse acting
selector 2
- DIR; the actuator is directly reacting to input
signal
- INV; the actuator is inversely reacting to input
signal

SW3: 2-10V/0-10V - Input/output 3

- 2-10V; the input signal ranges from 2-10 V
(voltage input) or 4-20 mA (current input)

- 0-10V; the input signal ranges from 0-10 V
(voltage input) or 0-20 mA (current input)

Signal range selector sets Y & X signals.

SW4: LIN/MDF - Characteristic modification
function @®

- LIN; linear correlation between Y signal and
stem position

- MDF (Modified); enables modified correlation
between Y signal and stem position. Degree
of modification depends on setting of
potentiometer CM.

The function enables to change MCV (Motorised

Control Valve) characteristic (for example linear to

logarithmic and logarithmic to linear) and works

with all combinations of DIP switch settings.

SW5: 100 %/95 % - Stroke limitation ®
Adjustable stroke limitation of retracted or
extended actuator stem position.

DIP switch 5 needs to be reset prior to procedure
(5.2) to 100 % (5.1) and set to 95 % (5.3) until the

self-stroking procedure has concluded (5.4).
Retracted icon (5.5) on actuator will blink red-
yellow when actuator stops at max. retracted stem
position (5.5) and will blink as long as it is not set to
a new retracted position (5.6) by pressing buttons
4E>1 to set the required position (observe
flow on flow meter). Press and hold reset button
for 5 seconds (5.7) and then set new extended stem
position by pressing buttons fE= .
Extended icon (5.8) will blink red-yellow as long as
itis not set to new extended position by pressing
and holding reset button for 5 seconds.

SW6: C/P - Output signal mode selector (6)

(@ An output signal is present on terminal 4 when
the position of the actuator is equal to or
lower than the S4 set point. An output signal
is present on terminal 5 when the position of
the actuator is equal to or higher than the S5
set point.

SWe6: C; provides a constant output signal on
terminals 4 & 5, regardless of the input
signal.

SW6: P; provides a pulse signal through
parallel or cascade electrical wiring
input 1 & 3 dependents from the
controller to output terminals 4 & 5.

SW7: Smart function selector: 7)

- OFF; the actuator does not try to detect
oscillations in the system

- ON; the actuator enables special anti-oscillation
algorithm - In case control signal Y on certain
point oscillates looking from time perspective,
algorithm starts to lower the amplification of
the output to the valve. Instead of having static
characteristics actuator changes to dynamic
characteristics. After the control signal does not
oscillate anymore, output to the valve slowly
returns back to static characteristics.

SW8: Uy/ly - Input signal type selector:
- Uy;inputsignal Y is set to voltage (V)
- ly;inputsignal Y is set to current (mA)

SW9: Ux/Ix - Output signal type selector: (9
- Ux; output signal X is set to voltage (V)
- Ix; output signal X is set to current (mA)

NOTE: Y detection is disabled if SW8 is set to ON
position and SW3 is set to OFF position.

Functions accessible from cover

RESET button

The actuator has an external RESET button, which is
located on the top cover of the actuator next to the
LED indicators. With this button you can enable or
disable standby mode (press once) or self-stroking
mode (press and hold for 5 seconds). See next
paragraph for more details.

Final step of electrical connection @
LED signalisation @

Self-stroking mode @

Self-stroking mode begins automatically the
first time the actuator is powered on. To start
the self-stroking procedure, press and hold the
RESET button for 5 seconds (1) until the green
light starts flashing. End positions of the valve
are automatically set and the actuator goes into
stationary mode (2) and starts responding to the
control signal.

Manual Operation

Mechanical and electrical operation
mustnotbe used atthe same time!

The actuator can be manually positioned when in
standby mode or when there is no power supply
(mechanically).

Mechanical Electrical
Actuator type operation operation
AME 685 v v

Stand-By mode @

Press the RESET button for 1 second to enter
standby mode. The actuator stops in the current
position and stops responding to any control
signal. A red light remains constantly lit. You can
now manually operate the actuator.

Mechanical manual operation ®

The actuator has a knob & crank on the top of the
housing which enables manual positioning of the
actuator.

Use Mechanical manual operation only
when the power is disconnected.

Mechanical and electrical operation are
notallowedto be used at the same time!

N

Electrical manual operation ®

The actuator has two buttons on the top of the
housing that are used for electrical manual
positioning (up or down), if the actuator is in
Stand-By mode. First press the RESET button

until the actuator goes to Stand-By mode (red

LED is lit). By pressing the button the stem
will be extended and by pressing the button d@
the stem will be retracted.

Dimensions @

Hazardous Substances Table
PartName Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Housing X (o] [¢] (0] [e]
Guide insert X o (0] [¢] o
Ball bearing X o [e] [0} o

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;

10 | © Danfoss | 2016.11
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For at undga personskade og
beskadigelse af udstyr er det helt
afgorende, at denne vejledning og

sikkerhedsnoterne lzeses omhyggeligt og
gennemgas forud for montering og brug.

Motorer med sikkerhedsfjederfunktion ma ikke
afmonteres! Der er risiko for personskade og ded
ved forkert handtering!

Motoren er tung. Veer forsigtig ved handtering
for at undga personskade og beskadigelse af
produktet.

Bortskaffelse

Fargenbrug eller bortskaffelse skal dette

produkt skilles ad, og enkeltdelene skal

sorteres iforskellige materialegrupper.

Der henvises til de lokale bestemmelser
for bortskaffelse.

El-tilslutning

Ror ikke ved noget pa
printkortet! Daekslet mad ikke
fiernes, for stramforsyningen er

fjernet fra stikkontakten.
Detmaksimalttilladte stromforbrug pa
terminal4og5er4A. Min. effekter3 W.

éq BEMARK: Hvis AME 685 er tilsluttet som
3-punktsversion, er kun SW1 og SW2 aktive

Montering af motoren pa ventilen @
Spindeltilslutninger @
Elektriske forbindelser @

* AME 685 kgrer som modulerende version
(AME 685 operating as modulating version)

* Neutral (Neutral)
** Forsyningsspaending (Power supply)
***  SP-udgang (SP output)
**¥% Indgang (Input)
**¥%*  Neutral (Neutral)
**xxx% Udgang(Output)

* AME 685 kerer som 3-punktsversion
(AME 685 operating as 3 point version)

Indstilling af DIP-switch @

SW1:HURTIG/LANGSOM - valg af
hastighed (D

- HURTIG position; 2.7 s/mm

- LANGSOM position; 6 s/mm

SW2:DIR/INV - valg af direkte eller omvendt
funktion ©
- DIR-position: Motoren reagerer direkte pa
indgangssignal
- INV-position: Motoren reagerer omvendt pa
indgangssignal

SW3:2-10 V/0-10 V - indgang/udgang (3

- 2-10 V-position: Indgangssignalet er i omradet
2-10V (spaendingsindgang) eller 4-20 mA
(stremindgang)

- 0-10 V-position: Indgangssignalet er i omradet
0-10 V (spaendingsindgang) eller 0-20 mA
(stromindgang)

Signalomradevaelgeren indstiller Y- og X-signalet.

SW4:LIN/MDF - funktion til 2endring af

karakteristik @

- LIN-position: Lineaer sammenhang mellem
Y-signalet og spindelpositionen.

- MDF-position: Logaritmisk sammenhang
mellem Y-signalet og spindelpositionen.
Dette forhold er justerbart ved indstilling af
potentiometer CM.

Funktionen muligger eendring af MCV-
karakteristikker (ventil og motor) (for eksempel
lineeer til logaritmisk og logaritmisk til linezer) og
fungerer med alle kombinationer af DIP-switch
indstillinger.

* vandring (stroke)

SW5: 100 %/95 % -
spindelvandringsbegransning &
Justerbar spindelvandringsbegraensning, sa
spindlen er trukket ind eller ud.
SW 5 skal nulstilles til 100 % (5.1) inden
fremgangsmaden (5.2) og indstilles til 95 % (5.3),
indtil selvjusteringen er afsluttet (5.4). Ikonet
for trukket ind (5.5) pa motoren blinker rgdt-
gult, ndr motoren stopper med spindlen trukket
heltind (5.5), og bliver ved med at blinke, indtil
motoren indstilles til en ny tilbagetrukket position
(5.6) ved at trykke pa knapperne
(hold gje med flowet pa flowmaleren). Tryk pa
nulstillingsknappen, og hold den nede i 5 sekunder
(5.7), og indstil derefter den nye position for
spindlen trukket ud ved at trykke pa knapperne
)
Ikonet for trukket ud (5.8) blinker redt-gult, indtil
spindlen indstilles til en ny udtrukket position ved
at trykke pa nulstillingsknappen og holde den
nedei5 sekunder.

* Rod (Red)
**Gul (Yellow)
**%  Blinker (1 sek.)(Flashing (1 sec.))

* NULSTIL (RESET)
** Blinker grgnt (1 sek.)(Flashing Green (1 sec.))
***  Maks. tilbagetrukket (Max. retracted)
Maks. udtrukket (Max. extended)

* Indstil ny tilbagetrukket (Set new retract)
* Indstil ny udtrukket (Set new extended)

SW6:C/P - funktionsvaelger for

udgangssignal &

(@ Etudgangssignal er til stede pé terminal 4, nar
motorens position svarer til eller er lavere end
saetpunktet for S4. Et udgangssignal er til stede
pa terminal 5, ndr motorens position svarer til
eller er lavere end satpunktet for S5.

SW6-position C giver et konstant udgangssignal pa
terminal 4 eller 5, uanset indgangssignalet.

SW6-position P afsender et impulssignal via
parallelle eller kaskadekoblede el-tilslutninger
1 0g 3, afhaengige kilder fra regulatoren til
udgangsterminal 4 og 5.

* Y-signal (Y signal)

SW7: Valg af smart-funktion: )

- OFF: Motoren forsgger ikke at registrere
pendlinger i systemet

- ON: Motoren aktiverer en szerlig antipendling-
algoritme - se afsnittet om antipendling-
algoritmen

* Funktion deaktiveret (Function OFF)
**  Funktion aktiveret (Function ON)

SW8: Uy/ly - veelger for
indgangssignaltype ®
- Position Uy: Indgangssignal Y er indstillet til
spaending (V)
- Position ly: Indgangssignal Y er indstillet til
strom (mA)

SW9: Ux/Ix - veelger for
udgangssignaltype %
- Position Ux: Udgangssignal X er indstillet til
spaending (V)
- Position ly: Udgangssignal X er indstillet til
stream (mA)

&q BEMZERK: Registrering af Y-signal deaktiveres,
hvis SW8 sattes i den teendte og SW3 i den slukkede
position.

Funktioner, der er tilgaengelige fra
daekslet

Knap til NULSTILLING

Motor AME 685 har en ekstern knap til
NULSTILLING, som er placeret pa motorens gverste
daeksel ved siden af LED-indikatorerne. Med denne
knap kan du ga i eller forlade standbytilstanden
(tryk én gang) eller selvjusteringstilstanden (tryk,
og hold deninde i 5 sekunder). Du kan finde flere
oplysninger i naeste afsnit.

Sidste trin i den elektriske forbindelse @
LED-signalering @

Selvjusteringstilstand @
Selvjusteringstilstanden starter automatisk,

forste gang motoren startes. Du kan starte
selvjusteringsproceduren ved at trykke pa
knappen til NULSTILLING og holde den inde i 5
sekunder (1), indtil den grgnne lampe begynder
at blinke. Ventilens endepositioner indstilles
automatisk, og motoren stér stille (2) og begynder
at reagere pa styresignalet.

* Blinkende (cyklus pa 1 s) (Flashing (1 s cycle))
** LED: Gul (LED : Yellow)

Manuel betjening

Mekanisk og elektrisk betjening er
ikke tilladt pa samme tid!

AN

Motor AME 685 kan positioneres manuelt i
standbytilstand, eller nar der ikke er nogen
stremforsyning (mekanisk).

Mekanisk Elektrisk
Motortype betjening betjening
AME 685 v v

Standbytilstand @

Tryk pd knappen for NULSTILLING i 1 sek. for
at gd i standbytilstand. Motoren stopper i den
aktuelle position og stopper med at svare pa
styresignalet. En rad lampe lyser konstant. Du
kan nu betjene motoren manuelt.

* Lyser konstant (Constantly lit)
** LED:Red (LED : Red)

Mekanisk manuel betjening ®

Motor AME 685 har en knap til manuel betjening
pa toppen af huset, hvilket muligger manuel
positionering af motoren.

Mekanisk manuel betjening ma
kun ske uden stromforsyning.

Elektrisk manuel betjening ®

Motor AME 685 har to knapper oven pa huset, der
bruges til elektrisk manuel positionering (op eller
ned), hvis motoren er i standbytilstand. Tryk forst
pa knappen til NULSTILLING, og hold den nede, til
motoren gar i standbytilstand (red LED er teendt).
Ved tryk pa knappen q@ traekkes spindlen ud, og
ved tryk pa knap dE> traekkes spindlen ind.

Dimensioner @
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DEUTSCH

Um Personen- und Sachschaden zu
& vermeiden, ist es zwingend erforderlich,

die beigefiigten Anweisungen und
Sicherheitshinweise vor der Montage und

Inbetriebnahme sorgféltig zu lesen und zu
beachten.

Stellantriebe mit Sicherheitsfunktion nicht
demontieren! Bei unsachgemaBer Handhabung
besteht Lebens- oder Verletzungsgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Bei der Handhabung
des Stellantriebs ist Vorsicht geboten, um
Verletzungen und eine Beschdadigung des Produkts
zu vermeiden.

Dieses Produkt sollte vor dem Recycling

Entsorgungshinweise
oder der Entsorgung zerlegt und ggf. in
unterschiedliche Materialgruppen

: E 1: sortiert werden.

Beachten Sie stets die 6rtlichen
Entsorgungsbestimmungen.

Verdrahtung

Keine Bauteile auf der Leiterplatte

beriihren!

Die Abdeckung erst entfernen, wenn
die Spannungsversorgung komplett
ausgeschaltet ist.

Der maximal zuldssige Ausgangsstrom der
Klemmen 4 und 5 betrdigt 4 A. Die minimale
Leistung betrdgt 3 W.

éq HINWEIS: Wenn der AME 685 als 3-Punkt-
Ausfiihrung angeschlossen wird, sind nur DIPT und
DIP2 aktiv.

Montieren des Stellantriebs auf das Ventil @
Antriebsstangenverbindungen @
Elektrischer Anschluss @

* AME 685 arbeitet als modulierende Ausfiihrung
(AME 685 operating as modulating version)
* Neutralleiter (Neutral)
** Spannungsversorgung (Power supply)
***  SP-Ausgang (SP output)
**¥%  Eingang (Input)
**x*x% Neutralleiter (Neutral)
*xxxxx Ausgang (Output)
* AME 685 arbeitet als 3-Punkt-Ausfiihrung
(AME 685 operating as 3 point version)

DIP-Schaltereinstellungen @

SW1: FAST/SLOW - Wahl der Stellzeit D
- Position ,FAST" 2 s/mm
- Position ,SLOW"; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt oder invers wirkende
Funktion )
- Position ,DIR": Stellantrieb reagiert direkt auf
das Eingangssignal
- Position ,INV": Stellantrieb reagiert invers auf
das Eingangssignal

SW3:2-10 V/0-10V - Eingang/Ausgang (3

- Position ,2-10 V" Eingangssignal liegt im
Bereich von 2 bis 10 V (Spannungssignal) bzw.
von 4 bis 20 mA (Stromsignal)

- Position ,0-10 V*: Eingangssignal liegt im
Bereich von 0 bis 10 V (Spannungssignal) bzw.
von 0 bis 20 mA (Stromsignal)

Mit der Signalbereichsauswahl werden die

Eingangs- und Ausgangssignale (Y und X)

eingestellt.

SWA4: LIN/MDF - Funktion zur Anderung der
Charakteristik @)

- Position ,LIN": linearer Zusammenhang
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition

- Position ,MDF": ermdglicht eine
Veranderung des Zusammenhanges
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition Das Ausmalf3 der
Verdnderung hangt von der Einstellung am
Potentiometer CM ab.

Diese Funktion ermdglicht die Verdnderung der
Charakteristik vom MCV (Ventil und Stellantrieb)

(z. B. von linear auf logarithmisch und umgekehrt)
und lasst sich mit samtlichen Einstellungen der DIP-
Schalter kombinieren.

* Ventilhub (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Ventilhubbegrenzung ®
Verstellbare Ventilhubbegrenzung der
eingefahrenen oder ausgefahrenen
Stellantriebsstangenposition

Der DIP-Schalter 5 muss vor dem Vorgang (5.2)

auf 100 % (5.1) zurlickgesetzt und dann auf

95 % gesetzt werden (5.3), bis die automatische
Hubanpassung abgeschlossen ist (5.4). Das
Eingefahren-Symbol (5.5) am Stellantrieb

blinkt rot und gelb, wenn der Stellantrieb die
maximale eingefahrene Antriebsstangenposition
erreicht hat (5.5). Es blinkt solange, bis eine neue
Einfuhrposition (5.6) eingestellt wird. Um die
gewdinschte Position ein%ell driicken Sie die
entsprechenden Tasten . (Achten Sie
dabei auf den Durchfluss beim Durchflussmesser).
Driicken Sie die Reset-Taste fuinf Sekunden (5.7
und stellen Sie dann mithilfe der Tasten % aj@
die neue ausgefahrene Antriebsstangenposition
ein.

Das Ausgefahren-Symbol (5.8) blinkt solange rot
und gelb, bis eine neue Ausfuhrposition eingestellt
wird. Driicken Sie dazu fiinf Sekunden die Reset-
Taste.

* Rot (Red)
** Gelb (Yellow)
**% Blinkt (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Grlne LED blinkt (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Max. eingefahren (Max. retracted)
***  Max. ausgefahren (Max. extended)
* Einstellen neuer Einfuhrposition
(Set new retract)
* Einstellen neuer Ausfuhrposition
(Set new extended)

SW6: C/P - Auswahl des Ausgangssignals (&)

(@ Das Ausgangssignal liegt an Klemme 4 an,
wenn die Position der Antriebsstange dem
Sollwert S4 (oder geringer) entspricht. Das
Ausgangssignal liegt an Klemme 5 an, wenn die
Position der Antriebsstange dem Sollwert S5
(oder geringer) entspricht.

Die Position des DIP6-Schalters C sendet ein
dauerhaftes Ausgangssignal an die Klemmen 4
oder 5, unabhangig vom Eingangssignal.

Die Position des DIP6-Schalters P sendet

ein Impulssignal durch die parallel

oder kaskadenférmig geschalteten
Verdrahtungseingange 1 und 3 vom Regler zu den
Ausgangsklemmen 4 und 5.

* Eingangssignal (Y signal)

SW7: Auswahl des Funktionsschalters 7)
- Position ,OFF": Stellantrieb versucht nicht,
Schwingungen im System zu ermitteln

- Position ,ON": Stellantrieb aktiviert einen
besonderen Anti-Oszillations-Algorithmus
- siehe Abschnitt tiber Anti-Oszillations-
Algorithmus

* Funktion deaktiviert (Function OFF)
** Funktion aktiviert (Function ON)

SW8: Uy/ly - Auswahl des
Eingangssignaltyps ®
- Position Uy als Eingangssignal Y wird eine
Spannung (in V) gewahlt
- Position ,ly": als Eingangssignal Y wird ein
Strom
(in mA) gewahlt

SW9: Ux/Ix - Auswahl des
Ausgangssignaltyps 9
- Position ,Ux": als Ausgangssignal X wird eine
Spannung (in V) gewdhlt
- Position ,ly": als Ausgangssignal X wird ein
Strom (in mA) ausgewahlt

éq HINWEIS: Wenn sich der DIP8-Schalter in der
Position ,,ON” und der DIP3-Schalter in der Position
,OFF” befinden, ist die Eingangssignal-Erkennung
nicht aktiv.

Verstellbare Funktionen auf der
Abdeckung

RESET-Taste

Die Stellantriebe AME 685 verfligen lber eine
externe RESET-Taste, die sich oben auf der
Abdeckung neben den LED-Anzeigen befindet.
Durch einmaliges Driicken dieser Taste konnen Sie
den Stand-by-Betrieb aktivieren oder deaktivieren.
Wenn Sie die RESET-Taste flinf Sekunden

gedriickt halten, aktivieren Sie die automatische
Hubanpassung. Im nachsten Abschnitt erfahren Sie
weitere Einzelheiten.

Letzter Schritt des elektrischen
Anschlusses @

LED-Anzeige @

Automatische Hubanpassung @
Die automatische Hubanpassung setzt
automatisch ein, sobald der Stellantrieb zum ersten
Mal eingeschaltet wird. Um die automatische
Hubanpassung zu aktivieren, miissen Sie die
RESET-Taste fiinf Sekunden gedriickt halten, (1)
bis die griine LED zu blinken beginnt. Die Endlagen
des Ventils werden automatisch eingestellt. Der
Stellantrieb wechselt in den stationaren Betrieb (2)
und reagiert ab sofort auf Regelsignale.

* Blinkt (1-s-Takt) (Flashing (1 s cycle))

** LED: Gelb (LED: Yellow)

Handbetrieb

Die gleichzeitige Betdtigung der
mechanischen und elektrischen
Handverstellung ist nicht

2zuldssig!

Die Stellantriebe AME 685 konnen von Hand
(mechanisch) verstellt werden, wenn sie sich
im Stand-by-Betrieb befinden oder wenn keine
Spannungsversorgung vorhanden ist.

Mechanische Elektrische

Stellantriebstyp Handverstellung |Handverstellung

AME 685 v v

Stand-by-Betrieb @
Driicken Sie die RESET-Taste eine Sekunde lang,
umin den Stand-by-Betrieb zu schalten. Der
Stellantrieb bleibt in der aktuellen Position und
reagiert nicht mehr auf Regelsignale. Die LED
leuchtet dauerhaft rot. Jetzt knnen Sie den
Stellantrieb von Hand betdtigen.
* Leuchtet dauerhaft (Constantly lit)
** LED: Rot (LED : Red)

Mechanische Handverstellung ®

Auf der Abdeckung der Stellantriebe AME 685
befindet sich ein Drehknopf furr die mechanische
Handverstellung.

12| © Danfoss | 2016.11
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Die mechanische

Handverstellung darf nur

ausgefiihrt werden, wenn die
Spannungsversorgung unterbrochen ist.

Elektrische Handverstellung ®

Auf der Abdeckung der Stellantriebe AME 685
befinden sich zwei Tasten fiir die elektrische
Handverstellung (einfahren oder ausfahren). Diese
Option ist nur im Stand-by-Betrieb verfiigbar.
Driicken Sie zundchst die RESET-Taste, bis der
Stellantrieb in den Stand-by-Betrieb schaltet

(die rote LED leuchtet). Durch Driicken der Taste
@@ wird die Antriebsstange ausgefahren. Durch
Driicken der Taste §E2> ) wird die Antriebsstange
eingefahren.

Abmessungen @

Afin d'éviter des accidents corporels ou
d’endommager les appareils, il est
absolument essentiel de lire et d’étudier

attentivement ces instructions et ces consignes de
sécurité avant I'assemblage et I'utilisation.

Ne pas démonter les actionneurs qui possédent
une fonction de ressort de sécurité ! Une
manipulation incorrecte peut entrainer des
blessures mortelles !

L'actionneur est lourd. Le manipuler avec
précaution afin d’éviter des dommages physiques
ou matériels.

Instructions de mise au rebut

Ce produit doit étre démonté et ses
composants doivent étre triés, si
possible, en différents groupes avant
recyclage ou mise au rebut.

Respecteztoujours les réglementations locales en
matiére de mise au rebut.

Raccordement

Ne pas toucher la carte de circuit

imprimé ! Ne pas retirer le capot avant

d’avoir totalement coupé I'alimentation.
Courant de sortie max. autorisé sur les bornes 4
et5:4A. Puissance min.:3 W.

&q REMARQUE : Si 'AME 685 est branché en tant que
version 3 points, seuls les sélecteurs DIP1 et DIP2
sont actifs

Montage de I'actionneur sur la vanne @
Connexions de la tige @
Branchement électrique @

* Utilisation de '’AME 685 comme
version modulante (AME 685
operating as modulating version)

* Neutre (Neutral)
**  Alimentation (Power supply)
*** Sortie SP (SP output)
**%%  Entrée (Input)
***%% Neutre (Neutral)
**¥*%%% Sortie (Output)

* Utilisation de I'’AME 685 comme version 3 points
(AME 685 operating as 3 point version)

Sélecteur de fonction par micro-switch
(4]

SW1 : RAPIDE/LENT - Sélection de la vitesse

- Position RAPIDE ; 2 s/mm
- Position LENT ; 6 s/mm

SW2:DIR/INV - Sélecteur d’action directe ou
inverse 2
- Position DIR: I'actionneur tourne en marche
avant lorsqu'il recoit le signal d’entrée
- Position INV: I'actionneur tourne en marche
arriére lorsqu'il recoit le signal d’entrée

SW3:2-10 V/0-10 V - Entrée/sortie (3

- Position 2-10 V: le signal d’entrée se situe dans
une plage de 2a 10V (tension d’entrée) ou de 4
a20 mA (courant d’entrée)

- Position 0-10 V: le signal d’entrée se situe dans
une plagede 0 a 10V (tension d'entrée) ou de 0
a20 mA (courant d’entrée)

Le sélecteur de plage de signaux définit les signaux
YetX.

SW4 : LIN/MDF - Fonction de modification
des caractéristiques @)

- Position LIN : corrélation linéaire entre le signal
Y et la position de la tige

- Position MDF : active la modification de la
corrélation entre le signal Y et la position de
latige. Le degré de modification dépend du
réglage du potentiomeétre CM.

Cette fonction permet de modifier les
caractéristiques MCV (vanne et actionneur),
par exemple de linéaire a logarithmique ou
inversement ; elle est compatible avec toutes
les combinaisons de sélecteurs de fonction par
micro-switch.

* course (stroke)

SW5 : 100 %/95 % - Limitation de la course (5
Limitation de course réglable de la position de la
tige de I'actionneur, rétractée ou extraite.

Le sélecteur DIP5 doit étre réinitialisé avant la
procédure (5.2) sur 100 % (5.1) et réglé sur 95 %
(5.3) jusqu'a ce que la procédure d'autorégulation
de la course soit terminée (5.4). Licone rétractée
(5.5) de I'actionneur clignote en rouge et jaune
lorsque I'actionneur s'arréte a la position de tige
rétractée max. (5.5) et continue de clignoter tant
qu’elle n’est pas réglée sur une nouvelle positi
rétractée (5.6 ) au moyen des boutons

jusqu’a la position requise (observez le débit

sur le débitmétre). Appuyez sur le bouton de
réinitialisation et maintenez-le enfoncé pendant
5 secondes (5.7) puis réglez la nouvelle posm

de ; E;e extraite en appuyant sur les boutons T&

Licédne extraite (5.8) clignote en rouge-jaune tant
qu’elle n'est pas réglée sur une nouvelle position
extraite, au moyen du bouton de réinitialisation
maintenu enfoncé pendant 5 secondes.

* Rouge (Red)
** Jaune (Yellow)
*** Clignotante (1 s) (Flashing (1 sec.))

* REINITIALISATION (RESET)
** Verte clignotante (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
***  Rétraction max. (Max. retracted)
**¥%  Extraction max. (Max. extended)

* Définition d'une nouvelle
rétraction (Set new retract)

* Réglage nouvelle extraction (Set new extended)

SW6 : C/P - Signal de sortie sélecteur de

mode (®

(@ Un signal de sortie est présent sur la borne 4
lorsque la position de I'actionneur est inférieure
ou égale a la valeur de consigne S4. Un signal
de sortie est présent sur la borne 5 lorsque la
position de I'actionneur est inférieure ou égale
alavaleur de consigne S5.

La position C du DIP6 fournit un signal de sortie
constant sur la borne 4 ou 5, quel que soit le
signal d’entrée.

La position P du DIP6 émet un signal a impulsions
aux entrées 1 et 3 de raccordement électrique
en paralléle ou en cascade, qui dépendent du
régulateur vers les bornes de sortie 4 et 5.

* Signal Y (Y signal)

SW7 : Sélecteur de fonction intelligente : 7)
Position ARRET ; I'actionneur n’essaie pas de
détecter des oscillations dans le systéme

- Position MARCHE ; I'actionneur autorise un
algorithme spécial antioscillation - voir la
section Algorithme antioscillation

* Fonction ARRET (Function OFF)
** Fonction MARCHE (Function ON)

VLIR.J2.0S
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SW8: Uy/ly - Sélection du type du signal
d’entrée: (®)
- Position Uy ; le signal d’entrée Y est réglé sur la
tension (V)
- Position ly; le signal d’entrée Y est réglé sur le
courant (mA)

SW9 : Ux/Ix - Sélection du type du signal de
sortie: (9
- Position Ux; le signal de sortie X est réglé sur la
tension (V)
- Position ly; le signal de sortie X est réglé sur le
courant (mA)

éq REMARQUE : La détection Y est désactivée si DIP8
estréglé sur la position MARCHE et DIP3 sur la
position ARRET.

Fonctions accessibles depuis le capot

Bouton REINITIALISATION

Les actionneurs AME 685 sont munis d’un bouton
REINITIALISATION externe, situé au sommet

du capot de I'actionneur, en regard des diodes
lumineuses. Ce bouton vous permet d'activer ou
de désactiver le mode d‘arrét (appuyez une fois) ou
le mode d'autorégulation de la course (appuyez et

maintenez enfoncé pendant 5 secondes). Reportez-

vous au paragraphe suivant pour plus de détails.

Derniére étape de raccordement électrique

(5]
Signalisation des diodes @

Mode d’autorégulation de la course @

Le mode d'autorégulation de la course commence
automatiquement la premieére fois que l'actionneur
est placé sous tension. Pour démarrer la procédure
d’autorégulation de la course, appuyez sur le
bouton REINITIALISATION et maintenez-le
enfoncé pendant 5 secondes (1), jusqu’a ce que

la diode verte commence a clignoter. Les fins de
course de la vanne sont réglées automatiquement ;
I'actionneur passe en mode stationnaire (2) et
commence a répondre au signal de commande.

* Clignote (cycle de 1 s) (Flashing (1 s cycle))
** Diode:Jaune (LED: Yellow)

Utilisation manuelle

L'opération manuelle mécanique
doit étre utilisée uniquement en

l’'absence d’alimentation.

MAGYAR

A személyi sériilés és a berendezések
' karosodasanak megel6zése érdekében

L'utilisation mécanique et
' l'utilisation électrique ne sont pas
L]

compatibles simultanément !

Les actionneurs AME 685 peuvent étre positionnés
manuellement en mode d’arrét ou en I'absence
d‘alimentation (mécaniquement).

Type Utilisation Utilisation
d’actionneur mécanique électrique
AME 685 v v

Mode d’arrét @

Appuyez sur le bouton REINITIALISATION
pendant une seconde pour passer en mode
arrét. L'actionneur s’arréte dans la position ot
il se trouve et ne répond plus a aucun signal de
commande. Une diode rouge reste allumée en
permanence. Vous pouvez maintenant faire
fonctionner I'actionneur manuellement.

* Allumée en permanence (Constantly lit)
** Diode : Rouge (LED : Red)

Opération manuelle mécanique @

Les actionneurs AME 685 sont munis d’un bouton
d’opération manuelle, situé au sommet du carter,
qui permet de positionner I'actionneur a la main.

Opération manuelle électrique ®

Les actionneurs AME 685 comportent deux
boutons, situés au sommet du carter, qui
permettent un positionnement manuel électrique
(vers le haut ou le bas) si I'actionneur se trouve en
mode d‘arrét. Appuyez tout d’abord sur le bouton
REINITIALISATION et maintenez-le enfoncé jusqu’a
ce que l'actionneur passe en mode d'arrét (diode
rouge allumée). Pour extraire la tige, appuyez sur le
bouton . Pour rétracter la tige, appuyez sur le
bouton

Dimensions @

feltétlendl be kell tartani ezeket az
utasitasokat és figyelmesen elolvasni a biztonsagi
megjegyzéseket, valamint szerelés és hasznalat
elé6tt jra attekinteni azokat.

Ne szerelje szét a biztonsagi rugds funkcioval
ellatott szelepmozgatokat! Személyi sériilés vagy
haldl is bekovetkezhet helytelen hasznalat esetén!

A szelepmozgato6 sulyos késziilék. Kezelje
figyelmesen, hogy elkeriilje a személyi sériilést és a
termék karosodasat!

Megsemmisitési utasitas
Ezt a késziiléket szét kell szerelni és
alkatrészeit, halehetséges, szét kell
vdlogatni, kiilbnbézé csoportokra az
Ujrahasznositds vagy a hulladékban valé
elhelyezés elétt.

Mindig tartsa be a hulladékkezelésre vonatkozd
eléirdsokat.

Elektromos bekotés

Semmitsem szabad megérintenia
nyomtatott panelen! Netdvolitsaela
burkolatot azenergiaelldtds teljes

lekapcsoldsa elétt!
A 4-esés5-6ssorkapcsokon amegengedett max.
kimenédram 4 A. Amin. teljesitmény 3 W.

éq FIGYELEM! Ha az AME 685 3-pont szabdlyozd
vdltozatként van csatlakoztatva, akkor csak a DIP1
és a DIP2 aktiv

A szelepmozgato felszerelése a szelepre @
Szelepszar csatlakozasok @
Elektromos csatlakozas @

* Az AME 685 aranyos valtozatként miikodik
(AME 685 operating as modulating version)

* Nulla (Neutral)
**  Tapfesziltség (Power supply)
***  SP kimenet (SP output)
**x%  Bemenetijel (Input)
#x%x% Nulla (Neutral)
**x%xx% Kimeneti jel (Output)

* Az AME 685 3-pontos valtozatként miikodik
(AME 685 operating as 3 point version)

DIP kapcsolok beallitasa @

SW1: GYORS/LASSU - Sebességvalaszté (1
- FAST (GYORS) pozicio; 2.7 s/mm
- SLOW (LASSU) pozicié; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt vagy forditott
miikodés valaszté 2
- DIR pozicié; a szelepmozgaté direkt médon
reagal a bemeneti jelre
- INV pozicié; a szelepmozgaté forditott médon
reagal a bemeneti jelre.

SW3: 2-10 V/0-10 V - Bemenet/kimenet (3

- 2-10V pozicio; a bemeneti jel a 2-10 V
(fesziiltségbemenet), vagy a 4-20 mA
(drambemenet) kdzotti tartomanyba esik

- 0-10V pozicié; a bemeneti jel a 0-10 V
(feszliltségbemenet), vagy a 0-20 mA
(arambemenet) kozotti tartomanyba esik

A jeltartomany vélaszto beallitjia az Y és az X jeleket.

SW4: LIN/MDF - Jelleggdrbe médosito
funkcié @

- LIN pozicié; linearis korrelacié az Y jel és a
szelepszar pozicié kozott

- MDF pozicié; modositott korrelaciot tesz
lehet6vé az Y jel és a szelepszar pozicié kozott.
A mddositas mértéke a CM potenciométer
bedllitasatdl fugg.
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A funkcio lehetdvé teszi az MCV (szelep és
szelepmozgato) jelleggorbéjének atvaltasat
(linearisbol logaritmikusba és logaritmikusbdl
linearisba) és barmilyen DIP kapcsolé bedllitas
kombinaciéban mukodik.

* |oket (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Loketkorlatozas (5

A visszahuzott vagy a kiemelt szelepmozgato szar
Az 5-6s DIP kapcsoldt alaphelyzetre, 100 %-ra
(5.1) kell &llitani az (5.2) eljaras el6tt, majd 95

%-ra kell allitani (5.3) az 6nbeéllasi folyamat (5.4)
befejezédéséig. A szelepmozgaton a visszahtzva
ikon (5.5) vords-sarga szinben villog, amikor a
szelepmozgaté megall a maximalis visszahuzott
szelepszér poziciéban (5.5), és mindaddig villog,
 allitjdk be egy Uj visszahlzott pozicidba
(B> | gombok megnyomasaval, hogy
a kivant pozicioba keriiljon (figyelje a vizatfolyast
az aramlasmérén). Nyomja le és tartsa lenyomva 5
masodpercig (5.7) az alaphelyzet beallité gombot,
majd uténa 3 'tg% az Uj, kiemelt szelepszar
poziciét a gombok megnyomdséval.

A kiemelve ikon (5.8) voros-sarga szinben villog
mindaddig, amig be nem éllitjak egy uj, kiemelt
szelepszér pozicidba az alapbeallitd gomb 5
masodpercig tarté lenyomva tartasaval.

* Voros (Red)
** Sarga (Yellow)
*** Villogas (1 s) (Flashing (1 sec.))

*  Visszaallitas (RESET)
** Z6lden villog (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
***  Max. visszahtzva (Max. retracted)
Max. kiemelve (Max. extended)

¥ Uj visszahtzott helyzet beallitasa
(Set new retract)

*Uj kiemelt helyzet beallitasa (Set new extended)

SW6: C/P - Kimeneti jel médvalaszté (&

@ A4-es sorkapcson megjelenik a kimeneti jel,
amikor a szelepmozgato helyzete az S4-ben
megadott poziciéval megegyez6 vagy annal
alacsonyabb. Az 5-0s sorkapcson megjelenik a
kimeneti jel, amikor a szelepmozgaté helyzete
az S5-ben megadott pozicidval megegyezé
vagy annal alacsonyabb.

Ha a DIP6 a C pozicidban van, akkor dllandé
kimeneti jel van jelen a 4-es vagy az 5-0s
sorkapcson, a bemeneti jeltél fliggetlendl.

Ha a DIP6 a P poziciéban van, akkor impulzusjelet
kiild soros vagy parhuzamos elektromos
kapcsolason keresztiil az 1-es vagy 3-as
bemenetre a szabalyozotol fliggéen a 4-es és
5-0s sorkapcsokra.

* Y jel diktal (Y signal)

SW7:"Okos” funkciovalaszté: @)

- OFF allas; a szelepmozgaté nem probal
meg semmilyen oszcillaciét sem érzékelni a
rendszerben

- ONllas; a szelepmozgat6 aktival egy
specialis, oszcillaciogatlé algoritmust - lasd az
oszcillaciégatlo algoritmusrdl sz616 részt

* Funkci6 KI (OFF) (Function OFF)
** Funkcié BE (ON) (Function ON)

SW8: Uy/ly -Bemeneti jel tipusvalaszté:

- Uy pozicio; az Y bementi jel feszlltségre (V)
beallitva

- ly pozicié; az Y bementi jel aramra (mA)
beallitva

SW9: Ux/Ix - Kimeneti jel tipusvalaszté: (9

- Uxpozicié; az X kimenti jel fesziiltségre (V)
bedllitva

- ly pozicié; az X kimeneti jel d&ramra (mA)
bedllitva

&q FIGYELEM! Az Y érzékelés ki van kapcsolva, ha
a DIP8 ON (BE) poziciéban van és a DIP3 OFF (K)
helyzetbe van dllitva.

A fedélrol elérhet6 funkciok

RESET gomb

Az AME 685 szelepmozgat6 kiilsé RESET gombbal
van ellatva, amely a szelepmozgato fedelének
tetején taldlhato, a LED kijelz6k mellett. Ezzel a
gombbal bekapcsolhatja, vagy kikapcsolhatja a
készenléti modot (egyszeri megnyomas) vagy az
Onbealléd modot (lenyomva tartva 5 masodpercig).
Errél részletesebben a kdvetkezd bekezdésben
olvashat.

Az elektromos csatlakozas utolsé lépése @
LED jelzések @

Onbeallé méd @

Az 6nbeallé méd automatikusan elkezdédik a
szelepmozgato els6 bedllitasakor. Az dnbeallasi
folyamat meginditdsdhoz nyomja le és tartsa
lenyomva a RESET gombot 5 masodpercig(D),
amig a zold fény villogni nem kezd. Lezajlik a
szelep véghelyzetek automatikus bedllitasa, a
szelepmozgaté pedig allandésult médra (2) valt &t,
és kész reagalni a vezérldjelre.

* Villog (1 mp-es ciklusban) (Flashing (1 s cycle))
** LED: Sérga (LED : Yellow)

Kézi miikodtetés

Tilos az egyidejiimechanikus és
elektromos miikodtetés!

Az AME 685 szelepmozgatdk helyzete manualisan
is bedllithaté (mechanikusan), ha készenléti
maddban vannak, vagy ha nincs energiaellatas.

A Mechanikus Elektromos
szelepmozgaté allitasi allitasi
tipusa lehetéség lehetéség
AME 685 v v

Készenlétiméd @
A RESET gomb 1 mdsodpercig tarté

gnyomdsdval lépjen be a Készenléti médb
A szelepmozgaté megadll az aktudlis helyzetben,
és nem reagdl semmilyen vezérlé jelre. Egy voros
fény folyamatosan vildgit. A szelepmozgaté most
manudlisan miikédtethet6.

* Folyamatosan vilagit (Constantly lit)
** LED: V6ros (LED : Red)

Mechanikus kézi miikédtetés @

Az AME 685 szelepmozgaton egy kézi miikodtetd
gomb taldlhaté a haz tetején, amely lehetévé teszi
a szelepmozgatd kézi beallitasat.

Mechanikus kézi miikodtetést
csak akkor szabad alkalmazni,

ha nincs energiaelldtds.

Elektromos kézi miikodtetés ©

Az AME 685 szelepmozgaton a haz tetején

két gomb talalhato, amelyek elektromos kézi
beallitasra (fel vagy le) hasznalhatok, amikor a
szelepmozgaté készenléti modban van. EI6szor
nyomja meg a RESET gombot és tartsa lenyomva,
hogy a szelepmozgaté készenléti médba keriiljon
(a voros LED vilagit). A fE=} gomb megnyomasara
a szelepszar kiemelkedik a é@ gomb
megnyomasara pedig a szelepszér visszahtuzodik.

Méretek @

Aby nie dopusci¢ do obrazen ciata lub
A uszkodzenia urzadzen, nalezy przed

montazem i uruchomieniem urzadzenia
bezwzglednie zapoznac sie z niniejszymi
instrukcjami i przestrzegac zawartych w nich
zalecen.

Nie demontowac sitownikéw wyposazonych
w funkcje sprezyny bezpieczenstwal!
Niebezpieczenstwo odniesienia obrazen ciata i
zagrozenie zycia w przypadku nieprawidtowej
obstugi!

Sitownik jest ciezki. Postepowac ostroznie, aby
zapobiec obrazeniom ciata lub uszkodzeniu
produktu.

Instrukcja dotyczaca utylizacji

Ten produkt przed przekazaniem do
ponownego przetworzenia lub utylizacji
powinien zostac¢ rozmontowany, a jego
komponenty posortowane, o ile to

mozliwe, na rézne grupy.
Zawsze nalezy przestrzegac lokalnych przepiséw
dotyczqcych utylizacjiodpaddw.

Podtaczenia elektryczne

Nie dotykac niczego na plytce obwodu
drukowanego!
Nie zdejmowac pokrywy przed

catkowitym odtqczeniem zasilania.
Maksymalny dopuszczalny prqd na zaciskach
wyjsciowych 4i5 wynosi4 A. Minimalna moc
wynosi 3 W.

&q UWAGA: Jesli sitownik AME 685 jest potqczony jako
wersja 3-punktowa, aktywne sq tylko ustawienia
DIP1iDIP2.

Zamocowanie sitownika do zaworu @
Potaczenia trzpienia @
Podtaczenie elektryczne @

* Sitownik AME 685 podtaczony jako wersja
sterowania sygnatem analogowym (AME
685 operating as modulating version)

* Neutralny (Neutral)
** Zasilanie (Power supply)
***  Wyjscie SP (SP output)
**x% - Wejscie (Input)
**x%* Neutralny (Neutral)
*xxxxx Wyjscie (Output)

*  Sitownik AME 685 podtaczony jako wersja
sterowania sygnatem 3-pkt-owym (AME
685 operating as 3 point version)

Ustawienie przelacznika DIP @

SW1: FAST/SLOW — wybér predkosci D
- Potozenie FAST: 2.7 s/mm
- Potozenie SLOW: 6 s/mm

SW2: DIR/INV - wybér kierunku dziatania
zgodny/przeciwny (2
- Potozenie DIR: sitownik dziata w kierunku
zgodnym z sygnatem wejsciowym
- Potozenie INV: sitownik dziata w kierunku
przeciwnym do sygnatu wejsciowego

SW3:2-10 V/0-10 V — wejscie/wyjscie @
- Pozycja 2-10 V: sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 2-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 4-20 mA (wejscie pradowe)
- Pozycja 0-10 V: sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 0-10 V (wejscie napieciowe) lub
w zakresie 0-20 mA (wejscie pradowe)
Selektor zakresu sygnatu ustala sygnaty Yi X.
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SW4: LIN/MDF — funkcja modyfikacji
charakterystyki @

- Pozycja LIN: korelacja liniowa migdzy sygnatem
Y a pozycja trzpienia

- Pozycja MDF: umozliwia uzyskanie
zmodyfikowanej korelacji miedzy sygnatem Y
a pozycja trzpienia. Stopien modyfikacji zalezy
od ustawienia potencjometru CM.

Funkcja umozliwia zmiane charakterystyki MCV
(zawor i sitownik) (na przyktad z liniowej na
logarytmiczng i zlogarytmicznej na liniowa) i
dziata ze wszystkimi kombinacjami ustawien
przetacznikéw DIP.

* skok (stroke)

SW5: 100 % / 95 % — ograniczenie skoku (5
Regulowane ograniczenie skoku trzpienia
sitownika w potozeniu wsunietym lub wysunietym.
Przed procedurg RESET(5.2) przetacznik DIP 5
przestawi¢ do potozenia 100 % (5.1) nastepnie
ustawi¢ w potozeniu 95 % (5.3) do czasu
zakonczenia procedury samodostrajania skoku
(5.4). Wskaznik wsuniecia (5.5) na sitowniku

bedzie migat w kolorze czerwonym i zéttym, gdy
sitownik zatrzyma sie w potozeniu maksymalnego
wsuniecia trzpienia (5.5) oraz bedzie migat do
czasu, az sitownik zostanie przestawiony do
nowego potoz %umeaa (5.6) przez naciskanie
przyciskow umozliwiajacych ustawienie
wymaganego potozenia (obserwowac wskazanie
przeptywomierza). Nacisnac i przytrzymac przez

5 sekund przycisk resetowania (5.7), a nastepnie
ustawi¢ nowe potozeni cia trzpienia przez
naciskanie przyciskow % ﬂ%

Wskaznik wysuniecia (5.8) bedzie migat w kolorze
czerwonym i zéttym do czasu, az sitownik zostanie
przestawiony do nowego potozenia wysuniecia
poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez 5 sekund
przycisku resetowania.

* Czerwona (Red)
**  Zotta (Yellow)
***  Miga (1s) (Flashing (1 sec.))

* Miga na zielono (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Maks. potozenie po wsunieciu (Max. retracted)
*** Maks. potozenie po wysunigciu (Max. extended)

* Ustawi¢ nowe potozenie po wsunieciu
(Set new retract)

* Ustawi¢ nowe potozenie po wysunieciu
(Set new extended)

SW6: C/P — selektor trybu sygnatu

wyjsciowego (&

@ Sygnatwyjéciowy jest obecny na zacisku 4, gdy
potozenie sitownika jest rowne nastawie S4 lub
nizsze. Sygnat wyjsciowy jest obecny na zacisku
5, gdy potozenie sitownika jest rowne nastawie
S5 lub nizsze.

Potozenie C przefacznika DIP6 zapewnia staty
sygnat wyjsciowy na zaciskach 4 lub 5,
niezaleznie od sygnatu wejsciowego.

Potozenie P przetacznika DIP6 zapewnia sygnat
impulsowy przez wejsécia 1i 3 rownolegtego
lub kaskadowego potaczenia elektrycznego z
regulatora do zaciskow wyjsciowych 4 5.

* sygnatY (Y signal)

SW7: Wybér funkgji inteligentnej (SMART) @

- Pozycja OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie

- Pozycja ON: sitownik wigcza specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny — patrz sekcja Algorytm
przeciwoscylacyjny

* Funkcja wytgczona (Function OFF)
** Funkcja wigczona Function ON)

SW8: Uy/ly — wybér typu sygnatu
wejsciowego:
- Pozycja Uy: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na napiecie (V)
- Pozycja ly: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony na
prad (mA)

SW9: Ux/Ix — wybér typu sygnatu
wyjsciowego: (9
- Pozycja Ux: sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na napiecie (V)
- Pozycja Ix; sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na prad (mA)

&q UWAGA: Wykrywanie sygnatu Y jest wytqczone,
jesli przetqcznik DIPS8 jest ustawiony w potozeniu
Wt., a przetqcznik DIP3 jest ustawiony w potozeniu
WYE.

Funkcje dostepne na pokrywie

Przycisk RESET

Sitowniki AME 685 sg wyposazone w zewnetrzny
przycisk RESET, ktéry znajduje sie w gornej
pokrywie sitownika obok wskaznikéw diodowych.
Tym przyciskiem mozna wiaczy¢ lub wytaczy¢
tryb gotowosci (wcisna¢ jeden raz) albo tryb
samodostrajania skoku (nacisna¢ i przytrzymac
przez 5 sekund). Szczegdtowe informacje podano
w nastepnym akapicie.

Ostatni etap podtaczenia elektrycznego @
Sygnalizacja za pomoca diod LED @

Tryb samodostrajania skoku @

Tryb samodostrajania skoku rozpoczyna sie
automatycznie po pierwszym wiaczeniu

zasilania sitownika. Aby rozpocza¢ procedure
samodostrajania skoku, nacisna¢ i przytrzymac
przycisk RESET przez 5 sekund(?), az zacznie
migac zielona dioda. Pozycje kranncowe zaworu s
ustawiane automatycznie, sitownik przechodzi do
trybu ustalonego (2) i zaczyna reagowac na sygnat
sterujacy.

* Miga (cykl 1 s) (Flashing (1 s cycle))
** Dioda: Z6tta (LED : Yellow)

Sterowanie reczne

Jednoczesne uzywanie sterowania
mechanicznegoielektrycznego jest

niedozwolone!

Potozenie sitownikéw AME 685 moze by¢ ustalane
recznie: elektrycznie w trybie gotowosci lub
mechanicznie w przypadku braku zasilania
elektrycznego.

. . Sterowanie Sterowanie
Typ sitownika mechaniczne elektryczne
AME 685 v v

Tryb gotowosci @

Aby przejsc do trybu gotowosci, przez 1 sekunde
naciskac przycisk RESET. Sitownik zatrzymuje sie
w biezqgcym potozeniu i przestaje odpowiadac
na wszelkie sygnatly sterujqce. Czerwona dioda
Swieci Swiattem statym. Mozna teraz sterowac
sitownikiem recznie.

* Swieci $wiattem statym (Constantly lit)
** Dioda: Czerwona (LED : Red)

Reczne sterowanie mechaniczne ®

Na gdrze obudowy sitownikéw AME 685 znajduje
sie pokretto recznego sterowania umozliwiajace
reczne ustalanie potozenia sitownika.

Reczne sterowanie mechaniczne
mozna wykorzystywac wylqcznie w
przypadku braku zasilania
elektrycznego.

Reczne sterowanie elektryczne B

Na goérze pokrywy sitownikéw AME 685 znajduja
sie dwa przyciski, ktére stuzg do recznego
elektrycznego ustalania potozenia (w gére lub w
dot), gdy sitownik znajduje sie w trybie gotowosci.
Najpierw nacisnac i przytrzymywac przycisk
RESET, az sitownik przejdzie do trybu gotowosci
(czerwona dioda $wieci wowczas Swiattem
statym). Nacisna¢ przycisk r@@ aby trzpien zostat
wysuniety; nacisnac przycisk @ aby trzpien
zostat wsuniety.

Wymiary @
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Pentru a evita ranirea persoanelor si
deteriorarea dispozitivelor, este absolut
esential sa cititi cu atentie si sa

aprofundati aceste instructiuni si note de siguranta
inainte de montare si utilizare.

Nu demontati servomotoarele cu functie de arc
de siguranta! Exista risc de ranire si deces in cazul
manevrarii necorespunzatoare!

Servomotorul este greu. Manevrati-| cu grija
pentru a evita ranirea persoanelor sau deteriorarea
produsului.

Scoatere din uz

Acest produs trebuie demontat si, daca

este posibil, componentele acestuia

sortatein diverse grupe, inainte de

reciclare sau scoatere din uz.
Respectatiintotdeauna reglementdrile privind
eliminarea deseurilor valabile in regiunea
dumneavoastrd.

Cablarea

Nu atingeti nicio componentd de pe
placa de circuit imprimat! Nu
indepdrtati capacul pdnd cand

alimentarea cu electricitate nu este complet
deconectatd.

Curentul max. permis de iesire la bornele 4 si 5
estede 4 A. Puterea min. este 3 W.

&q NOTA: Dacd AME 685 este conectat ca versiune in 3
puncte, numai DIP1 si DIP2 sunt active

Prinderea servomotoruluila vana @
Conexiunile tijei @
Conexiunea electrica @

* AME 685 opereaza ca versiune de modulatie

* Neutru (Neutral)

* Alimentare cu energie (Power supply)
*** |esire SP (SP output)

**%% Intrare (Input)

***x% Neutru (Neutral)

*¥EXEX |@sire (Output)

*

* AME 685 opereaza ca versiune in 3 puncte
(AME 685 operating as 3 point version)

Setarea comutatorului DIP @

SW1: REPEDE/INCET - Selectare viteza (1)
- Pozitia REPEDE; 2.7 s/mm
- Pozitia INCET; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Selector pentru actionare
directa sau inversa @
- Pozitia DIR; servomotorul reactioneaza direct in
raport cu semnalul de intrare
- Pozitia INV; servomotorul reactioneaza invers in
raport cu semnalul de intrare

SW3:2-10 V/0-10 V - Intrare/iesire (3

- Pozitia 2-10 V; semnalul de intrare se situeaza in
domeniul 2-10 V (semnal de tensiune) sau 4-20
mA (semnal de curent)

- Pozitia 0-10 V; semnalul de intrare se situeaza in
domeniul 0-10 V (semnal de tensiune) sau 0-20
mA (semnal de curent)

Selectorul de domeniu al semnalelor seteaza
semnalele Y si X.

SW4: LIN/MDF - Functie de modificare a
caracteristicii @
- Pozitia LIN; corelatie liniara intre semnalul Y si
pozitia tijei
- Pozitia MDF; activeaza corelarea modificata
dintre semnalul Y si pozitia tijei. Gradul

de modificare depinde de setarea CM de
potentiometru.

Functia activeaza modificarile de efectuat la
caracteristicile MCV (vand si servomotor) (de
exemplu, liniar la logaritmic si logaritmic la liniar)
si functioneazd cu toate combinatiile de setdri ale
comutatorului DIP.

* Cursa (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Limitare cursa ®
Limitare reglabila a cursei pentru pozitia retrasa
sau extrasa a tijei servomotorului.

Comutatorul DIP 5 trebuie resetat inainte de
procedura (5.2) la 100 % (5.1) si setat la 95 % (5.3)
pana cand procedura de autoreglare se incheie
(5.4). Pictograma retras (5.5) de pe servomotor va
clipi in rosu-galben cand servomotorul se opreste
la pozitia de retragere max. a tijei (5.5) si va clipi
atat timp cat nu este setatlao % @@Ie retrasa
(5.6) prin apasarea butoanelor pentru
setarea pozitiei necesare (urmdriti debitul pe
contorul de debit). Apdsati si mentineti apasat
butonul de resetare timp de 5 secunde (5.7), apoi

setati noua %i%rasé a tijei prin apdsarea
butoanelor X

Pictograma extras (5.8) va clipi in rosu-galben atat
timp cat servomotorul nu este setat la noua pozitie
extrasa prin apasarea si mentinerea apasata a
butonului de resetare timp de 5 secunde.

* Rosu (Red)
**  Galben (Yellow)
***  Clipeste (1 sec.) (Flashing (1 sec.))

* RESETARE (RESET)
** \lerde intermitent (1 sec.)
(Flashing Green (1 sec.))
***  Max. retras (Max. retracted)
**%% Max. extras (Max. extended)

* Setare retras nou (Set new retract)
* Setare extras nou (Set new extended)

SW6: C/P - Selector mod semnal iesire (6)

@ Un semnal de iesire este prezent pe borna 4
dacd pozitia servomotorului este egald sau mai
mica decat punctul de referinta S4. Un semnal
de iesire este prezent la borna 5 daca pozitia
servomotorului este egald sau mai micd decat
punctul de referinta S5.

Pozitia DIP6 C furnizeaza un semnal de iesire
constant la bornele 4 sau 5, indiferent de
semnalul de intrare.

Pozitia DIP6 P furnizeaza un semnal de impuls
prin intermediul intrarilor 1 si 3 paralele sau
in cascada ale cablajului electric in functie de
regulator, la bornele de iesire 4 si 5.

* Semnal Y (Y signal)

SW7: Selector functie inteligent: @
Pozitia OFF (dezactlvat) servomotorul nu
incearca sa detecteze oscilatiile din sistem

- Pozitia ON (activat); servomotorul activeaza
algoritmul special antioscilatii - vezi sectiunea
despre algoritmul antioscilatii

* Functie OFF (Function OFF)

* %

Functie ON (Function ON)

SW8: Uy/ly - Selector pentru tipul semnalului
deintrare:
- Pozitia Uy; semnalul de intrare Y este de tip
tensiune (V)
- Pozitia ly; semnalul de intrare Y este de tip
curent (mA)

SW9: Ux/Ix - Selector pentru tipul
semnalului de iesire: (9
- Pozitia Ux; semnalul de iesire X este de tip
tensiune (V)
- Pozitia Ix; semnalul de iesire X este de tip
curent (mA)

&q NOTA: Detectia Y este dezactivatd dacd DIP8 este
setat la pozitiile ON (ACTIV) si DIP3 este setat la
pozitia OFF (INACTIV).

Functii accesibile de pe capac

Butonul RESETARE

Servomotoarele AME 685 sunt prevazute cu un
buton RESETARE exterior, amplasat pe capacul
superior al servomotorului, alaturi de indicatoarele
LED. Cu ajutorul acestui buton puteti activa sau
dezactiva modul stand-by (apdsati o datd) sau
modul de autoreglare (apasati si mentineti apasat
timp de 5 secunde). Consultati paragraful urmator
pentru mai multe informatii.

Etapa finala a conectarii electrice @
Semnalizare LED @

Mod de autoreglare @

Modul de autoreglare se activeazd automat la
prima pornire a servomotorului. Pentru a lansa
procedura de autoreglare, apasati si mentineti
apasat butonul RESETARE timp de 5 secunde

(@ pana cand semnalul luminos verde se aprinde
intermitent. Pozitiile de capat ale vanei sunt setate
automat, servomotorul intra in modul de stationare
@ siincepe sa raspunda la semnalul de comanda.

* Clipire (ciclu 1 s) (Flashing (1 s cycle))
LED: Galben (LED : Yellow)

* %

Functionare manuala

Functionarea mecanica si electricd
nu trebuie utilizate in acelasi timp!

Servomotoarele AME 685 pot fi pozitionate manual

cand sunt in modul stand-by sau cand nu exista

alimentare cu energie (mecanic).

Functionare Functionare
mecanica electrica

AME 685 v v

Tip servomotor

Regimul stand-by @

Apadsati butonul RESETARE timp de 1 secundd
pentru a intra in modul stand-by. Servomotorul
se opreste in pozitia curenta si nu mairdspunde
la niciun semnal de comanda. O lumina rosie
rdmdne permanent aprinsd. Acum puteti actiona
manual servomotorul.

* Permanent aprins (Constantly lit)
** |LED:Rosu (LED : Red)

Functionare manuald mecanica ®
Servomotoarele AME 685 sunt prevazute cu un
buton de functionare manuald in partea superioara
a carcasei, care permite pozitionarea manuald a
servomotorului.

Functionarea manuald mecanica
trebuie utilizatd numai atunci cind
nu existd alimentare cu energie.

Functionare manuala electrica ®
Servomotoarele AME 685 sunt prevazute cu doua
butoane in partea superioara a carcasei, care sunt
utilizate pentru pozitionare manuala electrica (sus
sau jos) daca servomotorul este in modul stand-by.
Mai intai, apasati si tineti apasat butonul RESETARE
pana cand servomotorul intrd in modul stand-by
(LED-ul rosu este aprins). Prin apdsarea butonului
tija va fi extrasa, iar prin apasarea butonului
va fi retrasa.

Dimensiuni @

VLIR.J2.0S
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TURKCE

Kisisel yaralanmayi ve cihazlarin hasar
A goérmesini dnlemek icin, montaj ve
kullanimdan 6nce bu talimatlarin ve
gtivenlik notlarinin dikkatlice okunmasi ve gézden
gegirilmesi 6nemlidir.
Emniyet yayi fonksiyonlu motorlari sokmeyiniz!

Yanlis tasima durumunda yaralanma ve dlim riski
bulunmaktadir!

Motor agirdir. Yaralanma veya Urlin hasarini
onlemek icin dikkatlice tasiyiniz.

This product should be dismantled and

Disposal instruction
its components sorted, if possible, in
various groups before recycling or

: : 1: disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Kablo baglantisi
Elektronik karta temas etmeyiniz! Gli¢
kaynagini tamamen kapatmadan
énce kapagi s6kmeyiniz.

Terminal 4 ve 5°te izin verilen maksimum
akim ¢ikis 4 Adir. Min. gii¢ 3W'tir.

&q NOT: AME 685, 3 noktali versiyon olarak baglanirsa
sadece SW1 ve SW2 aktiftir.

Vanaya motor montaji @
Mil baglantilar @
Elektrik baglantis1 @

* Modulasyonlu versiyon olarak ¢alisan AME 685
(AME 685 operating as modulating version)

* No6tr (Neutral)
** Glcg kaynagi (Power supply)
***  SP cikisi (SP output)
*¥%X - Giris (Input)
*xxxx Notr (Neutral)
*xxxxx Crkis (Output)

* 3 noktali versiyon olarak ¢alisan AME 685
(AME 685 operating as 3 point version)

DIP sivi¢c ayari @

SW1: HIZLI/YAVAS - Hiz se¢imi ()
- HIZLI konumu; 2 sn./mm
- YAVAS konumu; 6 sn./mm

SW2: DOGRU/TERS - Dogrudan veya ters
etkili secici @
- DOGRU konumu; motor giris sinyaline gére
dogrudan etki eder.
- TERS konumu: Motor, giris sinyalinin tersine
gore hareket etmektedir.

SW3: 2-10V/0-10V - Giris/cikis 3

- 2-10V konumu; giris sinyali 2-10 V (voltaj
girisi) araligindadir veya 4-20 mA (akim girisi)
arahigindadir.

- 0-10V konumu; giris sinyali 0-10 V (voltaj
girisi) araligindadir veya 0-20 mA (akim girisi)
arahgindadir.

Sinyal araligi secimi ile giris ve ¢ikis sinyallerinin
(Y ve X) calisma araligi ayarlanmaktadir.

SW4: LIN/MDF - Karakteristik degisiklik
fonksiyonu @

- LIN konumu; Y sinyali ile mil konumu arasinda
dogrusal korelasyon

- MDF konumu; Y sinyali ile mil konumu arasinda
degistirilmis korelasyonu etkinlestirir. Degisiklik
derecesi CM potansiyometre ayarina baglhdir.

Fonksiyon, MCV (vana ve vana motoru)

karakteristiginin degistirilmesine imkan tanir
(6rnegin lineerden logaritmige ve logaritmikten

lineere) ve DIP anahtar ayarlarinin bitiin
kombinasyonlariyla galisir.

* strok (stroke)

SW5: %100/%95 - Strok sinirlama &

Geri gekilmis veya disari cikmis vana mili
konumunun ayarlanabilir strok sinirlamasi.
Otomatik strok proseddirii tamamlanana (5.4) kadar
DIP anahtar 5'in prosedurden 6nce (5.2) %100’ (5.1)
ve %95’ (5.3) ayarlanmasi gerekir. Motordaki geri
cekilmis simgesi (5.5) motor maks. geri cekilmis

mil konumunda (5.5) durdugunda kirmizi-sari
yanip séner ve gereken konumu ayarlamak icin
dE>} digmelerine basarak yeni geri gekilmis
konuma (5.6) ayarlanmadigi siirece yanip sdner
(debi-metredeki debiyi kontrol edin). Resetleme
diigmesini 5 saniye basili tutun (5.7) ve ardindan
dE> ) digmelerine basarak yeni disari
¢ikariimig mili ayarlayin.

5 saniye slireyle resetleme diigmesi basili tutularak
yeni disari ¢ikariimis konuma ayarlanmadigi siirece
geri ¢ekilmis simgesi (5.8) kirmizi-sari yanip séner.

* Kirmizi (Red)
** Sari (Yellow)
***Yanip sontyor (Flashing (1 sec.))

* RESETLEME (RESET)
** Yanip sonen yesil (1 sn.) (Flashing Green (1 sec.))
***  Maks. geri cekilmis (Max. retracted)
**%%  Maks. disari ¢ctkarilmis (Max. extended)

* Yeni geri cekilmis ayarlama (Set new retract)

* Yeni disari ¢ikariimig ayarlama
(Set new extended)

SW6: C/P - Cikis sinyali modu segici (6

@ Vana motoru konumu, S4 ayar noktasina
esit veya daha dusuk oldugunda terminal
4'te bir ¢ikis sinyali mevcuttur. Vana motoru
konumu, S5 ayar noktasina esit veya daha
disuk oldugunda terminal 5'te bir ¢ikis sinyali
mevcuttur.

SW6 konumu C, giris sinyalinden bagimsiz olarak
terminal 4 veya 5'te stirekli ¢ikis sinyali saglar.

SW6 konumu P, kontrolérden ¢ikis terminalleri 4 ve
5'e paralel veya kaskat elektrik kablosu girisi 1
ve 3'ten bir pulse sinyali (kesintili) retir.

*Y sinyali (Y signal)

SW7: Akilli fonksiyon segici: 7

- KAPALI konumu; motor sistemdeki salinimlari
tespit etmeye calismaz.

- ACIK konumu; motor ézel salinim 6nleme
algoritmasini etkinlestirir; Salinim 6nleme
algoritmasi bélimiine bakiniz.

* Fonksiyon Kapali (Function OFF)
** Fonksiyon Agik (Function ON)

SW8: Uy/ly - Giris sinyali tiirii segici:
- Uy konumu; giris sinyali Y, voltaja (V) ayarh
- ly konumu; giris sinyali Y, akima (mA) ayarli

SW9: Ux/Ix - Giris sinyali tiirii segici: (9
- Uxkonumu; ¢ikis sinyali X, voltaja (V) ayarh
- ly konumu; cikis sinyali X, akima (mA) ayarl

&q NOT: SW8, ACIK konuma ve SW3, KAPALI konuma
ayarliysa giris sinyali algilama devre disidir.

Kapaktan erisilebilen fonksiyonlar

RESETLEME diigmesi

AME 685 motorlarda, motorun Ust kapaginda LED
gostergelerinin yaninda bir harici RESETLEME
diigmesi bulunur. Bu diigmeyle Bekleme moduna
(bir kez basin) veya Otomatik strok moduna (5
saniye basili tutun) girebilir veya ¢ikabilirsiniz. Daha
fazla bilgi icin asagidaki paragrafa bakiniz.

Elektrik baglantisi son adimi @
LED sinyali @

Otomatik strok modu @

Otomatik strok modu, motora ilk gli¢ verildiginde
otomatik olarak baslar. Otomatik strok
prosediriini baslatmak igin, yesil istkk yanip
sonene kadar RESETLEME diigmesini 5 saniye
(@ basili tutun. Vananin son konumlari otomatik
olarak ayarlanir ve motor sabit moda gecerek 2)
kontrol sinyaline yanit vermeye baslar.

* Yanip sontyor (1 sn. araliklarla)
(Flashing (1 s cycle)
** LED:Sari (LED: Yellow)

Manuel Kullanim

Mekanik ve elektrikli calistirma
ayni anda kullanilmamalidir!

AME 685 tip vana motorlari, Bekleme
modundayken veya gii¢ kaynadi
olmadiginda (mekanik olarak) manuel sekilde
konumlandirilabilir.

Vana motoru Mekanik Elektrikli
tipi calisma calisma
AME 685 v v

Bekleme modu @

Bekleme moduna girmek icin RESETLEME
diigmesine 1 saniye basiniz. Motor mevcut
konumda durur ve artik herhangi bir kontrol
sinyaline yanit vermez. Kirmiziisik siirekli yanar.
Simdi motoru | olarak kullanabilirsiniz.

* Surekli yaniyor (Constantly lit)
** LED :Kirmizi (LED : Red)

Mekanik manuel kullanim ®

AME 685 tipi motorlarda, gévde lizerinde motorun
elle konumlandirilmasina imkan taniyan bir manuel
kullanim diigmesi bulunur.

Mekanik manuel kullanim sadece
giic beslemesi olmadiginda
miimkiindiir.

Elektrikli manuel kullanim ®

AME 685 tipi motorlarda, motor bekleme
modundaysa govde Uizerinde elektrikli manuel
konumlandirma (yukari veya asag) iin kullanilan
iki digme bulunur. Motor bekleme moduna
gecene kadar (kirmizi LED yanar) ncelikle
RESETLEME diigmesine basiniz. @@ digmesine
basildiginda mil disari cikar ve 4@} digmesine
basildiginda mil geri gekilir.

Boyutlar @
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*  AME 685 {E AR S 1= 215 AR
(AME 685 operating as modulating version)

* E2% (Neutral)
**  EE (Power supply)
**% Sp I (SP output)
wexx HIN (Input)
**xxx thif (Neutral)
xxxxxx B (Output)

* AME 685 1£%y 3 mUARANIEST (AME 685
operating as 3 point version)

DIP FFRIXE @

SW1: FAST/SLOW - i# & %4E (D
1R (FAST) ; 2.7 s/mm
18 (SLOW) ; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - FEfE R RE{E®EFE @
iEE (DIR) ; RENERIEEMINGES
&M@ (NV) ; BRI R EMINES

SW3: 2-10V/0-10V - SAN/HH @
2-10V L ERT, INESSEE R 2-10V (BB EH

MEIEIE (MDF) : Y {FSHIEA L E 2 [EIEY &
IEXFAEIERZERURT AT CM B B,

IZINEEFT A E MCV (171 1FN3RENES) 4FHAE (flangk
MR R ENN, k2 IFR) , FEARTFE
DIP FFRIREHE.

* 4712 (stroke)

SW5: 100 %/95 % - {TI2IR % ©
AHATITIERRS, FEEIsk M IRENRRRATALE
HEITIZEATTIARN(5.2), DIP FF% 5 TR EH 100 %
(5.1), FEATIZERLETRAT, FIREN 95 % (5.3) HIX
BT FEE B iR KL BT (5.5), IEEnsF_ ER4EE
ERG.5) R HIMLL & AR, ERIBIT IR
WEGEEMEG.6)REEMBMUE (BERE
MR E) 28I, RIG—E 4. RESAR
£ 5 75(5.7), RIBEBIT IR 7)) 42 PR R
FREAE.

TERBITIRER 5 #REEFMABREALE Z 71,
HR L EIRR (5. 8) 1 FF AL BRI MR

* 4]f4 (Red)
** ZHE (Yellow)
*** A (1 sec.) (Flashing (1 sec.)
* &I (RESET)
** ARG (1 sec.) (Flashing Green (1 sec.))
*** g KHEE] (Max. retracted)
*xx B K{HE (Max. extended)

* REHRIMEEINALE (Set new retract)
* R EFHRYHBEALE (Set new extended)

SWé6: C/P- M {ESHRERF X O

@ R[N EF TR TR ES S4B, il
SSIGH IR IR 4. BN ESZ T
RTFIRE S S5 B, i E SRR L IR

5.

TLMNE SN, sSWe L& C Afkskif 43 548
HIEEMRHES.

SW6 i & P i i I 2S Fnihi Lk o 4 70 5 ZIE)HY
FERSK BRELIELAAN 1 70 3 SRIZIEAORE S,

* Y{5S (Y signal)

SW7: iRFHEEFX: @
OFF i & ; IRFNEBEA IR AR L PATIRS
ON L& ; WG THIRMINIRIEHE - 155
ARG B AR
* THKE OFF (Function OFF)
** Ifj5E ON (Function ON)

SW8: Uy/ly -SINE S R BLEFETF X
Uy L E; MINES YIRERBEE (V)
ly fLE; MAES Y IRENER (mA)

T ERThaEsR

Sl

YEFRE AME 685 RISNBE MR EAAL T IRRN BRI 2
L LED $RaRs5ia. BITIZIR, BB AEEE
RN (=00 S TIRER R (R1E S
) . BITERNIEAERIES AU TR,
BRERERSE O

LED (55 &X O

TRANRER @

LIRENRRE R IRIEERIRR, TIRE RSB
Be EFRITIEAR, RESMIZEA 5 HOHR
KTFFIRIAM. IR EREIRE, FRTIE
BRHENEEBRQRH FHEMRIEHIES.

* Q%R (1 #EIBR) (Flashing (1 s cycle)
** LED: #E & (LED: Yellow)

FaRE

A WU AR SHR(ER AT IR {5 !

LT AR S RE R IRE W) B, IEE)
2% AME 685 AJ F T EfLo

IRENERES HURHRIE RS IRIE
AME 685 v v
HFIEXO

BRI RE 15, N RN IEENRFIEE
LRIE, FREMREMERIES. LT8R, 0
R AF o EIRE 3R

* B2 (Constantly lit)
** | ED: 418 (LED : Red)

HWFaIRIEB®
IRENES AME 685 RISNETRERE A e, "TATIR
EEEFENEN.

& AR 1R R e T TSR
.

RS FHIEEPG

Ix=2E AME 685 SN TR E A ML, TR TE"

FEATRSFHENM (B LEHBT) . Bl

SR, BREEREN I ER (L8 LED

E}EI)E! R MR, RFFRL; RES)RE, @
“glalo

A) 83 4-20 mA (BREN) SW9-: Ux/Ix - =2 s . _
0-10V AL EH, MANESSEREA 0-10 V (RRIEH Ux ﬁng;ﬁﬁﬁ%g??éﬁ ffﬂ—? (;5)' ® R¥e
L \) 3 020 mA (RIHIN) ly (8 ; EES X 3@ RER (mA)
FEETEEEEFXEEY FXES.
SW4: LIN/MDF - $${E{& IEDhAE @ HE: MR SWSIREHONGIER SW3RER
2% (LIN) : Y S SFIRATALE < BRI %X R OFF L&, A4 Y IESIRMIEW .
N AENREER
R # (Pb) & (Hg) 5% (Cd) N (Cr(vI) %iRHEK (PBB) %38~ 5B (PBDE)
ST X o) o) o) ) o)
BARHSE X o e} o} o o
TRBREhE X o o o o o

O: RNZBEVRIEZIH ARV R & BINTEGB/T 265720 ERIIRBERUT.

X: FRZAENREZDIEZEMG R — RV S SHBHGB/T 26572 EHIFR BEK..
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AME 685

PYCCKUN

Bo nsbexaHve nonyyeHnsa Tpasm

nepcoHanom, a Takxke HaHeceHue yllepba

060pyA0BaHNI0, BHUMATENIbHO NMPOUTHTE
cnepytowme npasuna no 6e3onacHoCTY Nepes Tem,
Kak NpOBOANTb MOHTa 1 BBOZ, 060py0BaHNA B
3KCnayaTauuio.

He pa36upaiiTe npuBoaa C ycTPONCTBOM 3aLLUThl,
13-3a HenpaBUIbHOro obpalle-HUA C yCTPONCTBOM
Be/NNKa BEPOATHOCTb NoslyyeHna TpaBm!

SNeKTponpuBo oUeHb Taxenblin. Cobto-
JaiiTe OCTOPOXKHOCTb NPY TPAHCNOPTU-POBKE
BO 13bexaHune TpaB 1 HaHeceHuA yuepba
obopyfoBaHuio.

MHCTPyKI.IIIIiI no ytuinsaymn

lMeped nepepabomkoli unu
ymunu3sayuel ciedyem pazobpame
Mo ycmpoucmeo U no 803MOXHOCMU
paccopmuposams ezo 31emeHmbl NO
2pynnam mamepuasos.
Bcez0a cobnodatime MecmHble UHCMPYKUYUSA NO
ymunusayuu.

Cxema 3neKTpuyYecknx coeguiHeHnn

He npukacaiiTecb pykamm K 3nemeHTam
neyaTHow nnatbi! He cHumalime KpelwKy
00 NOJTHO20 OMK/THOYEHUSA
3/1EKMPONUMAHUA.
MakcumanoHo donycmumoe 3Ha4yeHue 8bIX00H020
moka Ha knemmax 4 u 5 cocmaensem4A.
wHocms cocmasnsiem 3 Bm.

&q MPUMEYAHUE. Ecnu AME 685 nodknto4aemcs no
mpexnpoeodHoUli cxeme, akmugHsl mosibko DIPT u
DIP2

YcraHoBKa npuBoga Ha KnanaH @
CoeaunHeHMs WITOKa @
dneKTpuyeckoe nogknioyeHne @

*  AME 685 paboTaeT Kak MpUBOA C aHaIOroBbIM
yNpaBAAoLWUM CUTHANIOM
(AME 685 operating as modulating version)
* Hentpanb (Neutral)
** WcTouHuk nutaHma (Power supply)
**%  BpixogHoW curHan (SP output)
**¥% BxopHoW curHan (Input)
**¥%% Hentpanb (Neutral)
*xxx%% BpixogHoM curHan (Output)
* AME 685 paboTaeT Kak NpuBOj C UMMYbCHbIM
YNpaBfsAoLWUM CUTHANIOM
(AME 685 operating as 3 point version)

Hacrtpoiika DIP-nepekniouatenein @

SW1: BbI6Op CKOPOCTUN NepeMelleHNA WToKa
FAST (6bicTpo) / SLOW (meaneHHo) (D

- FAST (6bicTpO); /MM

- SLOW (mepneHHO); 6 ¢/Mm

SW2: DIR/INV - npamoe/o6paTHoe
HanpaBJsieHue ABMKeHUA WToKa 2)

- MpuW ycTaHOBKe NnepeksioyaTena B NosioxKeHve
DIR nprBop ABMXKETCA B MPAMOM HanpaBneHun
(Npwv yBENMYEHMM CUTHaNa LWTOK MOJHUMAETCA)

- Mpu ycTaHOBKe MepeksioyaTens B nosioxKeHve
INV npviBoa ABMKETCA B 06paTHOM
HanpasneHun
(Npu yBenMYeHNM cMrHana WToK onyckaeTcs)

SW3: guanasoHa 3HaYeHUi1 BXOAHbIX/
BbIXOAHbIX CUrTHANOB C MNOJIOKEHNAMUN
2-10B/0-10B(®

- nonoxeHue 2-10 B; 3HaueHus BogHoro/
BbIXOAHOrO CMTHana HaxoAATCA B AMana3oHe
2-10 B (BX0ogHOE HanpsikeHne) unm 4-20 MA
(BXxOAHO TOK)

- nonoxeHwne 0-10 B; 3HaueHMA BXOAHOrO CUrHana
HaxopATcs B AunanasoHe 0-10 B (BxogHoe
HanpsxeHue) nnm 0-20 MA (BXOQHOW TOK)

[Mana3oHOB CUrHaNoB NpeAHa3HauyeH Ana
HacTpoliku curHanos Y u X.

SW4: pyHKLNA N3MEHEeHNA XapaKTepucTukin
perynupoBaHuna @)

- nonoxeHue LIN; pacxon perynupyemoii cpepbl
MeHAeTCA no HIAHeIhHOMy 3aKOHY

- nonoxeHune MDF; pacxop perynupyemoii
cpeabl MEHAETCA MO PaBHOMPOLEHTHOMY
(norapudmuyeckomy) 3akoHy. CreneHb
N3MEeHeHMA 3aBNCUT OT HaCTpoeK
noteHuymomeTpa CM

OyHKLMA NO3BONAET M3MEHATb XapaKTepUCTUKY
MCV (knanaHa 1 npueopa) (Hanpumep, MMHENHY
Ha noraprdmmyeckyto n norapupmmyeckyto Ha
NIMHENHYI0) 1 NOAAEPKNBAET BCe KOMOUHALUK
HacTpoek nepeksntoyatenen DIP.

*  xop (stroke)

SW5: orpaHu4eHns 4NINHbI X0Aa LUTOKA C
nonoxeHuamu 100 % / 95 % (5
Perynupyemoe orpaHmyeHune xoaa BTAHYTOro Uin
BbIJBMHYTOrO NMOJIOXKEHNA WTOKa NPUBoAa.
DIP5 Heobxoaumo cbpocnTb nepep npoueaypon
(5.2) Ha 100 % (5.1) n ycTaHOBUTb Ha 95 %
(5.3) jo Tex nop, Noka He 6yaeT 3aBeplueHa
npoueaypa HaCTPONKM KPamHWX NOTOXKEHNN
X0Aa WToKa (5.4). 3HaYOK BTAHYTOrO WToKa (5.5)
Ha NpMBOJE MUraeT KPaCHbIM-KeNTbIM LiIBETOM,
Koraa NpvBoJ OCTaHaBAVBaeTCA B MaKCMMabHO
BTAHYTOM NONOXeHU WToKa (5.5), u Muraer,
noKa He 6yAeT yCTaHOBNIEHO HOBOE BTAHYTO!
noagxeHue (5.6) nyTem HaxaTuna KHOMoOK
C Lieniblo YyCTaHOBKM Tpebyemoro nosoxKeHus
(KOHTpONMpPYITe pacxof No pacxofomepy).
Haxkmnte 1 yaepxuBaiite KHOMNky cbpoca B
TeueHue 5 cekyHA (5.7), a 3aTeM yCTaHOBUTE HOBOE

BbIJBMHYTQE NOIOXKEHIE LWTOKA NyTeM HaxKaTusA
KHOMOK @Ea' 4@ b,

3HauyoK BbIABMHYTOrO LWITOKa (5.8) MUraeT KpacHbIM-
XKENTbIM LIBETOM, MOKa LWTOK He GyfeT yCTaHOBIEH

B HOBOE BbIABUHYTOE MONIOXKEHVE NYTEM HaxaTuA 1
YAEPKUBAHUA KHOMKM COpoca B TeUeHMe 5 CEKYHA.

* KpacHbii (Red)
** Xentbinn (Yellow)
***  MuraeT (kaxpayto cekyHay) (Flashing (1 sec.))
* CBPOC (RESET)
**  MuraeT 3eneHblM LBETOM (Kaxaylo ceKyHay)
(Flashing Green (1 sec.))
***  Makc. BTAHYTbIN (Max. retracted)
Makc. BbiABMHY TbIN (Max. extended)
* YCTaHOBWTb HOBblE MapamMeTpbl
BTArMBaHMA WITOKa (Set new retract)
* YCTaHOBUTb HOBblE MapamMeTpbl
BbIABVXXeHUs WToKa (Set new extended)

SW6: BbIXOAHDbIX CUFTHAJNIOB C NOJIOXKEeHNAMM
C/P(®

(D BbIxogHOM CMrHan NOCTynaeT Ha Knemmy 4,
KOrfa 3HauyeHune NonoXeHUs WToKa NpuBoaa
PaBHO MU MeHbLUe 3HaYeHMA YCTaBKM Ha S4.
BbIxofjHOW cCUrHan nocTynaeT Ha Knemmy 5,
KOrfa 3HauyeHue NoNoXKeHUsA LWTOKa NpruBoga
PaBHO UM MEeHbLUE 3HAaUYEHUA YCTaBKM Ha S5.

MonoxeHue C Ha DIP6 obecneumnBaeT nogavy
NOCTOAHHOIO BbIXOAHOIO CUrHana Ha Kemmbl 4
VNN 5 He3aBUCMMO OT BXOJHOIO CUrHana.

MonoxeHue P Ha DIP6 o6ecneyriBaeT nogavy
VIMMYNIbCHOTO CUTrHaNa Yepes napasnsesibHble
Vv nocnepoBaTesNibHble BXoAbl 11 3
SNEKTPMNYECKON CXEMbI B 3aBUCUMOCTA OT
perynaTopa Ha BbIXOfHble KnemMMbl 4 1 5.

* curnan'Y (Y signal)

SW7: akTuBaumna GyHKLMM ralieHna
kone6auuin 7)

- B BbIKNloYeHHoM nonoxeHun (OFF) npnsoa
He OTCNeXmnBaeT KonebaHua perynmpyemoro
napametpa
B cucteme

- BO BKJOYeHHOM nonoxeHuu (ON) BKnoyaeTcs
cneuvanbHbli anropuTM raleHuns KonebaHuin
(cm. pa3pen, NOCBALLEHHbIV anropuTmy
raweHua KkonebaHui)

*  OyHkuuma OFF (BbIKJ1) (Function OFF)
** OyHkyma ON (BKJT) (Function ON)

SWS8: Tuna BXoAHbIX CUFTHANOB C
nonoxexnuamn Uy/ly ®)
- nonoxeHune Uy; BxogHon curHan Y no
HanpsxeHuto (B)
- nonoxeHue ly; TOKOBbIN BXOAHOM curHan Y (MmA)

SW9: Tna BbIXO4HbIX CUTHANOB C
nonoxenuamm Ux/Ix (9
- nonoxeHue Ux; BbIXoAHON curHan X no
HanpsxeHuto (B)
- nonoxeHue ly; TOKOBbIN BbIXOAHOMN curHan Y
(MA)

&q NMPUMEYAHUE. Bo 8k/1104eHHOM NOSIOXKeHUU
nepekntoyamens DIP8 u & 8bikt04eHHOM
nonoxeHuu nepekntoyamens DIP3 ¢yHkyus
06HapyxeHuA cueHana Y omkao4yaemcs.

@OyHKUMN, [OCTYNHbIE C NAHEeNN Ha
KpbllKe Koprnyca

KHonka c6poca RESET

B koHcTpyKumu npusogos AME 685
npeAycMoTpeHa BHELWHAA KHoMKa cbpoca

RESET, pacnonoxeHHas Ha BepXHeW KpblLuKe
Kopnyca NnpnBoja pAAoM CO CBETOANOAHbIMUN
nHAnKaTopamu. lNpy NOMOLLM 3TON KHOMKN MOXXHO
OCYLLeCTBAATb NepeKioyeHne NPrBoAa B PEXUM
OXMAAHUA 1 06PaTHO (O[HOKPATHBIM HaXKaTem)
VNN akKTVBMPOBaHVEe pexrmMa HacTPOIKM
KparHMX NONOXKEHWUN XOAa LWTOoKa (HaxaTmem n
YAepXVBaHNEM KHOMKW B TeYeHne 5 CeKyHA).
MNMoppo6Hoe onucaHne pexxuma NpuUBeAeHoO B
cnepytouem nogpasgaene.
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MocnepHWn 3Tan aneKTpnYecKoro
nogknioyeHns@

CeetopguopHasa nuuankauna @

Pexnm aBTOHaCTPOMKIU X0Aa LUTOKA
npueoaa @

PeXX1um HacTpONKN KpaHUX NONOMXKEHNI
3anyckaeTcsa aBTOMaTUYeCKM Nocse Nepsoro
BKJlOUYeHMA NpuBOAa. [InA akTBNPOBaHNA pexnma
HACTPOWKN KPaHNX NONOXEHWI XOAa WTOKA
HaxxmuTe KHonKy RESET n yaepxunsaite ee B
Ha)KaToM nonoxeHun B TeueHue 5 cekynp (D
[10 Hayasla MUraHu1A 3e/1eHOro CBETOANOAHOrO
MHAMKaTopa. Mo OKOHYaHUM HAaCTPOMKUN KpanHUX
MOMOXKEHWNI XO[a LWTOKa NPUBOJ NepeKioyaeTcs
B HOPMasbHbIN pexnum paboTbl () 1 ynpasnaeTcs
NoCTynaoLWyMN CUrHanamu ynpasJsieHus.

*  Muraet (kaxkpyto cekyHay) (Flashing (1 s cycle))
**  CBeTOAVOAHDBIV MHANKATOP:
KenTbinn (LED : Yellow)

quHoe ynpasneHue
00 P Koeu
37leKmpuyecKoe ynpasneHue He
donyckaemca!

[na npusogos AME 685 npenycmoTpeHa
BO3MOXHOCTb PYyYHOrO NO3MLMOHNPOBaHNA NPK
paboTe B pexrme OXUAAHNA NN B YCIOBUAX
OTCYTCTBUA MUTAHUA (MeXaHUYeCcKan perynmpoBka).

PyuHoe PyuHoe
Tun npuBoaa | MexaHMuecKoe |3neKTpnyeckoe
ynp ynp LUl
AME 685 v v

Pexum oxungauus @

Hax¢<mume kHonky RESET u yoepxueaiime
ee 8 meyeHue 1 ceKyHObl 0/1A nepeKioYeHus
npueoda e pexxum oxxudaHus. lpueod
ocmaHaenueaemcs 6 meKyujem nosioXeHuu
unepecmaem peazupoeams HaA KaKue-
nu6o ynpasnsaioujue cuznansi. Kpacherii

C OUOOHbIl UHO p 3a2opaemcs
nocmosHHbIM céemom. Tenepb MOXKHO
npucmyname K py4Homy ynpasJsieHuio
npueodom.

* TocTosaHHo ropuT (Constantly lit)
**  CBeTofMOAHBIN nHanKaTop: KpacHbiii (LED : Red)

MexaHunyeckoe pyuHoe ynpaeneHue @

Ha BepxHel Kpbillke Kopnyca NpuBOAOB

AME 685 nmeetca pykoaTka AnA pyYyHoOro
No3MLMOHMPOBAHNA, KOTOPasA NO3BONAET BPYUHYIO
HaCcTPOWTb MOMNOXeHMe WToKa Npusopaa.

qunoe mMexaHu4ecKoeynpaelsieHue
0O0/IXHO UCNO/Ib308AMbCA MOJIbKO
syciosuaxomcymcmeus
numadHus.

dneKTpuyecKoe pyyHoe ynpasneHue ®

Ha BepxHe KpbllwKe kopnyca npusogos AME
685 nmetoTca ABe KHOMKM AN1A INeKTPUYeCcKoro
PYYHOr0 NO3MLMOHNPOBAHNA NPU HAaXOXAEHU
nprBoAa B pexunme oxmpaaHua. CHavana HaxxmuTe
n ynepxusanTte kHonky RESET B HaxaTom
NONOXEHUN 0 NepeKioYeHNA NPUBOAA B PEXIUM
OXMAaHUsA (3aropaeTca KPacHbI CBETOAMOAHbBIN
nHAnKaTop). Mpy HaXkaTu KHOMKW {
BbINOMHAET BbIABUXEHME LITOKA, a NPY HaxkaTuu
KHOMKN dE> ) NPNBOJ BbINONHAET BTATNBaHNE
LITOKa.

Fa6apuTHble 1 yCTaHOBOYHbIE
pasmepbl @

VLIR.J2.0S

© Danfoss | 2016.11 | 21



AME 685

22 | © Danfoss | 2016.11 VLIR.J2.0S



AME 685

VIIR.J2.0S © Danfoss | 2016.11 | 23



ENGINEERING
TOMORROW

AME 685

Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice.This also applies to products

already on order provided that such alterations can be made without subsequential changes being necessary in specifications already agreed.
All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.

24 | © Danfoss | DHS-SRMT/SI | 2016.11 73691620/ VI.IR.J2.0S



